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1. BENDRI DUOMENYS

Paprasto remonto aprasas parengtas vadovaujantis statybos jstatymu ir kitais jstatymais,
reglamentuojanciais statinio saugos ir paskirties reikalavimus, teisés aktais, reglamentuojanciais esminius statinio
reikalavimus ir statinio techninius parametrus, pagal statiniy ar statybos produkty charakteristiky lygius ir klases,
kitais teisés aktais, teritorijy planavimo ir normatyviniais statybos techniniais dokumentais, normatyviniais statinio
saugos ir paskirties dokumentais.

Projektas paruostas pagal galiojangias normas ir taisykles, vadovaujantis STR bei galiojan€iomis statybos ir
sanitarinémis normomis.

Elektros jrenginiy jrengimo bendrosios taisyklés, 2012m (Zin., 2012, Nr. 18-816). Paskutinis pakeitimas —
2023-10-26, jsakymas Nr. 1-331.

STR:1.04.04:2017 Statinio projektavimas, projekto ekspertizé. Paskutinis pakeitimas — 2023-10-24,
jsakymas Nr. D1-353.

STR:1.06.01:2016 Statybos darbai. Statinio statybos priezilra. Paskutinis pakeitimas — 2024-05-08,
jsakymas Nr. D1-156.

STR:2.06.04:2014 Gatvés ir vietinés reikSmés keliai. Bendrieji reikalavimai. Paskutinis pakeitimas — 2024-
06-17, jsakymas Nr. D1-198.

Galiojan€iomis normomis ir taisyklémis:

Keliy eismo taisyklés, patvirtintos LR vyriausybés 2002 m. gruodzio 11 d. jsakymu Nr. 1950 (Zin., 2003, Nr.
7-263). Paskutinis pakeitimas — 2023-12-20, jsakymas Nr. 982.

Keliy horizontaliojo Zenklinimo taisyklés, patvirtintos LR susisiekimo ministro 2012 m. sausio 31 d. jsakymu
Nr. 3-82 (Zin., 2012, Nr. 20-913). Paskutinis pakeitimas — 2024-09-17, jsakymas Nr. 3-327.

Keliy Sviesofory jrengimo taisyklés, patvirtintos LR susisiekimo ministro 2019 m. liepos 11 d. jsakymu Nr. 3-
347 (TAR, 2019, Nr. 11483) — toliau KS|T. Paskutinis pakeitimas — 2024-03-27, jsakymas Nr. 3-105.

Kelio Zzenkly jrengimo ir vertikaliojo Zenklinimo taisyklés, patvirtintos LR susisiekimo ministro 2012 m. sausio
31 d. jsakymu Nr. 3-83 (Zin., 2012, Nr. 20-914). Paskutinis pakeitimas — 2023-10-23, jsakymas Nr. 3-443.

Saugos eksploatuojant elektros jrenginius taisyklés, patvirtintos LR energetikos ministro 2010 m. kovo 30 d.
jsakymu Nr. 1-100 (Zin. 2010, Nr. 39-1878). Paskutinis pakeitimas — 2024-05-24, jsakymas Nr. 1-105.

Elektros jrenginiy bandymy normy ir apim¢iy aprasas, patvirtintas LR energetikos ministro 2016 m. liepos 15
d.

Elektros tinkly apsaugos taisyklés, patvirtintos LR energetikos ministro 2010 m. kovo 29 d. jsakymu Nr. 1-
93. Paskutinis pakeitimas — 2022-07-22, jsakymas Nr. 1-236.

Elektriniy ir elektros tinkly eksploatavimo taisyklés, patvirtintos LR energetikos ministro 2012 m. spalio 29 d.
jsakymu Nr. 1-211. Paskutinis pakeitimas — 2024-10-04, jsakymas Nr. 1-170.

Elektros jrenginiy relinés apsaugos ir automatikos jrengimo taisyklés, patvirtintos LR energetikos ministro
2011 m. geguzés 27 d. jsakymu Nr. 1-134. Paskutinis pakeitimas — 2022-05-13, jsakymas Nr. 1-160.

Ap8vietimo elektros jrenginiy jrengimo taisyklés, patvirtintos LR energetikos ministro 2011 m. vasario 3 d.
jsakymu Nr. 1-28.

Specialiyjy patalpy ir technologiniy procesy elektros jrenginiy jrengimo taisyklés, patvirtintos LR energetikos
ministro 2013 m. kovo 5 d. jsakymu Nr. 1-52.

Skirstykly ir pastoCiy elektros jrenginiy jrengimo taisyklés, patvirtintos LR energetikos ministro 2011 m.
gruodzio 15 d. jsakymu Nr. 1-303. Paskutinis pakeitimas — 2020-09-15, jsakymas Nr. 1-296.

Elektros linijy ir instaliacijos jrengimo taisyklés, patvirtintos LR energetikos ministro 2011 m. gruodzio 20 d.
jsakymu Nr. 1-309. Paskutinis pakeitimas — 2022-05-12, jsakymo Nr. 1-157.

Geodezijos ir kartografijos techninis reglamentas GKTR 2.01.01:1999, patvirtintas Valstybinés geodezijos ir
kartografijos tarnybos prie Lietuvos Respublikos Vyriausybés 1999-05-14 jsakymo Nr. 17. Paskutinis pakeitimas —
2001-05-15, jsakymo Nr. 32.

Projektas forminamas remiantis standartu — LST 1516:2015.

DOKUMENTO ZYMUO: Lapas | Lapy | Laida

P24-010.1-PRA-PVA.AR 3 10 0




|
—

Statybos montavimo darbai turi bati atliekami tokio pobiddzio darbams atlikti atestuoty organizacijy.
Naudojamos medZiagos ir tiekiami jrenginiai turi bati sertifikuoti ir atitikti galiojancias Lietuvos kokybés bei saugumo
normas.

Siame ir kituose susijusiuose projekto dokumentuose, tiekimo, instaliavimo bei kity darby paskirtis -
pagaminti, iSbandyti, pristatyti j vietg, sumontuoti, pademonstruoti, perduoti ir iSlaikyti nurodytas sistemas uzbaigtoje
ir visi8kai eksploatuojamoje bukléje.

Visi darbai, kurie gali bati pagrjstai laikomi bdtinais instaliavimo darby uzbaigimui ir tinkamam sistemy
eksploatavimui, turi bati privalomai atlikti nepriklausomai nuo to, ar jie yra parodyti bréziniuose arba apibadinti Siame
dokumente ar ne.

Statybos produktas laikomas tinkamu naudoti, jeigu jis atitinka darniojo standarto ar Europos techninio
liudijimo reikalavimus, o kai tokiy specifikacijy néra, — nacionalinés techninés specifikacijos, pripazintos Europos
Sajungoje, reikalavimus. Jei néra né vienos i minéty specifikacijy, — statybos produktas laikomas tinkamu naudoti,
jeigu jis atitinka nacionalinés techninés specifikacijos reikalavimus.

Statybos produktai, tinkami naudoti pagal paskirtj ir atitinkantys darniyjy techniniy specifikacijy reikalavimus
turi bati pazenklinti ,CE* Zenklu.

Gaunami elektros jrenginiai privalo bati patikrinti juos apzidrint ir nustatant: komplektacijg, ar yra specialus
instrumentai, batini jrenginio montazui, markiravimas, atitikimas specifikacijoms ir techninéms sglygoms. |renginio
bdklé - ar néra pazeidimy transportuojant. Pakrovimo, iSkrovimo, transportavimo ir montavimo metu negalima
mechanidkai pazeisti elektros jrangos prietaisy.

Negalima montuoti deformuoty ar kitaip pazeisty elektros jrangos detaliy, laidy, kabeliy, kol defektai nebus
pasalinti nustatyta tvarka. Tuo paciu metu batina patikrinti su jrenginiu gauta privaloma techniné dokumentacija,
surinkimo instrukcija ir schemos.

Elektros jrenginiai, kabeliai, Sviestuvai ir kitos medZiagos privalo bdti saugomos pagal reikalavimus,
nustatytus valstybiniuose standartuose ir techninése salygose.

Elektros jrangos tvirtinimo vieta ir bldas parenkamas grieztai prisilaikant techninéje dokumentacijoje pateikty
nurodymy. Elektros montavimo darbai atliekami specialiais, tik tam skirtais jrankiais ir priemonémis.

2. ELEKTROS TIEKIMO SPRENDINIAI

Projektuojamos Sviesofory valdymo ir vaizdo stebéjimo spintos statomos Salia demontuojamos esamos
Sviesofory valdymo spintos. Naujos spintos prijungiamos prie esamos spintos jvado.
Iki naujai projektuojamy spinty nutiesti 0,23kV Cu-3x10mm2 skerspjavio linijg HDPE d50mm vamzdyije.

3. RYSIO TIEKIMO SPRENDINIAI

Projektuojamos Sviesofory valdymo ir vaizdo stebéjimo spintos prijungiamos pagal UAB ,Skaidula® iSduotas
sglygas Nr. 2024-885-36. 18 viso turi bati jrengtos dvi rySiy paslaugos: viena skirta valdiklio pajungimui prie eismo
valdymo sistemos, kita — vaizdo stebéjimo kameros pajungimui j vaizdo stebéjimo sistema. Vaizdo stebéjimo spintoje
optinis kabelis pajungiamas naudojant skaitmeninj optinj keitikl].

4. TECHNINIS SPRENDIMAS IR FUNKCIONALUMAS

Projektuojamoje sankryZoje numatomi nauji $viesoforai. Sviesofory tipai, skersmenys ir kiti parametrai,
detektoriai, jy tipai, i§déstymas pateikiami Ziniara$&iuose ir bréZiniuose. Sviesofory montavimui numatytos gembinés,
paprastosios atramos, ap8vietimo atramos. Uz Sviesofory, kurie yra montuojami vir§ kelio, montuojami kontrastiniai
skydai. Ant kai kuriy atramy numatoma montuoti kelio Zenklus, infraraudonujy spinduliy jutiklius transportui, pésciujy
mygtukus.

Esamos Sviesofory atramos, kartu su Sviesoforais, pésc€iyjy mygtukais ir pamatu demontuojamos. Gavus S|
»Susisiekimo paslaugos*® leidima, jranga utilizuojama.

Projektuojama sankryza yra pritaikyta silpnaregiams. Projekte yra numatyta neregiy vedimo sistema i$
trinkeliy, prisitaikanc&io garso lygio garsinis signalas po kiekvienu pésc€iujy Sviesoforu.
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Detalls eismo valdymo sprendiniai pateikiami prieduose.
5. SIGNALINIY GRUPIY IR SVIESOFORY ZYMEJIMAS
Transporto priemoniy signalinés grupés zymimos skaic¢iumi, pésciyjy signalinés grupés Zzymimos raide ,P“ ir
skaiCiumi, o bendros pésciyjy ir dviratininky signalinés grupés — ,B“ ir skaiciumi. Transporto priemoniy signalinés
grupés Sviesoforas (Sviesoforo galva) zymimas skaic¢iumi, tokiu kaip ir signaliné grupé ir raide a. Pésciyjy signalinés
grupés Sviesoforas (Sviesoforo galva) Zymimas ,,p*“ raide, skai€iumi, tokiu kaip ir signaliné grupé ir raide a. Papildomi
tos pacios signalinés grupés Sviesoforai (Sviesofory galvos) Zymimi maZosiomis pradedant nuo ,b“ raidémis 3alia
signalinés grupés Zymeéjimo. Pavyzdys: 1b — papildomas Sviesoforas (Sviesoforo galva) ,1b“, valdomas per signaline
grupe ,1“. Sviesofory tipy Ziniarastis pateikiamas Zemiau.

5.1 Sviesofory tipy Ziniarastis

Eil. Signaliné | Sviesoforo | Signalo Atramos

N Sviesoforas . - Skersmuo . Atramos tipas
r. grupé spalva indikacija numeris
1 1a 1 Zalia O 300mm A2 Gembiné atrama
P
Raudona L) 300mm
e
P .
2 2a 2 Geltona ] 300mm A2 Gembiné atrama
T
. P
Zalia ) 300mm
b
P
Raudona L] 200mm
e
P .
3 2b 2 Geltona L] 200mm A2 Gembiné atrama
f—
. P
Zalia L) 200mm
f—
o
Raudona | I 300mm
N
4 3a 3 Geltona Iﬁ_x‘l 300mm A3 Gembiné atrama
W
Zalia @ 300mm
o
Raudona | I 200mm
N
5 3b 3 Geltona Iﬁ_x‘l 200mm A3 Gembiné atrama
W
Zalia (; 200mm
4 4a 4 Zalia O 300mm A4 Gembiné atrama
P
Raudona [ ] 300mm
e
P .
6 5a 5 Geltona [ 300mm A4 Gembiné atrama
e
. P
Zalia L) 300mm
e
P .
7 5b 5 Raudona ] 200mm A4 Gembiné atrama
T
DOKUMENTO ZYMUO: Lapas | Lapy | Laida

P24-010.1-PRA-PVA.AR 5 10 0




]

SRP

Eil. | & . Signaliné Sviesoforo Signalo Atramos .
Sviesoforas . Lo Skersmuo - Atramos tipas
Nr. grupé spalva indikacija numeris
.
Geltona ¥ \ 200mm
T
. '
Zalia | \ 200mm
e
ya
Raudona [ \ 300mm
f—
ya
8 5c 5 Geltona [ \ 300mm A6 Ap8vietimo atrama
f—
. o
Zalia | \\ 300mm
e
II/.‘—
Raudona ¥ W 300mm
e
II/.‘—
9 6a 6 Geltona | W 300mm A8 Ap8vietimo atrama
e
N .
Zalia | \ 300mm
R
ya
Raudona | \\ 200mm
—
ya
10 6b 6 Geltona ¥ \\ 200mm A7 Gembiné atrama
p—
N .
Zalia | \\ 200mm
—
—
Raudona Ie\l 300mm
7
11 7a 7 Geltona Iel 300mm A10 Apsvietimo atrama
i W
Zalia @ 300mm
—
Raudona | \I 200mm
7
13 7b 7 Geltona I \'I 200mm A11 Gembiné atrama
i W
Zalia @ 200mm
.
Raudona | \ 300mm
T
14 8a 6 Geltona | \ 300mm A14 ApSvietimo atrama
T
. '
Zalia | \ 300mm
e
ya
Raudona \ 200mm
f—
ya
15 8b 6 Geltona L \ 200mm A17 Gembiné atrama
f—
N o
Zalia | 200mm
e
II/.‘—
Raudona ¥ 300mm
16 8¢ 7 = A16 Tiesi atrama
Geltona [ 300mm
e
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Eil. | & . Signaliné Sviesoforo Signalo Atramos .
N Sviesoforas . Lo Skersmuo - Atramos tipas
r. grupé spalva indikacija numeris
. P
Zalia ) 300mm
Raudona ﬂ 200mm
24 pla P1 . A4 Gembiné atrama
Zalia @ 200mm
Raudona ﬂ 200mm
25 p1b P1 . A6 ApSvietimo atrama
Zalia @ 200mm
Raudona 9 200mm
26 p2a P2 . A7 Gembiné atrama
Zalia @ 200mm
Raudona @ 200mm
27 p2b P2 . A11 Gembiné atrama
Zalia @ 200mm
Raudona @ 200mm
28 p3a P3 . A11 Gembiné atrama
Zalia 9 200mm
Raudona @ 200mm
29 p3b P3 . A12 ApSvietimo atrama
Zalia 9 200mm
Raudona @ 200mm
30 pda P4 . A13 Tiesi atrama
Zalia @ 200mm
Raudona ﬂ 200mm
31 p4b P4 . A17 Gembiné atrama
Zalia @ 200mm
Raudona 9 200mm
32 p5a P5 . A17 Gembiné atrama
Zalia @ 200mm
Raudona 9 200mm
33 p5Sb P5 . A18 ApSvietimo atrama
Zalia 9 200mm

6. DETEKTORIAI IR GARSINIAI SIGNALAI

Infraraudonujy spinduliy detektoriai jrengiami ant gembiniy atramy. Detektoriai montuojami ant atramy skirty
stebéti dvi ir daugiau eismo juostas. Pareikalavimo detektorius jrengiamas ant gembinés atramos 6 m ar didesniame
aukstyje, nuotolinis — 40 m atstumu nuo ,STOP* linijos ant 6-8 m auk$Cio gembés. Infraraudonujy spinduliy
detektoriai su Sviesofory valdikliu sujungiami transporto jutikliy kabeliais pagal gamyklos gamintojos instrukcijas.

Pésgiyjy, dviratininky bei bendri mygtukai, skirti perduoti pareikalavimo signalg j valdiklj, tvirtinami pagal KS|T.
Pésciyjy bei bendri mygtukai jrengiami ant pésciyjy Sviesoforo arba apSvietimo atramy. Dviratininky mygtukai
jrengiami ant Sviesofory ir apSvietimo atramy bei papildomy atramy. Mygtukai turi biti pazyméti rodyklémis, kad
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péstiesiems ir dviratininkams buty aiSku, kurios signalinés grupés pareikalavimg jjungia. Pésciyjy, dviratininky ir
bendri mygtukai jrengiami sensoriniai — suveikia prisilietus, taip pat jie turi bati pritaikyti Zmonéms su regos negalia.
Garsiniai signalai jrengiami po pésciyjy bei dviratininky Sviesoforu, o apatiné garsinio signalo dalis turi bati
2,1m aukstyje. Garsiniai signalai turi bati aktyvuojami tik esant mechaninio mygtuko paspaudimui pagal LASS
(Lietuvos aklyjy ir silpnaregiy sajunga) pateiktas saglygas ir silpnaregiy poreikj ir turi veikti tik esant Zaliam Sviesoforo

signalui. Mygtukas nuo prisilietimo nesuaktyvina garsinio signalo. Pésc&iyjy mygtukas skleidZia orientavimosi signalg
esant tiek zaliam tiek raudonam pésciyjy Sviesoforo signalams, kuris padeda orientuotis silpnaregiams.

6.1 Detektoriy lentelé

Eil. Pav. Tipas Slgnallpe Atrama Komentaras

Nr. grupé
1 VD1 Infr. Spind. 1,2,3 A3 Artimas pareikalavimo ir pratesimo jutiklis
2 VD2 Infr. Spind. 1,2,3 A1 Tolimas pareikalavimo ir pratesimo jutiklis
3 VD3 Infr. Spind. 4,5 A4 Artimas pareikalavimo ir pratesimo jutiklis
4 VD4 Infr. Spind. 4,5 A5 Artimas pareikalavimo ir pratesimo jutiklis
5 VD5 Infr. Spind. 6,7 A1 Tolimas pareikalavimo ir pratesimo jutiklis
6 VD6 Infr. Spind. 6,7 A9 Tolimas pareikalavimo ir pratesimo jutiklis
7 VD7 Infr. Spind. 8 A17 Artimas pareikalavimo ir pratesimo jutiklis
8 VD8 Infr. Spind. 8 A15 Tolimas pareikalavimo ir pratesimo jutiklis
9 PM1 Pés¢. mygtukas P1 A4 Pésciyjy pareikalavimo mygtukas

10 PM2 Pés¢. mygtukas P1 A6 Pésciyjy pareikalavimo mygtukas

1 PM3 Pésc. mygtukas P2/P3 A7 Pésciyjy pareikalavimo mygtukas

12 PM3/4 | Pésc¢. mygtukas P2/P3 A11 Pésciyjy pareikalavimo mygtukas

13 PM4 Pésc¢. mygtukas P2/P3 A12 Pésciyjy pareikalavimo mygtukas

14 PM5 Pés¢. mygtukas P4/P5 A13 Pésciyjy pareikalavimo mygtukas

15 PM5/6 | Pésc¢. mygtukas P4/P5 A17 Pésciyjy pareikalavimo mygtukas

16 PM6 Pésc. mygtukas P4/P5 A18 Pésciyjy pareikalavimo mygtukas

7. VAIZDO STEBEJIMO KAMERA

Projektuojamoje sankryZoje numatomos 2 valdomos vaizdo stebéjimo kameros ir vaizdo stebéjimo spinta.
Vaizdo stebéjimo kameros montuojamos su kronSteinu ant atramy taip, kad atramos neuzstoty kamery vaizdo |
sankryZos gatves, kamery kabeliai pravedami kartu su detektoriy kabeliais. Vaizdo stebéjimo kameros pajungiamos
j vaizdo stebéjimo sistemg DIGIFORT, centro serveriai bei licencijos prapleCiamos. Vaizdo stebéjimo kamery vaizdas
perduodamas j eismo valdymo centro ,vaizdo sieng“ (centro pagrindinis monitorius) bei j tinklapj www.judu.lt.

8. NAUJAI JRENGTY AR REKONSTRUOTY SVIESOFORY POSTUY PRIEZIURA, KOL
OBJEKTAS NEPERDUOTAS VILNIAUS MIESTO SAVIVALDYBES ADMINISTRACIJAI

Rangovas, vykdantis ar jvykdes sankryzos statybos ar rekonstrukcijos darbus privalo sureaguoti j gedimus

per 15 minuciy nuo pranesimo apie gedima, gauto i§ Eismo valdymo centro.

1. Rangovas, vykdantis ar jvykdes sankryZos statybos ar rekonstrukcijos darbus privalo sureaguoti j
gedimus per 15 minuciy nuo pranesSimo apie gedima, gauto iS Eismo valdymo centro

2. Gedimai Salinami pagal jy svarbg — prioritetg. Gedimy svarbos-prioriteto lygiai :

21. Alygis:

2.1.1. Sviesoforai neveikia (juodi), mirksi (geltoni) arba Sviesofory signalai reguliavimo metu nepersijunginéja;

2.1.2. neuztikrinamas Sviesofory matomumas (netinkama Sviesofory orientacija arba eismo dalyviai yra
klaidinami);
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2.1.3. neveikia Sviesofory valdiklis arba sutriko jo komponento (y) veikimas;

2.1.4. neveikia, uzstrigo Sviesofory valdymo programos veikimas;

2.1.5. elektros energijos tiekimo sutrikimai (Zema/auksta jtampa arba jos néra (iSskyrus gedimus AB ,Energijos
skirstymo operatorius® (toliau — ESO) elektros tinkle), kabeliy gedimai.

2.1.6. neuztikrinamas duomeny saugumas, galimas neautorizuotas fizinis pasijungimas prie vaizdo stebéjimo
sistemos ar Sviesofory posty ir (ar) duomeny pakeitimas ar sunaikinimas;

2.2. 2lygis:

2.2.1. eismo jvykio metu apgadintas $viesofory postas. Sviesofory posto atstatymas j veikimo rezimg po eismo
jvykio, kai néra 1 lygio sutrikimuy.

2.2.2. neveikia Sviesofory posto ,adaptyvas“ (Sviesofory posto jranga veikia ,kietu“ rezimu (nelanksciai,
neprisitaikydama prie transporto srauty);

2.2.3. Sviesofory moduliy gedimai, kai tai nedaro jtakos Sviesofory valdymui ir eismo saugumui (pagrindiniai
Sviesofory posto Sviesoforai veikia);

2.2.4. transporto jutikliy gedimai (i8skyrus pazZeisto indukciniy kilpy kabelio keitimo darbus);

2.2.5. rySio sutrikimai (valdiklyje ir vaizdo stebéjimo kamery spintoje esancios rySio jrangos perkrovimas);

2.2.6. pésciyjy arba dviratininky mygtuky gedimai;

23. 3lygis:

2.3.1. tinkamai nepritvirtinti arba suskile Sviesofory leSiai;

2.3.2. pésciyjy garsiniy signaly gedimai;

2.3.3. raudono Sviesoforo signalo jjungimo jutiklio gedimas;

2.3.4. neveikia arba blogai veikia vaizdo stebéjimo kamera;

24. A4lyqis:

2.4 1. Sviesofory posto atstatymas j pradine padétj (buvusig iki eismo jvykio);

2.4.2. sulize korpusai arba néra snapeliy ant Sviesofory moduliy;

2.4.3. jrangos apgadinimas (pazeista atrama, deformuotas skydas ar pan.), taCiau veikimas nesutrinka ir tai
nekelia pavojaus eismo saugai;

2.4.4. indukciniy kilpy gedimai (kai pazeistas indukcinis kabelis);

2.4.5. tinkamai nepritvirtinti vaizdo stebéjimo kamery korpusai, laikikliai, techninés spintos;

2.4.6. nesutampa vaizdo kameros atvaizduojamas laikas su Eismo valdymo centro laiko serveriu arba
Sviesofory) valdiklio laiku;

2.4.7. neuztikrinamas vaizdo stebéjimo kameros matomumo laukas (kamera purvina, aprasojusi, apsalusi,
vaizdg uzdengia medziy Sakos ar dél kity priezas€iy neuztikrinamas vaizdo stebéjimo kameros matomumo laukas);

2.4.8. dangy atstatymas po Sviesofory posto remonto darbuy;

2.4.9. kitos paslaugos, nepriskiriamos prie kity 2 punkte iSvardyty gedimy (pvz. necenzariniy grafiniy elementy
nuvalymas nuo Sviesofory posto ir kt.);

2.4.10. kiti gedimai, veiksmai, nepriskirtini 1, 2, 3 lygio svarbai-prioritetams;

2.411. auksciau nurodyti gedimai, kai jy Salinimui reikalingos Sios techninés priemonés: automobilinis
kranas, ekskavatorius, bandymy laboratorija elektros gedimo vietos nustatymui (Sis papunktis netaikomas 2.1.1,
2.1.2, 2.2.1 papunkc&iuose nurodytiems gedimams net jei jy paSalinimui reikalingos Siame papunktyje jvardintos
techninés priemonés).

1 lentelé. Gedimy pagal priskirtg svarbg — prioritetg — ir lygj Salinimo terminai.

Gedimo
svarba- Gedimy Salinimo terminas
prioritetas
1 lygis Kaip jmanoma grei€iau, bet ne ilgiau nei per 2 (dvi) valandas nuo reakcijos laiko pabaigos
2 lygis Kaip jmanoma grei€iau, bet ne ilgiau nei per 4 (keturias) valandas nuo reakcijos laiko pabaigos
3 lygis Kaip jmanoma greiciau, bet ne ilgiau nei per 24 (dvideSimt keturias) valandas nuo reakcijos laiko
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Gedimo
svarba- Gedimy Salinimo terminas
prioritetas
pabaigos
4 lygis Kaip jmanoma grei€iau, bet ne ilgiau nei per 72 val. (septyniasdeSimt dvi) valandas nuo reakcijos
laiko pabaigos

3. Kai gedimo paSalinimui reikalingas keltuvas, gedimo 3&alinimo terminas gali bati pratesiamas
papildomomis 3 valandomis.

4. Jeigu eismo jvykio metu apgadinto Sviesofory posto nejmanoma atstatyti j pradine bukle dél apgadinty
azdriniy, gembiniy konstrukcijy, kurioms badtina individuali gamyba ar specifinis apdirbimas (pvz., dazymas) ir
Rangovas pateikia S| ,Susisiekimo paslaugos® individualios gamybos ar specifinio apdirbimo poreikj pagrindzianc&ius
duomenis, Rangovas turi atstatyti Sviesofory postg pagal projektinius sprendinius ne véliau kaip per 4 ménesius nuo
jvykio dienos ir tokiu atveju netaikytinas techninés specifikacijos 2.4.1 papunktyje nurodytas Sviesofory posto
atstatymo terminas. Tokiu atveju Rangovas turi pasidlyti laiking techninj sprendinj S] ,Susisiekimo paslaugos®
nurodytu el. pastu bei, jj suderinus su S| ,Susisiekimo paslaugos®, jrengti Sviesofory poste per techninés
specifikacijos 2 punkte nurodyto lygio gedimo Salinimo terming, kol bus visiSkai pasalintos eismo jvykio pasekmés ir
Sviesofory postas tinkamai atstatytas. Laikini techniniai sprendimai negali prieStarauti Keliy Sviesofory jrengimo
taisykléms ir kitiems norminiams teisés aktams, reglamentuojantiems Sviesofory statyba, jrengimg, eksploatavimag
bei bendrg eismo organizavima.
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1. BENDRIEJI TECHNINIAI REIKALAVIMAI

Paprastojo remonto apraso sprendiniai atlikti pagal Lietuvos Respublikoje galiojanCias statybines normas ir
taisykles. Statybinéms medziagoms ir gaminiams, naudojamiems statyboje, taikomi galiojantys valstybiniai standartai
bei europiniai EN standartai, kuriy vartojimas yra jteisintas Lietuvos Respublikos atitinkamy zinyby.

Esant reikalavimui, kad tipiniai bandymai buty atlikti Europoje akredituotoje laboratorijoje: Akredituota
laboratorija — laikoma tokia laboratorija, kuri yra akredituota Europos akreditacijos organizacijos (European
cooperation for Accreditation) pripazjstamoje akreditacijos jstaigoje bandymy srityje.

Bendruoju atveju Sviesofory posty jranga privalo bati sertifikuota Europos Sajungos standartai bei turéti CE
Zenklinimo deklaracija.

Visi procesy valdymo ir automatizacijos projekto dalyje numatomi jrengimai, gaminiai ir medZziagos, jy
montavimas, iSbandymas ir eksploatacija turi atitikti aiSkinamajame raste pateikiamiems normatyviniams ir teisiniams
dokumentams.

1.1. Paslépty darby priémimo tvarka

Paslépti darbai gali bati priimami tik sékmingai juos iSbandzZius pagal visus Lietuvos Respublikoje galiojanciy
standarty reikalavimus.

1.2. Laikané€iyjy konstrukcijy, inzineriniy sistemy iSbandymuy tvarka

Prie$ iSbandant laikan&igsias konstrukcijas, Salys turi susitarti dél bandymo laiko, vietos ir budo. Laikanciy
konstrukcijy bandymo metu turi bati uZtikrintas priéjimas prie visy bandomy viety, parengti visi reikalingi dokumentai
jrankiai ir jrenginiai. Bandymy ir pavyzdziy aprobavimo bddai turi bati suderinti su UZsakovu. Turi bati atlikti visi
salygose, normose ir Lietuvos Respublikos standartuose numatyti tyrimai. Rezultatai turi bati pristatomi
suinteresuotoms Salims susipazinimui. Tokiu atveju, jei bandymo rezultatai yra blogesni negu nurodyta
reikalavimuose, Rangovas nedelsdamas privalo informuoti visas suinteresuotas $alis. Jei rezultatai nepatenkinami
konstrukcijy ar kurio nors kito materialaus turto saugumo faktoriy atzvilgiu, kurie turi esmine svarbg darbo
rezultatams, Rangovas privalo nedelsdamas apie tai informuoti suinteresuotas Salis ir organizuoti susitikimg
sprendimy priémimui dél bdsimy darby organizavimo. Jei bitina, reikia imtis saugumo priemoniy, siekiant iSvengti
bet kokios Zalos ir pavojaus. Bet kokio bandymo rezultaty slépimas yra sunkinanti aplinkybé.

2. VAIZDO STEBEJIMO KAMEROS

21. Reikalavimai vaizdo stebéjimo kameroms, spintoms ir jy jrangai
ﬁ'rl Charakteristika Techniniai duomenys
1. Reikalavimai valdomai vaizdo stebéjimo kamerai ir jos korpusui:
1.1. Vaizdo kameros tipas Valdoma, spalvoto vaizdo
1.2. Standartas Turi atitikti ONVIF standarto S, G, T profiliy reikalavimus

Ne maziau kaip 20 karty (vaizdo kameros optinis priartinimas turi bati
valdomas i$ operatoriaus pulto)
Automatinis Dienos / Nakties rezimas, j kameros korpusg integruotas IR

1.3. Optinis priartinimas

14. Vaizdo fiksavimas (infraraudonyjy spinduliy) ap8vietimas (atstumas ne mazesnis kaip 100 m)
1.5. Vaizdo jutiklis CMOS ne prastesnis kaip 1/2.8"
1.6. Bendras tasky skaicius Ne mazZesnis kaip 2 Megapikseliai
1.7. Efektyviy tasky skaicius Ne mazesnis kaip 1920(H) x 1080(V)
1.8. Raiska Ne blogesné nei 1080P (1920x%1080 pikseliy)
1.9. Vaizdo suspaudimo greitis | Ne mazesnis kaip 1080P (1-25kps)
1.10. | Srauty kiekis Ne maZiau kaip 2
1.11. | Kompresijos metodai H.264, H.265
1.12. | Fokusavimas Automatinis ir rankinis
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ﬁ'rl Charakteristika Techniniai duomenys
1.13. | Vaizdo stabilizavimas Turi biti vaizdo stabilizavimo funkcija
1.14. | Objektyvo diafragma Ne blogiau kaip F1.6—F3.9
1.15. | Mini — Ne blogiau kaip: Diena: 0.05 Lux@F 1.6, 1/30 s; Naktis: 0.005Lux@F1.6,
15, inimalus apsvietimas o A
1/30 s arba 0 Lux su jjungtu IR apSvietimu
1.16. | Palaikomi protokolai IPv4/ IPv6, HTTP, HTTPS, TCP/IP, UDP/IP, UPnP, ICMP, IGMP, RTSP,
T RTP, SMTP, NTP, DHCP, DNS, DDNS, FTP
Ne maziau nei viena RJ-45 (10Base-TX/100Base-T), aliarminis jéjimas
1.17. | Jungtys (aliarminis jéjimas gali biti pacioje kameroje, tinklo komutatoriuje arba
realizuotas su papildoma to paties kameros gamintojo I/O plokste).
1.18.1. Virtualios linijos kirtimo aptikimo funkcija
118 | Intelektika 1.18.2. Judesio nustatytoje vaizdo zonoje aptikimo funkcija
o 1.18.3. Automatinis kameros pasukimas j kamery lauko spinta
1.18.4. Ne maziau kaip 16 vnt. iSankstiniy pozicijy nustatymas
1.19. | Maitinimas 12V ar 24V AC/DC arba PoE*
1.20. | Apsauga nuo vir§jtampiy Integruota arba papildoma
1.21. | Galingumas Ne daugiau kaip 50 W (su Sildymu)
1.22. | Darbo salygos Kameros veikimas turi bati uZtikrinamas esant aplinkos temperattrai nuo —
T 30 °C iki + 50 °C
1.23. Apsa.ugqs klasé aplinkos Ne mazesné nei IP66
poveikiui
1.24. Apsa_ugqs klasé fiziniam Ne mazesné nei IK10
poveikiui
1.25. | Korpusas Antikorozinis, hermetiSkas
1.26. | Tvirtinimas i:sgliiilss (originalus) tvirtinimo laikiklis, su galimybe viduje pravesti
Pasukimo greitis ir Kameros pasukimo greitis horizontaliai ir vertikaliai: ne blogesnis nei 0.1°—
1.27. K 250° per sekunde. Kampas: horizontalus — 360° neribotas sukimas,
ampas . .. i o
vertikalus — ne maziau kaip 90°.
1.28. | Konfiglracija Turi biti kontrolés ir konfiglravimo tinklu galimybé
1.29.1.  Vaizdo kamery programiné aparatiné (angl. ,firmware*) jranga
turi bdti apsaugota nuo nesankcionuoty jsilauzimy, duomeny desifravimo ir
nutekéjimo.
1.29.2. Vaizdo kameros turi bati su naujausiais kamery gamintojo
sidlomais programinés jrangos atnaujinimais, kuriuose buty iStaisytos
129 | ki - Zinomos saugumo spragos ir pazeidZziamumai.
.29. ibernetinis saugumas 1293 Vaizdo kamer o tnauiini tsisiunti
.29.3. y programinés jrangos atnaujinimy atsisiuntimas
turi bati organizuojamas i§ Europos Sgjungos ir NATO Salyse esanciy
serveriy.
1.29.4. Vaizdo kameros turi bati tik su funkcionalumais, kuriy reikalauja
techniné specifikacija, o papildomi, techninéje specifikacijoje nenurodyti,
funkcionalumai, turi bati deaktyvuoti.
2. Reikalavimai stacionariai vaizdo stebéjimo kamerai ir jos korpusui:
2.1. Vaizdo kameros tipas Stacionari, spalvoto (diena) ir juodai balto (naktis) vaizdo
2.2. Standartas Turi atitikti ONVIF standarto S, G profiliy reikalavimus
2.3. Optinis priartinimas Ne maziau kaip 4 kartus
24 Naktini . Automatinis Dienos/Nakties rezimas, j kameros korpusg integruotas IR
4. aktinis rezimas . . . . . . :
(infraraudonyjy spinduliy) apSvietimas (atstumas ne mazesnis kaip 30 m)
2.5. Vaizdo jutiklis CMOS ne prastesnis kaip 1/3"
2.6. Bendras tasky skaicius Ne mazesnis kaip 4 Megapikseliai
2.7. Efektyviy tasky skaicius Ne mazesnis kaip 2688(H) x 1520(V)
2.8. Raiska Ne blogesné kaip 2560x1440
2.9. Vaizdo suspaudimo greitis | Ne mazesnis kaip 2560x1440 (1-20kps)
2.10. | Srauty kiekis Ne maziau kaip 2
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ﬁlrl Charakteristika Techniniai duomenys
2.11. | Kompresijos metodai H.264, H.265
2.12. | Fokusavimas Automatinis ir rankinis
2.13. | Objektyvo diafragma Ne blogiau kaip F1.3—-F1.4
214, | Mini v Ne blogiau kaip: Diena: 0.369Lux; Naktis: 0.035Lux arba OLux su jjungtu IR
14, inimalus apsvietimas apsvietimu
IPv4/ IPv6, HTTP, HTTPS, TCP/IP, UDP/IP, UPnP, ICMP, IGMP, RTSP,
2.15. | Palaikomi protokolai RTP, SMTP, NTP, DHCP, DNS, DDNS, FTP, uztikrinantys pilng vaizdo
stebéjimo kameros integracijg su Digifort programine jranga
Ne maziau nei viena RJ-45 (10Base-TX/100Base-T), aliarminis jéjimas
2.16. | Jungtys (aliarminis jéjimas gali biti pacioje kameroje, tinklo komutatoriuje arba
realizuotas su papildoma to paties kameros gamintojo 1/0 plokste).
2.17. | Intelektika Judesio nustatytoje vaizdo zonoje aptikimo funkcija
2.18. | Maitinimas 12V ar 24V AC/DC arba PoE*
2.19. | Apsauga nuo virSjtampiy Integruota arba papildoma
2.20. | Galingumas Ne daugiau kaip 50 W (su Sildymu)
2 21 Darbo salygos Kameros veikimas turi bati uztikrinamas esant aplinkos temperatiroms nuo
T -30 °C iki + 50 °C
2.22. Apsa'ugqs klasé aplinkos Ne mazesné nei IP66
poveikiui
2.23. Apsa'ugqs klasé fiziniam Ne mazesné nei IK10
poveikiui
2.24. | Korpusas Antikorozinis, hermetiSkas
295 | Tvirtinimas Egs:liiilss (originalus) tvirtinimo laikiklis, su galimybe viduje pravesti
2.26. | Konfiglracija Turi bati kontrolés ir konfiglravimo tinklu galimybé
2.27.1. Vaizdo kamery programiné aparatiné (angl. ,firmware*) jranga turi
bdti apsaugota nuo nesankcionuoty jsilauzimy, duomeny deSifravimo ir
nutekéjimo.
2.27.2. Vaizdo kameros turi buti su naujausiais kamery gamintojo sitilomais
programinés jrangos atnaujinimais, kuriuose buty iStaisytos Zinomos
2.27. | Kibernetinis saugumas saugumo spragos ir pazeidziamumai.
2.27.3. Vaizdo kamery programinés jrangos atnaujinimy atsisiuntimas turi
bati organizuojamas i Europos Sgjungos ir NATO Salyse esanciy serveriy.
2.27.4. Vaizdo kameros turi bati tik su funkcionalumais, kuriy reikalauja
techniné specifikacija, o papildomi, techninéje specifikacijoje nenurodyti,
funkcionalumai, turi bati deaktyvuoti.
3. Reikalavimai kamery lauko spintai:
3.1 Kamery lauko spintos Vidaus jranga montuojama sustiprintoje poliesterinéje arba metalinéje
o tipas cinkuotoje spintoje su pamatu
3.2. Apsaugos klasé Ne maZesné kaip IP55
3.3. Fizinés apsaugos lygis Ne Zemesnis kaip IK10
Visy spinty uzraktai turi bati rakinami vienu raktu. Negali bati naudojami
3.4. UZraktas universalls uzrakty tipai (pavyzdziui, trikampis raktas). Uzsakovui turés bati
pateikti ne maziau kaip 4 rakty komplektai
35 Kamery lauko spintos RAL 9004
korpuso spalva
3.6. Papildomi elementai Su montazine plokste ir tvirtinimais, LED tipo Sviestuvu spintos viduje
3.7. Kabeliy jvedimas IS apacios, kabeliy jvedimo ploks§té su guminémis jvorémis
Vaizdo kamera privalo turéti bent vieng aliarminj jéjimag ((aliarminis jéjimas
Dury atidarymo gali bati pacioje kameroje, tinklo komputatoriuje arba realizuotas su
3.8. signalizacija papildoma to paties kameros gamintojo 1/0 plokste), kuris sujungiamas su

kamery lauko spintos dury atidarymo jungikliu. Digifort sistemoje yra
atliekamas vaizdo kamery veiksmy programavimas (pasisukimas j kamery
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lauko spintg). Pasisukimas j kamery lauko spintg turi jvykti po to, kai
kamery lauko spintos durys yra atidaromos ir suveikia kameros aliarminis
jéjimas. Vaizdo kamera turi siysti Digifort sistemai suprantamus aliarminius
pranesSimus.
39 JZeminimo jrengimo Visi metaliniai spintos elementai turi bati patikimai sujungti su jZeminimo
- ypatybés kontdru
4. Reikalavimai kamery lauko spintos jrangai:
4.1. Turi bati elektros tinklo apsauga nuo vir§jtampio
4.2. Turi biti kompiuterinio tinklo apsauga nuo vir§jtampio (RJ45)
4.3. Turi bati automatiniai jungikliai
4.4. Turi bati automatinis jungiklis su nuotékio rele
4.5. Turi bati LED Sviestuvas kamery lauko spintoms 230V (su jungikliu, suveikian€iu nuo dury atidarymo)
4.6. Turi bati maitinimo Saltinis
4.7. Turi bdti transformatorius
4.8. Turi bati elektros lizdas (230 V), montuojamas ant DIN bégelio
Turi bati montuojama jranga, pritaikyta darbui, esant nuo —30 °C iki + 50 °C temperatirai, o jei
4.9 montuojama jranga nepritaikyta lauko salygoms, turi bati sumontuota papildoma jranga, uztikrinanti
e viduje esandiai jrangai tinkamg darbui temperatirg ir drégnuma, aplinkos temperatirai esant nuo -30 °C
iki + 50 °C. Montuojant papildoma jranga, ji turi bati jrengiama ant DIN bégelio.
410 Jeigu montuojama papildoma Sildymo jranga, ji turi bati su automatine iSsijungimo funkcija veikianc¢ia
" 7" | nuo temperatiros poky¢€io (pvz., termostatas).
Turi bati tinklo komutatorius montuojamas ant DIN bégelio su 5 ETH portais, 1 SFP portu. 100/1000 SFP
4.11. | modulio greitis, 10/100/1000 RJ45 lizdo (-y) greitis, turi bati apsauga nuo tinklo transliacijos audros
(angl. Broadcast storm protection).
4.12. | Turi bati SFP modulis optiniam keitikliui
4.13. | Turi bati dury padéties jungiklis
4.14. | Turi bati optinis jungiamasis kabelis SM 1 skaidula (LC-UPC/LC-UPC)
5. Reikalavimai duomeny perdavimo kabeliui:
5 1 K oL Internetinis tinklo kabelis UTP (lauko sglygoms), skirtas vaizdo stebéjimo
A, abelio tipas . A . X 4
sistemy vaizdui ir aliarmo signalui perduoti
5.2. Kategorija Ne mazesné kaip 5e
6. Reikalavimai elektros tiekimo kabeliui:
6.1 Kabelio tipas Skirtas naudoti grunte, lauke, vandenyije ir kabeliy kanaluose. Gyslos
medZziaga — varis
6.2. Nominali jtampa Ne mazesné kaip 450/750 V
Leidziama auk$ciausia
6.3. gyslos temperatira Ne didesné kaip +70 °C
ilgalaikiame reZime
6.4. Laidininko skersmuo Ne maziau kaip 1.5 mm?2
6.5. Laidininko gysly skai€ius Ne maziau kaip 3
6.6. Laidininko izoliacija Polivinilchlorido (PVC) plastikas
2.2. Reikalavimai vaizdo stebéjimo kamery pajungimui j vaizdo stebéjimo sistemg
Eil. Reikalavimai
Nr.
1 Vaizdo stebéjimo kameros turi bati valdomos Eismo valdymo centro operatoriaus patalpoje esanciu pultu
) ir pajungtos prie DIGIFORT MAIN ir DIGFORT FAILOVER vaizdo stebéjimo sistemos serveriy.
Turi bati atliktas papildomy licencijy jdiegimas (praplétimas) DIGIFORT sistemoje. Maziausiai 2 vnt.
licencijy vienai vaizdo stebéjimo kamerai.
3. UZtikrinti transliuojamo vaizdo kokybe ne blogesne kaip ,Full HD* rai$ka.
4. Vaizdas, i§ vaizdo stebéjimo kamery, turi bati atvaizduojamas ant esamy operatoriaus monitoriy ir vaizdo
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Eil. Reikalavimai
Nr.
sienos
5 Esama DIGIFORT sistema turi palaikyti diegiamos vaizdo kameros iSvesties sgsajas (aliarminis iSéjimas /
) jéjimas) arba ,http“ komandy siuntimg j vaizdo stebéjimo sistema.
Vaizdo stebéjimo kamery pavadinimai DIGIFORT sistemoje kameros transliuojamo vaizdo bei vaizdo jraso
6 .Jspauduose” turi susidaryti i§ sankryzos numerio, nurodyto eismo valdymo sistemoje, ir vietos (Sviesoforo
' posto) pavadinimo. Jeigu vaizdo stebéjimo kamera turi valdymo funkcijg, pavadinime turi bdti trumpinys
,vald.”.
Vaizdo stebejimo kameros vaizdas turi bati atvaizduojamas momentinémis nuotraukomis kas 60 s
7. https://judu.lt/vairuotojams/eismo-zemelapiai/eismo-stebejimo-kameros/ svetainéje, o atvaizduoto vaizdo
laikas turi bati rodomas virSutiniame kairiajame paveikslo kampe baltais raSmenimis juodame fone.
8 Vaizdo jrasy i$ vaizdo stebéjimo kamery saugojimas turi bati nustatytas Eismo valdymo centre
) esanciose vaizdo stebéjimo sistemos laikmenose ne maziau kaip 30 pary nuo jraSomo vaizdo momento
Vaizdo stebéjimo kameros programiné aparatiné (angl. ,firmware®) jranga turi bti apsaugota nuo
9 nesankcionuoty jsilauZzimy, duomeny desifravimo ir nutekéjimo. Tiekéjas privalo patiekti vaizdo stebéjimo
’ kameras su naujausiais gamintojo sitalomais programinés jrangos atnaujinimais, kuriuose buty iStaisytos
Zinomos saugumo spragos ir pazeidZziamumai

3. SVIESOFORINE SIGNALIZACIJA
3.1. Sviesofory atramos

Sviesoforams montuoti $alia gatvés naudojamos cinkuotos plieninio vamzdzio atramos ir gembinés atramos,
sertifikuotos pagal EN40-5 (plieno marké S235JRH (arba geresné) pagal EN 10210-1:2007). Atramos montuojamos
jdétiniuose pamatuose, prie jy prijungiant kabeliy apsaugos vamzdzius. Atramy viduje turi bati numatytos gnybty
rinklés, taip pat priéjimas prie jy per specialias gamykliSkai hermetiSkas dureles.

Sviesoforus ant konstrukcijy ir atramy montuoti vadovaujantis galiojan&iomis Keliy $viesofory jrengimo
taisyklémis, patvirtintomis 2012 m. sausio 31 d. Lietuvos Respublikos susisiekimo ministro jsakymu Nr. 3-81 ,Dél
Keliy Sviesofory jrengimo taisykliy patvirtinimo® (su aktualiais pakeitimais).

Gembiné $viesofory atrama susideda i$ vertikalios atraminés dalies ir paprastosios gembés. Sviesoforo
atramos ir gembeés turi bati atsparios 27 m/s véjo apkrovai, gravitacijos ir sunkio jégoms jvertinant ant jy montuojamy
jrenginiy matmenis, svorj, sniegg, apledéjimg, paukscius ir kitg jranga.

Visy atramy ir gembiy spalva turi bati RAL 9004.

3.2 Atramos pamatas

Pamatas jdétinis i§ betono su kiaurymémis kabeliy jvérimui j atramg. Betono stiprio klasé ir tvirtinimas turi
bati parinkti pagal stulpo gamintojo nurodymus arba paskaiCiuota pagal konkretaus stulpo konstrukcijg.

|Jdétinio pamato schema:
Sviesoforo atrama

»
Al Saligatvio danga arba
|'=‘ ’:| “ Zemeés pavirSius
|

1§

! %\_—'_,'"J,,.— Anga kabeliams

|

| | Betoninis pamatas
. e
y -
]
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3.3. Sviesoforas
Eil. . -
Nr. Charakteristika Techniniai duomenys
1 Sviesos intensyvumas £200mm - >200 cd
@300mm - >300 cd
Raudonas 613.5 — 631 nm
2 Spalva Geltonas 585 — 597 nm
Zalias 498.5 — 508 nm
3 Darbiné jtampa 230 V AC — 10/+15%
4 Daznis 50 Hz+/- 10%
5 Energijos suvartojimas Vieno Sviesoforo (3 sekcijy) ne daugiau 36W
6 Temperatira Klasés A, B, C, atitinka EN 12368
7 Modulio IP klasé IP65 pagal EN 60529
8 Korpuso IP klasé IP54 pagal EN 60529
9 LeSiy atsparumas smagiui | IR3 pagal EN 60598
10 | Elektromagnetinis Afitinkantis EN 50293
suderinamumas
11 Elektros sauga Klasé Il atitinkanti standarto EN 61140
12 | lliuzinis efektas Ne zemesné kaip 5 klasé
13 | Garantinis laikas Ne maziau 5 mety.
3.4. Pagalbinis skydas

Pagalbinius skydus bdtina jrengti Sviesoforams, jrengiamiems vir§ vaziuojamosios dalies (5 - 5,3 m aukStyje,
kai Sviesoforai montuojami vir§ kontaktinio tinklo — 6 - 6,3 m aukS$tyje). Vidiné skydo zona turi bati juoda. 1Soriné
skydo zona su juodu krastu koncentruoja démesj j Sviesoforo signalus. Pagalbinius skydus galima jrengti ir
pagrindiniams Sviesoforams (2,2 m aukstyje) su papildoma sekcija j deSine.

Pagrindinis Sviesoforas su papildoma sekcija, esantis
2,2 m aukstyje

Sviesoforas esantis ant gembés 5 — 5,3 m aukstyje
(kai turime kontaktinj tinklg, 6 - 6,3 m auk$tyje)

optinio elemento
skersmue 300 mm

800 (650)

800 (650)

20 (15) N\ |
100 (75) |, skydas
130 (85) 300 papildomai
s " sekcijai

(Reikdmeés skliaustuose skirtos
mazesniy matmeny skydui)

optinio elemento
skersmuo 200 mm

450
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3.5. Sviesofory spinta su valdikliu
ﬁ': Charakteristika Techniniai duomenys
Valdiklis sumontuojamas poliesterinéje arba metalinéje (apsaugotoje nuo
1 Spinta korozijos) sustiprintoje déZéje ant pamato. Dézés apsaugos laipsnis IP54.
Rakinama jleidZiama spyna. Korpuso spalva RAL 9004.
2 Maitinimo jtampa 230 V AC — 10/+15%; 50 Hz +-10%
e 230 V AC — 10/+15%; 50 Hz +-10%

3 | Is€jimo jtampa Atitinkantis LST EN 12675 standarta
Kiekvieno iSéjimo

4 (Sviesoforo pajungimui) Ne maziau 1 A
srové

5 ISéjimo grandinés Kiekvienas iSéjimas apsaugomas individualiu saugikliu.

6 Valdomy grupiy skaicius Priklausomai nuo jrengiamos sankryZos signaliniy grupiy skaiciaus.

7 Papllcliom'a m'a|t|n|mo Privaloma. Turi bati apsaugota atskiru kirtikliu.
rozeté spintoje

8 (SL%/Bt)Luq kristaly ekranas Privalomas

Privalomas, elektroninis kvarcinis, integruotas j valdiklio valdymo plokste,

9 Laikrodis laikas atvaizduojamas ant valdiklio skystuyjy kristaly ekrano (LCD) ir

papildomas GPS modulis, skirtas laikrodzio sinchronizacijai.

10 | Darbiné temperatira -40°C - +60°C

11 Rysiai, sgsajos, protokolai | RS232, TCP/IP, OCIT

12 ISoriniai jéjimai/iséjimai Eriklausomai r)uoljutikliq, virtualiy matavimo zony ir kity diegiamy

omponenty kiekio.
13 Galimi naudojami jutiklio Indukciniai kontdrai, video, infraraudonujy spinduliy, radariniai ir bevieliai
tipai magnetiniai jutikliai
Sviesoforo valdiklis privalo atlikti visy spalvy $viesos diody optiniy elementy kontrole —
perdegus bet kuriam, bet kurios spalvos Sviesos diody optiniam elementui valdiklis turi
uzfiksuoti ir iSsiysti praneSimg apie konkrecioje signalinéje grupéje sugedusj Sviesos
diody optinj elementg j eismo valdymo sistemga (toliau sutr. EVS):
Raudonos spalvos transportui skirty Sviesos diody optiniy elementy kontrolé:
o Kuomet vienoje signalinéje grupéje yra DU raudonos spalvos Sviesos diody
optiniai elementai: esant VIENO raudonos spalvos Sviesos diody optinio
Si o elemento gedimui, valdiklis turi uzfiksuoti, iSsiysti praneSimg apie gedimg j EVS
ignalizacijos ir privalo iSjungti kryZg j tamsy arba geltonos mirkséjimo rezim

sauga (8viesos I privalo 1Sjungll sankryza | " 9 J na. .

14 | diody optiniy . Kugnjgt vienoje sllqnalmele grupéje yra TRYS raudonos spalvos Sviesos diody
elementy optiniai elementai: vegant VIENO, [R_ENGTO VIRS VA_ZIU_OJAM_OSIOS_ DALIES,
kontrolé) raudonos spalvos Sviesos diody optinio elemento gedimui, valdiklis turi

uzfiksuoti ir tik iSsiysti praneSimag apie gedima j EVS. Esant DVIEJY, JRENGTY
VIRS VAZIUOJAMOSIOS DALIES, raudonos spalvos $viesos diody optiniy
elementy gedimui, valdiklis turi uzfiksuoti, iSsiysti praneSima apie gedima j EVS
ir privalo iSjungti sankryzg j tamsy arba geltonos mirkséjimo rezimg. Esant bent
VIENO, JRENGTO NE VIRS VAZIUOJAMOSIOS DALIES, raudonos spalvos
Sviesos diody optinio elemento gedimui, valdiklis turi uZfiksuoti, iSsiysti
pranesimg apie gedimg j EVS ir privalo iSjungti sankryZg j tamsy arba geltonos
mirkséjimo reZima.
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Eil.
Nr.

Charakteristika Techniniai duomenys

o Kuomet vienoje signalinéje grupéje yra KETURI raudonos spalvos Sviesos
diody optiniai elementai: esant VIENO ar DVIEJY, JRENGTY VIRS
VAZIUOJAMOSIOS DALIES raudonos spalvos $viesos diody optiniy elementy
gedimui, valdiklis turi uzfiksuoti ir tik iSsiysti pranedimg apie gedimag j EVS.
Esant TRIJY, JRENGTY VIRS VAZIUOJAMOSIOS DALIES, raudonos spalvos
Sviesos diody optiniy elementy gedimui, valdiklis turi uZfiksuoti, iSsiysti
pranesimg apie gedimg j EVS ir privalo iSjungti sankryZg j tamsy arba geltonos
mirkséjimo reZima. Esant bent VIENO, JRENGTO NE VIRS VAZIUOJAMOSIOS
DALIES, raudonos spalvos Sviesos diody optinio elemento gedimui, valdiklis turi
uzfiksuoti, iSsiysti pranesimg apie gedima j EVS ir privalo iSjungti sankryzg |
tamsy arba geltonos mirkséjimo rezima.

e Kuomet vienoje signalinéje grupéje yra PENKI raudonos Sviesos diody optiniai
elementai: esant VIENO ar DVIEJY, JRENGTUY VIRS VAZIUOJAMOSIOS
DALIES raudonos spalvos Sviesos diody optiniy elementy gedimui, valdiklis turi
uzfiksuoti ir tik iSsiysti praneSimg apie gedimg j EVS. Esant TRIJUY ar
KETURIY, JRENGTY VIRS VAZIUOJAMOSIOS DALIES, raudonos spalvos
Sviesos diody optiniy elementy gedimui, valdiklis turi uZfiksuoti, iSsiysti
pranesimg apie gedimg j EVS ir privalo iSjungti sankryZg j tamsy arba geltonos
mirkséjimo rezimg. Esant bent VIENO, JRENGTO NE VIRS VAZIUOJAMOSIOS
DALIES, raudonos spalvos Sviesos diody optinio elemento gedimui, valdiklis turi
uzfiksuoti, iSsiysti pranesimg apie gedima j EVS ir privalo iSjungti sankryzg |
tamsy arba geltonos mirkséjimo rezima.

Raudonos spalvos péstiesiems skirty Sviesos diody optiniy elementy kontrolé:

e Esant bent VIENO raudonos spalvos Sviesos diody optinio elemento gedimui,
valdiklis turi uzfiksuoti, iSsiysti prane8ima apie gedima j EVS ir privalo iSjungti
sankryzg j tamsy arba geltonos mirkséjimo rezima.

Zalios spalvos $viesos diody optiniy elementy kontrolé:

o Esant bent VIENO Zalios spalvos Sviesos diody optinio elemento gedimui,
valdiklis turi uzfiksuoti ir tik iSsiysti pranesimg apie gedimg j EVS.

e Esant VISU signalinés grupés zalios spalvos Sviesos diody optiniy elementy
gedimui, valdiklis turi uzfiksuoti iSsiysti praneSimg apie gedimg j EVS ir privalo
iSjungti sankryza j tamsy arba geltonos mirkséjimo rezima.

Zalios spalvos péstiesiems skirty $viesos diody optiniy elementy kontrolé:

o Esant bent VIENO Zalios spalvos Sviesos diody optinio elemento gedimui,
valdiklis turi uzfiksuoti, iSsiysti praneSimg apie gedima j EVS ir privalo iSjungti
sankryZg j tamsy arba geltonos mirkséjimo rezima.

Geltonos spalvos Sviesos diody optiniy elementy kontrolé:
Esant bent VIENO ar VISU geltonos spalvos Sviesos diody optiniy elementy gedimui
valdiklis turi uZfiksuoti ir tik iSsiysti pranesima apie gedimg j EVS.

15

Atmintis

Valdiklis kaupia savo atmintyje visus jvykius, bei detektoriy rodmenis pagal
gamintojo numatytus maksimalius terminus. Valdiklio atmintis turi bati i§plésta
iki maksimalaus galimo dydZio priklausomai nuo valdiklio modelio.
MaZiausias terminas — 24 val.

16

Nepertraukiamo maitinimo

sistema

Dingus elektros maitinimui, valdiklis turi iSsiysti aliarminj praneSimg j EVS
naudodamas vidinj rezervinio maitinimo 3altinj (pvz. akumuliatoriy).
Minimalios ir maksimalios jtampos kontrolé su iSsaugojimu atmintyje.

17

Turi dirbti automatizuotoje eismo valdymo sistemoje Sitraffic SCALA.

Apjungimas su sistema ir | Privalo dirbti koordinuotame darbo reZime apjungus su kitais eismo

kitais valdikliais

Sviesofory valdikliais taip pat automatizuotoje eismo valdymo sistemoje
Sitraffic SCALA.

18

Dury atidarymo
signalizacija

Atidarius bet kokias valdiklio dureles, turi bati uZfiksuotas valdiklyje ir
i8siystas praneSimas j EVS apie valdiklio dury atidaryma.
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ﬁ':' Charakteristika Techniniai duomenys
19 | Garantinis laikas Ne maziau 5 mety.

3.6. Motoriniy transporto priemoniy, dviratininky ir péséiujy jutiklis

E':' Charakteristika Techniniai duomenys
1. Paskirtis Dviratininky, pésc€iyjy ir transporto priemoniy aptikimas ir skai€iavimas
2. Atitinka standarta EN55022 klasé A (arba lygiavertis)
3. Aplinkos drégmé Turi veikti prie 95 % drégmeés be kondensacijos
4. Veikimas_ap]inkos 30 °C - +60 °C
temperatiroje
5. Detektoriaus tipas Vaizdo ir infraraudonyjy spinduliy vaizdo atpazinimo badas
6. Objektyvas Ne maZiau kaip 90° kampo
7. Raiska Ne maZiau kaip 640x480 tadky
8. Kadry skaicius per Ne maziau kaip 30
sekunde
9. Maitinimo jtampa 24-48 VDC
10. Galingumas Ne daugiau kaip 15 W
11. Saugos klasé Ne Zemesné kaip IP67
12. Sasajos ploksté Naujausia BPL plokstés versija suderinama su jutikliu
Pajungimas prie valdiklio Jutiklio sgsajos ploksté BPL turi bati sukonfiguruota pagal valdiklio TCP/IP
13. TCP/IP tinklo potinklj ir fiziSkai pajungta j valdiklio komutatoriy ar marsrutizatoriy. Turi bati
pasiekiama per nuotolj i§ eismo valdymo centro.
14 quaps_, plokstes Siemens C800, Siemens C900, Siemens Sx, Dynniq EC-2, Swarco ITC-2,
. suderinimas su
" o Swarco ITC-3
Sviesofory valdikliais
15. lggasraudonmq bangy llgosios infraraudonuyjy spinduliy bangos (7 -14 um)
4-8 metry aukstyje.
* Transporto priemoniy detektavimui prie ,STOP* linijos naudojami plataus
kampo objektyvai. Jutiklio aukstis vir§ dangos 6-8 m.
16 rengimo bidas * Transporto priemoniy detektavimui toliau apie 40 m nuo ,STOP* linijos
' naudojami siauro arba platus kampo objektyvai. Jutiklio aukstis vir§ dangos
8-10 m.
* Dviratininky ar pésciujy detektavimui naudojami plataus kampo objektyvai.
Jutiklio aukstis vir§ dangos 4-6 m.
17. Garantinis laikotarpis Ne maziau 5 mety
18. Reikalavimai jutikliy kabeliams:
18.1. | Izoliacija PVC
18.2. | Naudojimas Klojamas patalpose, Klojamas j Zeme
LeidZiama auk&cCiausia
18.3. | gyslos temperatura ne didesné +80 °C
ilgalaikiame rezime
18.4. Minimali lfabelio klojimo ne semesné -15 °C
temperatira
18.5. | Darbiné jtampa ne maziau 42V
18.6. | Gyslos medziaga Varis, daugiagyslis
18.7. | Gysly skaicius 3-5
Gysly diametras, Iki 100 m - 0,75 mm?
18.8. | skerspjavis (pagal Iki 200 m — 1 mm?

kabelio ilgj)

Iki 300 m — 1,5 mm?
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E':' Charakteristika Techniniai duomenys
18.9. !\/Ilak'3|ma'lusl Kabeho ilgis 300 m
iki vieno jutiklio
18.10. | Tarnavimo laikas = 40 metai
18.11. | Garantinis laikas = 10 metai

3.7.Pésciujy (pritaikyti silpnaregiams) arba bendri (pésciuyjy ir dviratininky) mygtukai

E': Charakteristika Techniniai duomenys

1 Korpuso saugos klasé Ne Zemesné nei IP55

2 | Aplinkos drégme Turi veikti prie 95% drégmeés be kondensacijos

3 | Aplinkos temperatdra -35°C - +60 °C

4 | Maitinimo jtampa 230V AC arba24V DC

5 | Valdymo (komutavimo) jtampa | 24 V DC

6 | Mygtuko tipas Sensorinis (su mechaniniu mygtuku silpnaregiams)

e Mygtukas turi skleisti orientavimosi signalg esant tiek Zaliam tiek
raudonam pésciyjy Sviesoforo signalams nuo 55 dBA iki 75dBA,
priklausomai nuo aplinkos triukSmo.

7 | Garso lygis ir tonas e Turi bati galimybé reguliuoti minimaly ir maksimaly garso lygj.
Pastaba: mygtuko skleidZiamas orientavimosi signalas turi skKirtis nuo
garsinio signalo skleidZiamo €jimo signalo. Turi skirtis daznis ir
tonas.

Po prisilietimo ar paspaudimo turi uzsidegti uzrasas — ,LAUKITE",

8 | Ypatybeés ant korpuso turi bati ,PESCIOJO® (tik pésé€iyjy mygtukams) ar
,RANKOS* (tik bendriems mygtukams) simbolis.

Reikalavimai mechaniniams Papildomas mechaninis silpnaregiams ir akliesiems skirtas mygtukas

9 | silpnaregiams ir akliesiems turi bati su krypties rodykle ir su vibravimo funkcionalumu esant

skirtiems mygtukams Zaliam pésciyjy Sviesoforo signalui.

10 | Jrenginio tvirtinimas, aukstis Ant atramos, 1,05 m aukstyje (iki mygtuko apacios)

11 | Valdymas ir konfigiravimas Integruotas kartu su garsinio signalo valdymu.

12 | Garantinis laikas Ne maziau kaip 5 metai.

3.8.Silpnaregiams ir akliesiems skirtas garsinis signalas

ﬁ'l! Charakteristika Techniniai duomenys

1 Korpuso saugos klasé Ne Zemesné nei IP55

2 | Aplinkos temperatira -35 °C—+60 °C

3 | Maitinimo jtampa 230 VAC

4 | Korpusas Polivinilchloridas

5 | BelaidZio rySio technologija Bluetooth
e Garsinis signalas turi skleisti éjimo signalg esant Zaliam pésc€iyjy

Sviesoforo signalui nuo 65 dBA iki 85dBA, priklausomai nuo aplinkos
triukSmo.

6 | Garso lygis ir tonas e Turi bati galimybé reguliuoti minimaly ir maksimaly garso lygj
Pastaba: Garsinio signalo skleidZziamas éjimo signalas turi skirtis nuo
pesciyjy mygtuko skleidZiamo orientavimosi signalo. Turi skirtis daZnis
ir tonas.

7 | Ypatybés e Garsinis signalas turi automatiSkai prisitaikyti prie aplinkos triukSmo.
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ﬁ"!' Charakteristika Techniniai duomenys
e Garsiakalbis ir valdymo ploksté turi bati integruota viename
modulyje.
e Garsinis signalas turi skleisti garsinj signalg tik po silpnaregiams ir
akliesiems skirto mechaninio mygtuko paspaudimo.
e Garsinis signalas turi turéti galimybe priimti signalus ir pasigarsinti
(Bluetooth bevielio rysio technologijos pagalba) i$ silpnaregiams ir
akliesiems skirtos mobiliajame jrenginyje jdiegtos programinés
jrangos.
8 | Jrenginio tvirtinimas, aukstis Po pésciyjy Sviesoforu, 2—2,3 m aukstyje (iki garsinio signalo apacios)
9 | Valdymas ir konfiglravimas Nuotolinio valdymo pultu
10 | Garantinis laikas Ne maziau kaip 5 metai
Garsiniy signaly ir mygtuky jrengimo pavyzdys
wrong
right
e, :
: S §
g RT ¥ -
PiT B [PTY g
v “ v -
3.9.0,4 KV jtampos 6-63A srovés automatiniai jungikliai
ﬁ"!' Charakteristika Techniniai duomenys
LST EN 60898-1:2003
1 | Standartas LST EN 60898-1:2003
2 @utomat|nla| jungikliai pazyméti CE
Zenklu
Tipiniai bandymai turi bati atlikti I .
3 akredituotoje laboratorijoje Pateikti bandymy protokoly kopijas
4 Au_torpallt.lplal Jungl_khal gamykloje Pateikti bandymy protokolus kartu su automatiniais jungikliais
turi bati iSbandomi
5 Skirtas naudoti uzdaroje neSildomoje patalpoje
6 Aplinkos temperatira -35°C - +35°C
7 Santykiné oro drégme <95 %
8 Pastatymo aukstis virs jlros lygio <1000 m
9 Vardiné jtampa 230 V/ 400V AC
10 Maksimalioji jtampa 2440V
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ﬁ'l! Charakteristika Techniniai duomenys
11 Vardinis daznis 50 Hz

12 | Vardiné izoliaciné jtampa 2500V

13 Vardiné impulsiné jtampa 24 kV

14 Vardiné srové Nurodomas uzsakant: 26A; 216A; 220A; 225A; 232A;
15 Atjungimo pajégumas =10 kKA

16 Garantinis laikas Ne maziau 5 mety.

3.10. Kabeliy signalinés juostos
ﬁ': Charakteristika Techniniai duomenys
1 Pagaminta i$ polietileno PE

2 Spalva Geltona

3 | Skirta naudoti Zeméje

4 Apsauginés juostos storis =0,5mm

5 Apsauginés juostos plotis: ngt%t;)gq as uzsakant

+ mm

6 Ant juostos turi bati juodos spalvos uzZra3as: “Démesio! Kabelis”

7 Aplinkos temperatira -350C - +35°C

8 Tarnavimo laikas = 40 metai

9 Garantinis laikas = 10 metai

3.11. Kabeliy apsaugos juostos
ﬁ': Charakteristika Techniniai duomenys
1 Pagaminta i$ polietileno PE

2 Spalva Raudona, geltona

3 | Skirta naudoti Zeméje

4 Apsauginés juostos storis =2 mm

5 Apsauginés juostos plotis: Nustatomas uZsakant
5.1 | Vienam kabeliui =100 mm
5.2 | Dviems kabeliams =200 mm

6 Aplinkos temperatira -350C - +350C

7 Tarnavimo laikas = 40 metai

8 Garantinis laikas = 10 metai
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3.12. Signaliniai kabeliai
Eil. . .. s
Nr Charakteristika Techniniai duomenys
1 Izoliacija PVC
2 Naudojimas Klojamas patalpose, klojamas j Zeme
Leidziama auk$c&iausia
3 gyslos temperatira ne didesné kaip +70 °C
ilgalaikiame reZime
4 M|n|malus kabelio lenkimo 8 x kabelio iSor. diam.
diametras
Minimali kabelio klojimo . L 0
5 temperatira ne Zemesné kaip -15°C
6 Darbiné jtampa ne maziau kaip 450/750 V (U0/U)
7 Gyslos medziaga Varis, daugiagyslis
8 Gysly skaicius 1-34
0,75-2,5 mm2. Minimalus Zeméje ar vamzdyje klojamo kabelio gysly
skerspjavis 1,5 mm? (pagal 2011 m. gruodzio 20 d. Lietuvos Respublikos
9 Gvslu skerspidvis energetikos ministro jsakymu Nr. 1-309 ,Deél Elektros linijy ir instaliacijos
ysiu P) jrengimo taisykliy patvirtinimo® patvirtintomis Elektros linijy ir instaliacijos
jrengimo taisyklémis). Nuo Sviesoforo iki atramos komutacinés angos
leidZiamas kabelio gysly skerspjlvis — nuo 0,75 mm?.
10 | Tarnavimo laikas =40 mety
11 | Garantinis laikas 2 10 mety
3.13. Zeméje klojamy kabeliy apsaugos vamzdziai
ﬁ':' Charakteristika Techniniai duomenys
1 Gaminio sertifikavimas Sertifikuotas elektros kabeliy kanalizacijai
2 Vamzdis pagamintas i$ plastiko HDPE (PE-HD)
3 VamzdZiy gabaritiniai matmenys Nustatomi uZzsakant pagal 1 lentele
Nustatoma uzsakant:
4 VamzdZio iSoriné sienelé * lygi;
* gofruota.
5 VamzdZio vidiné sienelé Lygi
VamzdZio vidinio skersmens ir kabelio
6 su daugiavielémis gyslomis skersmens 1,5
santykis
VamzdZio vidinio skersmens ir kabelio
7 su vienvielémis gyslomis skersmens 2
santykis
8 Plastikiniy vamzdziy charakteristikos:
8.1 | Tankis 940-960 kg/m?3
8.2 | Elastingumo modulis Ne maZiau kaip 800 MPa
8.3 | Lydymosi indeksas 0,15-0,5 g/10 min
8.4 | Siluminio plétimosi koeficientas Ne didesnis nei (1,5-0,5)x10% 1/C
8.5 | Darbo temperatira -40—+75 °C
9 Tarnavimo laikas =40 mety
10 | Garantinis laikas = 10 mety
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3.14. Kabeliy apsaugos vamzdziy parametry lentelé
ISorinis vamzdzio o Vamzdzio sienelés Minimalus vidinis vamzdzio
skersmuo, mm Vamzdzio ilgis, m storis, mm skersmuo, mm
50 6* 4 40
75 6* 6 63
110 6* 7,5 94
160 6 10,5 135
232 6 16 200

* lankstds vamzdziai pateikiami ritése suvynioti netrumpesni kaip 50 metry su jtraukimo virve.

4. SIGNALINIY KABELIY PAJUNGIMAS

Signaliniai kabeliai atvedami iki atramos pagal pajungimo schema. Visos kabelio gyslos (jskaitas rezervines)
pajungiamos prie gnybty atramoje. Kabelio gyslos numeruojamos abiejuose galuose (pajungimo vietoje valdymo
spintoje ir atramoje). Atramoje nuo gnybty atitinkamai pajungiami Sviesoforai (8viesofory galvos) bei kiti jrenginiai
(pvz. pésciyjy/dviratininky mygtukai).

5. SVIESOFORU MONTAVIMAS

Sviesoforai montuojami ant atramy naudojant kronsteinus. Galimos montavimo vietos: ant atramos (2,2 m
aukstyje, ar auk$c&iau), ant atramos gembinés dalies (5 m — 5,3 m aukS$tyje), ant santvarinés konstrukcijos (5 m - 5,3
m aukstyje). Sviesoforai montuojami taip, kaip nurodyta $viesofory i§déstymo plane, atstumas iki $viesoforo
matuojamas nuo kelio dangos iki Sviesoforo apacios, jeigu jrengtas pagalbinis skydas, tada iki pagalbinio skydo
apacios.

6. SVIESOFORY POSTO KOMPLEKSINIS DERINIMAS

Kompleksinis Sviesoforo derinimas atliekamas sumontavus visus Sviesoforo jrenginius, paklojus ir sujungus
kabelius. Atlikus visus batinus matavimus (kabeliy izoliacijos varzy, pereinamy kontakty varzy, jZeminimo kontdro
varzos) i8 VEI gaunama pazyma, leidZianti paduoti jtampg | Sviesoforinj jrenginj. Derinimo darbai atliekami
kvalifikuoty elektrotechnikos specialisty, turiniy kvalifikacijos pazyméjimus ne Zemesnés VK klasés. Pirmiausia
patikrinami visi kabeliy prijungimai pagal principines schemas. Patikrinama kiekvienos signalinés grupés Sviesofory
kiekvieno optinio modulio (raudono, geltono, zalio) suveikimas paduodant maitinimo jtampg. Patikrinamas kiekvieno
transporto daviklio teisingas suveikimas, naudojant transporto priemone. Patikrinami pésc€iyjy, dviratininky ir bendri
mygtukai. Valdiklyje turi atsirasti atitinkama indikacija. Atlikus pirminius patikrinimus, j valdiklj jkeliama eismo valdymo
programa, valdiklis paleidziamas dirbti be iSéjimo | iSorinius jrenginius (Sviesoforus). Jsitikinus, kad indikuojama
programa atitinka uZprogramuotg leidZziama valdikliui dirbti su iSoriniais jrenginiais (Sviesoforais). Esant reikalui
programinés nuostatos gali bati kei¢iamos.

7. JZEMINIMAS

Aptarnaujanéio personalo apsaugai nuo elektros sroveés, pazeidus izoliacijg, visos elektriniy jrengimy
metalinés dalys normaliai nesancios po jtampa, bet paZeidus izoliacija, galin€ios patekti, turi bati jzeminamos. El.
jrenginiy jZzeminimg atlikti sutinkamai su E||BT ir ELI]T reikalavimais.

Elektros jrenginiy jZeminimui ir jnulinimui taikoma TN-C-S el. tinklo posistemé. |Zeminimo jrenginiy varza
Sviesoforo valdikliui turi bati ne didesné kaip 10 Q, atramoms - 30 Q.
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Kaip jZzeminimo laidininkas naudojama karstu galvaniniu badu apdirbta gamyklinio cinkavimo cinkuota juosta
25x4mm. (40x4 mm i$oriniam jZeminimo kontdrui). Zeméje paklotos cinkuotos juostos cinko storis privalo bdti
nemazesnés kaip 150 ym.

|Zeminimo kontdro jrengimui naudojami vertikalds strypai 17.2 mm diametro. Strypai plieniniai, variuoti. Vieno
elektrodo ilgis 4,5 m. Atstumas tarp vertikaliy elektrody- 3-4 m. | gruntg jkalti vertikalds elektrodai 0,5m gylyje
tarpusavyje sujungiami plienine cinkuota juosta 40 mm plocio ir prijungiama prie valdymo spintos jZeminimo varzto.
Sujungimams tarp strypy naudojamos specialios metalinés kryzmes.

Jzeminimo varzos matavimui naudojamas specialus prietaisas. Matavimus atlieka kvalifikuoti specialistai
turintys atitinkamus atestatus.

Jungiamoji mova — naudojama strypy sujungimui. Mova yra taip pagaminta, kad strypai susijungia movos
viduryje ir jéga kalimo metu persiduoda ne per movg, o per strypus. Mova taip pat apsaugo strypy sriegius ir galus
nuo korozijos.

Jkalimo galvuté. Pagaminta i$ sustiprinto plieno. Jos déka galima naudoti vibracinius plaktukus strypy
jkalimui. Galvutés matmenys yra taip parinkti, kad kalant nebity sugadinamos movos. Jégos persiduoda strypu, o
ne mova.

Plieninis antgalis. Pagamintas i§ sustiprinto plieno, labai kietas. Montuojamas ant pirmojo jkalamo elektrodo
galo. Palengvina strypo jkalimg kietame grunte.

Kryzminé jungtis. Sis sujungimas leidzia jzeminimo strypg sujungti su apvaliais arba plok$giais privedimais
(viela, juosta). Taip pat gali tarnauti kaip uzbaigiamasis (galinis) sujungimas.

Antikoroziné sujungimo pasta. Naudojama, kad pasiektume gerg kontaktg tarp strypo ir movos. Montavimo
metu jpilama pastos j movg ir susukama. Galima taip pat naudoti kaip sutepamajj skystj palengvinantj jkalimo
galvutés jsukimg j kiekvieno strypo mova.

RANGOVAS turi uztikrinti, kad visi kontaktiniai pavirSiai baty Svariai nuvalyti ir padengti patvirtinta zele
kontaktams, skirta kontakty pavirSiy padengimui, prie$ sujungiant juos varztais.

Visa jranga turi bati tiesiogiai ar netiesiogiai prijungta prie pagrindinio jZeminimo kontdro.

Visi jégos ir valdymo kabeliy galy metaliniai apvalkalai, Sarvai ir ekranai, metaliniai kabeliy klojiniy pavirSiai
turi bati efektyviai prijungti prie jrangos metaliniy korpusy.

Dviejy ar daugiau kabeliy Sarvy sujungimui nemetaliniame apvalkale turi bati naudojama variné sujungimo
plokstele, uztikrinanti vientisuma. Sujungimo plokstelés varza neturi bati didesné uz ilgiausio kabelio metalinio Sarvo
ekvivalentine varza.

Kiekvienas nesarvuotas kabelis turi turéti jzeminimo laida.

Kabeliy, kurie jungiami j gnybtynus, jrangoje turinCioje numatytas skyles, jZzeminimas turi bati atliktas
naudojant zvaigzdutés tipo poverzles.

Kabeliy Sarvas turi tiesiogiai liestis su metalinémis gnybtyny dalimis.

JZeminimas ir pajungimas turi bati taikomas visoms ant pagrindo plokstés sumontuotoms elektros jrangos
metalinéms dalims, kuriomis neteka srove.

RANGOVAS tiekia, instaliuoja ir patikrina visg jrangg ir medzZiagas kartu su visais reikiamais pajungimais ir
atramomis.

Visos laidy jungtys jZeminimo sistemoje turi bati suvirintos. Prijungimas prie jZeminimo elektrody turi bati
tvirtinamas varztais. |JZeminimo laidininkai prie jrangos, kuri gali bati patraukiama i8§ savo vietos, turi bati tvirtinami
varztais su verzlémis.

Aptarnavimo metu jZeminimo laidininkas prijungiamas prie vir§ Zemés esancios jrangos.

Visi darbai, kurie gali bati pagrjstai laikomi bdtinais jZeminimo instaliavimo darby uzbaigimui ir tinkamam
sistemos eksploatavimui, turi bati privalomai atlikti, nepriklausomai nuo to, ar jie yra parodyti bréZiniuose arba
apibudinti Siame dokumente, ar ne.
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8. ZEMES DARBAI

8.1.Bendrieji reikalavimai vykdant zemés darbus

Rangovas arba dkio badu statytojas (uzsakovas) turi gauti leidimg kasti Zeme, kurj iSduoda miesto, rajono
savivaldybé. Statytojas arba zemés darby vadovas privalo:

1) pradéti Zemés darbus tik gavus leidimg kasti Zeme, turéti suderintg projekta, statybos darby Zurnalg
ir statinio nuzyméjimo aktg su schema.

2) nustatytu laiku, bet ne véliau kaip prie§ 2 paras iki darby pradzios, pranesti jmonéms ir privatiems
asmenims, kuriems priklauso kasimo zonoje esantys tinklai, statiniai(kabeliai, dujotiekio tinklai), taip pat keliy policijai,
jei statybos aikstelé yra keliy ar kelio statiniy apsaugos zonoje, tiksly Zemés kasimo darby pradzios laikg ir pakviesti
jy atstovus atvykti j vieta.

3) Zemeés kasimo vietoje pazyméti esamy pozZeminiy inZineriniy tinkly bei jrenginiy vietas, nekilnojamy
kultdros vertybiy bei jy apsaugos zony ribas ir imtis priemoniy apsaugoti statinius, saugoting dirvozemj bei zeldinius
nuo galimos zalos.

4) nepradéti Zzemés kasimo darby miesto aikstése, gatvése, privaziavimuose bei keliuose, kol nejrengtas
leidime kasti zeme nurodytos apylankos bei techninés eismo reguliavimo priemonés.

5) zemeés kasimo darbus gelezinkelio apsaugos zonoje vykdyti tik dalyvaujant jgaliotam gelezinkelio
tarnybos atstovui, kuris, prireikus privalo i$sikviesti suinteresuoty geleZinkelio padaliniy atstovus.

6) prie§ Zemés kasimg, veikian€iy inZineriniy tinkly bei jrenginiy apsaugos zonose suderinti su juos
naudojan€iomis jmonémis saugos priemones, kasti Zeme tik dalyvaujant padiam darby vadovui ir vykdyti elektros
,Siluminiy tinkly, naftotiekio, dujotiekio jmonés atstovo nurodymus (STR 1.06.01:2016-“Statybos darbai. Statinio
statybos priezitra”; STR 1.04.04:2017 -“Statinio projektavimas, projekto ekspertizé”)

Atkastieji inzineriniai tinklai ir jrenginiai uzpilami zeme, dalyvaujant juos naudojanéiy jmoniy atstovams.
sutankinamas. Apie uzpylimo darby pradzig Siai jmonei praneSama ne véliau kaip prie$ para

Visais atvejais , uzbaigus Zzemés darbus, Zemés pavirSiaus lygis turi bati toks, koks buvo iki darby pradzios
arba pakeistas pagal statinio projekto sprendinius, taip pat turi bdti atliktos statomy pozeminiy komunikacijy
geodezinés nuotraukos.

8.2. Transéjy kasimas

Geodezinis trasos nuzymeéjimas:

1) nuzymeéjimas vykdomas medinémis gairémis posuakiuose ir linijinéje trasoje kas 50 m; zymima trasos
pradzia, pabaiga, aSis, Suliniy vieta;

2) padaromos atzymos pozeminiy komunikacijy susikirtimo vietose, pastatant specialius Zenklus;

3) nezinant tiksliy esamy komunikacijy viety, atliekamas atkasimas kas 20 m (0,35m plo€io skersinés

4) sustatomas geodezinés trasos nuzymeéjimo aktas ir pridedama nuzyméjimo schema, dalyvaujant
rangovui ir uzsakovo techninés prieziiros inZinieriui.

Transéjy kasimas:

5) miesto gatvémis vykdomas rankiniu bldu, neuzstatytomis vietomis — vienakauS$iais, daugiakauSiais
ekskavatoriais arba netran$éjiniu bludu kabeliy klotuvais;

6) iSkastas gruntas pilamas ant tran$éjos $laito ne mazesniu kaip 0,5 m atstumu nuo transéjos briaunos;

7) iSkasta transéja apvaloma nuo akmenuy, Siuksliy; jruoSiamas dugno pagrindas i$ purios Zemés 10 cm
storio, o molyje arba priemoliuose— smélio pagrindas;

8) transeéjy kasimas vertikaliomis sienelémis be tvirtinimo leidZziama:

—piltuose gruntuose iki 1,0 m gylio;

—priesméliuose iki 1,25 m gylio;

—priemoliuose, molyje iki 1,5 m gylio.
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9) transéjy kasimas kabeliy apsaugos zonoje(2.2.6) mechanizuotai leidziamas:
—vienakausiais ekskavatoriais iki 50% esamo kabelio gylio ir 1,0 m atstumu nuo esamo kabelio aSies;
—daugiakausiais ekskavatoriais 1,0+1,5 m atstumu nuo esamo kabelio;
—kabeliy klotuvais(netranséjiniu badu) - 1,5 m atstumu nuo esamo kabelio.
10) elektros kabeliai atkasami be smugiy, rankiniu badu;
11)  leidZiami nukrypimai nuo projektinés dugno altitudes:
—kasant vienakausiais ekskavatoriais + 15 cm;
—kasant tran$éjiniais ekskavatoriais + 10 cm.
Grunto kasimas ziemos metu:
12)  purenimas pneumatiniais instrumentais kompresoriy pagalba;
13)  grunto atSildymas kasimo zong uzdengus gaubtais ir leidziant Silumg nuo krosneliy;
14) grunto atSildymas elektra, aptvérus Sildomajj plotg atstumu ne maZesniu kaip 3,0 m ir pastacius
jspéjamuosius Zenklus;

15) draudziama naudoti atvirg ugnj vir§ esamy kabeliy;
16) galima kasti be iSramstymy iki jSalimo gylio, i§skyrus smélj.

8.3.Kabeliy klojimas

Kabeliy klojimo gyliai:

- 6-10 kV, zemos jtampos — 0,5+0,7 m;

- Valdymo kabeliai pagrindinéje RKKS, taip pat ir po vaziuojamaja dalimi — 0,5+1,0m;

- Eismo jutikliy pajungimo kabeliai, ne vaziuojamojoje dalyje, privedant prie pagrindinés RKKS —
0,2+0,5m;

- kabeliai ariamoje Zeméje — 1,0 m;

- kiti kabeliai po keliais, gatvémis — 1,0 m;

- melioruotose Zemése — 0,8 m.

Minimalus atstumai tarp lygiagreciai klojamy kabeliy:
tarp jégos ir signaliniy kabeliy — 0,10 m;
tarp signaliniy kabeliy — nenormuojamas ;
tarp 20 kV ir 10 kV kabelio ar valdymo kabeliy — 0,25 m;

- tarp klojamo kabelio ir esamo kabelio priklausancio kitai organizacijai — 0,5 m.

Kabelio klojimas vykdomas sausoje transéjoje. Esant aukStiems gruntiniams vandenims jie pazeminami
atviru bddu siurbliais arba adatiniy filtry pagalba, vandenis nuleidzZiant j esamus griovius arba lietaus kanalizacijos
tinklus.

Tran$éja apvaloma nuo akmenuy, Siuksliy; jruo$iamas dugno pagrindas i$ purios Zemés 10 cm storio, 0 molyje
arba priemoliuose— smélio pagrindas.

Prie$ kabelio klojimg iSkvieiamas techninés priezitros inzinierius (uzsakovas) ir kartu su rangovu patikrina:

- transéjos gylj, postkio kampus;

- kabeliy sertifikatus;

- kabeliy bugno patikrinimo aktus;

- Kloti kabelius Ziemos metu leidZziama:

- kabelius su popierine impregnuota izoliacija - ne Zemiau 0 °C;

- kabelius su plastmasine izoliacija nuo -7 °C iki -20 °C.

- Prie Zemesniy temperatiry kabelis prie$ klojimg paSildomas patalpose, prijungiant jj, prie elektros
tinklo, Siltnamiuose Sildymo prietaisy pagalba;

- prie temperattros nuo +5 iki +10 -72 val.;

- prie temperatiros nuo +10 iki.25 -24 val.;

- prie temperattros nuo +25 iki 40 -18 val.
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Pozeminiai kabeliai, movos, apsaugos jrenginiai, vamzdziai privalo turéti pastovius orientyrus arba Zymos
stulpelius. Zymos stulpeliai statomi 0,1 m atstumu j lauko puse nuo trasos posikiuose, movy sujungimo vietose, i$

abiejy pusiy kertant kelius, komunikacijy susikirtimo vietose, prie jvady j pastatg ir kas 100 m lygioje trasoje. Ariamose
Zemése Zenklai statomi ne reciau kaip 500 m.

8.4.Transéjy uzpylimas

Atliekamas dalinis kabelio uzpylimas ne mazesniu kaip 10 cm storio sluoksniu:

- priemoliuose - sméliu;

sméliuose, priesméliuose — gruntu iSkastu iS transéjy be akmeny, statybiniy Siuksliy.

Jrengiama kabeliy apsauga nuo mechaniniy pazeidimuy;

6-10 kV jtampos kabeliai mieste uzdengiami specialiais keramikiniais gaubtais, degto molio
pilnavidurémis plytomis ir signalinémis apsauginémis juostomis;

- 6-10 kV jtampos kabeliai pakloti ariamose Zemése nuo mechaniniy pazeidimy neapsaugomi, uZtenka
pakloti signaline juostg 0,3 m gylyje;

- 6-10 kV jtampos kabeliai pakloti nedirbamose Zemése apsaugomi nuo mechaniniy pazeidimy ir
paklojama signaliné juosta;

- zemos jtampos kabeliai 0,35+0,70 m gylyje ir dazny kasinéjimy vietose apsaugomi gaubtais arba
paklojami vamzdziuose.

Signalinés juostos plotis vienam kabeliui -10 cm, storis-0,5 mm. Signalinés juostos klojamos 0,3 m gylyje
nuo zemés pavirSiaus su uzrasu " Démesio! Kabelis". UZpilant tran$éjg signaliné juosta turi bati iSlyginta.

Jrengus kabeliy apsauga, elektros jrenginiy montavimo firmos ir statybinés organizacijos atstovai kartu su
uzsakovo technine priezidrg vedanCiu inZinieriumi patikrina trasg, sustato dengty darby aktg. Padaromos
komunikacijy geodezinés nuotraukos.

Gruntas sutankinamas 20 — 30 cm sluoksniais mazosios mechanizacijos priemonémis, sutankinimo
koeficientas 0,98. Klojant kabelius per laukus, uzpilta tran§éja netankinama.

Peréjimuose per kelius, gatves tran3éja uzpilama sméliu.

9. SAUGOS REIKALAVIMAI MONTAVIMO DARBAMS
9.1. Saugos reikalavimai

Elektros jrangg gali montuoti tik profesionalis ir kvalifikuoti elektrikai. Sumontuota jranga neturi kelti pavojaus
statybos vietoje dirban€iam personalui ar galintiems j jg patekti kitems asmenims.

Turi bati pritvirtinti atitinkami jspéjamieji uzra3ai tose teritorijose, kur yra kontaktas su pavojy kelian¢iomis
jrangos dalimis tuo laikotarpiu, kol nebus baigtos jy instaliavimas. Sie uZrasai turi bati lengvai pastebimi ir jskaitomi.

Darbdavys, vykdydamas statybos darbus, turi vadovautis Darbovie€iy jrengimo statybvietése nuostatais,
Darbo jrenginiy naudojimo bendraisiais nuostatais, Darbuotojy apripinimo asmeninémis apsauginémis priemonémis
nuostatais, Saugos ir sveikatos apsaugos Zenkly naudojimo nuostatais, elekiros jrenginiy eksploatavimo saugos
taisyklémis ir kitais galiojanc€iais darbuotojy saugos ir sveikatos teisés aktais, techniniais reglamentais, standartais,
metodiniais nurodymais.

9.2. Saugos priemonés montuojant

Kai nedirbama, visus vamzdZius ir déZutes reikia uzdengti dangteliais ir uzdaryti. Turi bdti naudojami
gamykliniai PVC dangteliai.

Plokstés, valdymo prietaisai, komutaciniai skydai ir kita elektros jranga turi bdti gerai apsaugota nuo dulkiy ir
mechaniniy pazeidimy montavimo metu.
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Jei tinkamai neapsaugojus elektros jrangos, dél Rangovo kaltés jvyksta paZeidimai, jskaitant ir dazyty

pavirSiy pazeidimus, Rangovas privalo greitai ir tvarkingai paSalinti pazeidimus, atstatant tokig pacig ar geresne
bakle.

9.3. Saugos reikalavimai statybos vietoje

PrieS statybos darby pradzig veikiancios jmonés teritorijoje statybos rangovas ir jmonés vadovas privalo
jforminti aktg — leidimg, kuriame turi biti numatytos priemonés, uztikrinancios darby sauga.

Prie$ statybos darby pradzig ir darby eigoje statybvietéje turi bati nustatytos pavojingos zonos, kuriose nuolat
veikia arba gali veikti (atsirasti) rizikos veiksniai:

1) Pavojingoms zonoms, su nuolat veikianciais pavojingais ir/arba kenksmingais veiksniais, priskiriamos
vietos:

- prie elektros jrenginiy jtampa turin€iy neizoliuoty sroviniy daliy;

- neaptvertos esancios aukstyje, kai auk&¢io skirtumas 1,3 m ir didesnis;

2) Pavojingoms zonoms, kuriose gali veikti (atsirasti) pavojingi veiksniai, priskiriamos vietos:

- esancios 3alia statomy statiniy ir montuojamy (demontuojamy) konstrukcijy ar jrenginiy;

- vir§ kuriy atliekami konstrukcijy ar jrenginiy montavimo (demontavimo) darbai;

- vir$ kuriy kroviniai keliami ir transportuojami kélimo kranais;

- kuriose juda masinos ar jy dalys.

Pavojingos zonos, kuriose nuolat veikia pavojingi ir/arba kenksmingi veiksniai, turi bati aptvertos apsauginiais
aptvarais, kad kliudyty darbuotojams, neturintiems teisés patekti j tokias zonas.

Pavojingos zonos, kuriose gali veikti (atsirasti) pavojingi ir/arba kenksmingi veiksniai, turi bati aptvertos
signaliniais aptvarais ir pazenklintos saugos ir sveikatos apsaugos Zenklais arba kitaip aiSkiai pazymétos.

Darby vadovas privalo supazindinti darbuotojus su bdtinomis saugos ir sveikatos priemonémis ir
instruktavimg jforminti paskyroje — leidime.

Darby vadovas privalo nedelsiant nutraukti darbus, jei gamtinés sglygos (véjas, uraganas, perkinija ir kt.)
kelia pavojy darbuotojy saugai ir sveikatai.

Nuolatinés ar laikinos darbuotojy buvimo vietos (poilsio vietos, Zmoniy praéjimai) turi bati uz pavojingy zony
riby.

Statybos darbuose naudojamos darbo priemonés, jrenginiai ir technologiné jranga turi atitikti saugos ir
sveikatos reikalavimus.

Visi asmenys, esantys statybvietéje, privalo dévéti apsauginius Salmus.

Statybvietés teritorija turi bati aptverta, kad j ja nepatekty pasaliniai asmenys.

Radus sprogstamy medZzZiagy Zemés kasimo darbus batina nedelsiant nutraukti, uztikrinti jy apsaugg ir
pranesti policijai.

Draudziama montuotojams vaik$cioti konstrukcijomis ir jy elementais (santvaromis, rygeliais ir kt.), ant kuriy
néra galimybeés jrengti reikiamo plo€io peréjimo su aptvarais, be specialiy apsauginiy jtaisy.

Dirbti su parakiniais jrankiais (statybiniais pistoletais) leidZziama tik specialiai apmokytiems darbuotojams.
Darbai turi bati atliekami pagal parakinio jrankio naudojimo instrukcija.

9.4. Saugos reikalavimai dirbant kabeliy linijose

Kasant kabeliy trasose, negalima naudoti kyliniy kdjy ir kity smdginiy masiny arciau kaip 5 m iki kabeliy.
Ziema atsildant gruntg Silumos $altinis negali priartéti prie kabeliy arciau kaip 15 cm.

Zemés kasimo darbai turi biiti atliekami laikantis Saugos ir sveikatos taisykliy statyboje DT 5-00, patvirtinty
Lietuvos Respublikos vyriausiojo valstybinio darbo inspektoriaus 2000 m. gruodZio 22 d. jsakymu Nr. 346 (Zin., 2001,
Nr. 3-74), reikalavimy.

Duobés ir transéjos turi bati aptvertos, pakabinti jspéjamieji Zenklai. Atkasti kabeliai ir jy movos turi buti
jtvirtinti, apsaugoti nuo mechaniniy pazeidimy ir pazyméti jspéjamaisiais Zenklais.
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Esant batinumui perkloti neatjungtus kabelius leidZziama laikantis ypatingy saugos reikalavimy, dirbti reikia

mavint dielektrines pirStines. Apsaugai nuo mechaniniy pazeidimy ant dielektriniy pirdtiniy reikia uzZsimauti
brezentines pirstines.

Dokumento Zymuo: Lapas | Lapy | Laida

P24-010.1-PRA-PVA.TS 22 22 0




SRP

SANAUDY KIEKIY ZINIARASTIS

0 2024-10 Statybg leidzian¢iam dokumentui ir konkursui
LAIDA ISLEIDIMO DATA LAIDOS STATUSAS. KEITIMO PRIEZASTIS (JEI TAIKOMA)
KVAL. PROJEKTUOTOJAS 1 STATINIO PROJEKTO PAVADINIMAS
PATV. | UAB ,SRP Projektas” L= EISISKIY PL. — METALO G. — JUNGIAMOJO KELIO TARP BALIO
DOK. s R P KARVELIO G. IR EISISKIJ PL., VILNIUJE, SANKRYZOS
NR. SVIESOFORINIO  REGULIAVIMO  PAPRASTASIS REMONTO
APRASAS
PDV DOKUMENTO PAVADINIMAS LAIDA
Sagnaudy Ziniarastis
0
KALBA | UZSAKOVAS DOKUMENTO ZYMUO LAPAS LAPY
LT Vilniaus miesto savivaldybé P24-010.1-PRA-PVA.SZ




|

SRP

1. MEDZIAGUY ZINIARASTIS
1.1. Sviesofory posto jrengimo darby medziagos ir jrenginiai

ﬁ':' Pavadinimas ir techninés charakteristikos Zymuo I\\Illz:o Kiekis

1 Sviesofory valdymo spinta su valdikliu, pamatu ir visa kita reikiama jranga T.S.2.5 | kompl. 1

2 LED Sviesoforas (3 sekcijos X @300mm, raudona/geltona/zalia) T.S.2.3 | kompl. 6

3 LED Sviesoforas (3 sekcijos X @200mm, raudona/geltona/zalia) T.S.2.3 | kompl. 4

4 Il;aEiIrDQ)SVIGSOforaS (3 sekcijos X @300mm, raudona/geltona/zalia, su rodykle j T.5.23 | kompl. 2

5 t;l%)Swesoforas (3 sekcijos X @200mm, raudona/geltona/zalia, su rodykle j T.5.2.3 | kompl. >

6 LED Sylesoforas (2 sekcijos X @200mm, raudona/zalia, su pésciojo T.5.2.3 | kompl. 10
simboliu)

7 LED Sviesoforas (1 sekcijos X @300mm, Zalia, su rodykle j desine) T.S.2.3 | kompl. 2

8 ngal_binis (kon_tra_stinis) skydas pagrindiniam Sviesoforui (200mm), su TS 24 vnt 6
tvirtinimo detalémis

9 nga[binis (kon_trgstinis) skydas pagrindiniam Sviesoforui (300mm), su TS.24 vnt 2
tvirtinimo detalémis

10 Pagqlbjnjs (kontra.stir)is) skydas papildomos sekcijos Sviesoforui (300mm), TS.24 vnt >
su tvirtinimo detalémis

11 Infrargudonmq spinduliy jutiklis transporto priemonéms su tvirtinimo TS 26 vnt 8
detalémis

12 | Pésciyjy mygtukai (sensoriniai, pritaikyti silpnaregiams) T.S.2.7 | kompl 8

13 | Garsiné pésciyjy signalizacija (prisitaikanti prie aplinkos triukSmo) T.S.2.8 | kompl 10

14 | Atrama be gembés, H=4m, komplekte su pamatu T.S.2.1 | kompl 2

15 | Atrama su gembe, H=6m, L=4m, komplekte su pamatu T.S.2.1 | kompl 2

16 | Atrama su gembe, H=6m, L=5m, komplekte su pamatu T.S.2.1 | kompl 2

17 | Atrama su gembe, H=6m, L=6m, komplekte su pamatu T.S.2.1 kompl 1

18 | Atrama su gembe, H=6m, L=7m, komplekte su pamatu T.S.2.1 | kompl 1

19 | Atrama su gembe, H=8m, L=4m, komplekte su pamatu T.S.2.1 | kompl 2

20 | Atrama su gembe, H=8m, L=6m, komplekte su pamatu T.S.2.1 | kompl 2

21 | Signalinis kabelis Cu 5x1,5 mm? (Sviesoforams) T.S.2.12 m 215

22 | Signalinis kabelis Cu 16x1,5 mm? (Sviesoforams) T.S.2.12 m 180

23 | Signalinis kabelis Cu 32x1,5 mm? (Sviesoforams) T.S.2.12 m 170

24 | Infraraudonyjy spinduliy jutikliy kabelis 3x1 mm?2 T.S.2.13 m 830

25 | Signaliné juosta "Kabelis" T.S.2.10 m 470
Atramos jZeminimo jranga (] komplektg jeina: elektrodo strypas — 3 vnt.,

26 |cinkuota juosta - 3 m., sujungimo mova — 2 vnt., plieninis antgalis, kalimo TS.7 kompl 12
galvuté, kontroliné dézuté, kryZminé jungtis)
Valdymo spintos jzeminimo jranga (] komplektg jeina: elektrodo strypas — 4

27 | vnt., cinkuota juosta - 4 m., sujungimo mova — 2 vnt., plieninis antgalis, TS.7 kompl 1
kalimo galvuté, kontroliné dézuté, kryzminé jungtis)

28 | Apsauginis vamzdis kabeliams PEHD @110mm T.S.2.15 m 255

29 | Apsauginis vamzdis kabeliams PEHD @50mm T.S.2.15 m 360
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1.2. Elektros prijungimo darby medziagos ir jrenginiai

ﬁ"! Pavadinimas ir techninés charakteristikos Zymuo I\\II:‘:O Kiekis
1 Varinis 3x10mm? kabelis su XLPE izoliacija m 8
2 Apsauginis vamzdis kabeliams PEHD @50mm m 4
1.3.Vaizdo stebéjimo kameros jrengimo medziagos ir jrenginiai
ﬁ'l! Pavadinimas ir techninés charakteristikos Zymuo I\\II:‘:O Kiekis
1 Vaizdo stebéjimo spinta su pamatu ir visa kita reikiama jranga kompl 1
2 Valdoma vaizdo stebéjimo kamera su montavimo reikmenimis, nameliu kompl 2
Valdymo spintos jZeminimo jranga (] komplektg jeina: cinkuota juosta - 2 vnt.,
3 sujungimo mova — 6 vnt., plieninis antgalis, kalimo galvuté, kontroliné dézuté, kompl 1
kryZzminé jungtis)
4 Skaitmeninis optinis keitiklis vnt 1
5 Transformatorius su stabilizatoriumi vnt 1
6 Kabelis 3x2,5 mm? m 156
7 Kabelis UTP lauko sglygoms (ne mazesné nei 5E kategorija) m 156
8 Vidinés EVC sistemos jrangos praplétimas prijungiant naujas kameras kompl 1
2. DARBU ZINIARASTIS
2.1. Sviesofory posto jrengimo darbai
ﬁ'l! Pavadinimas ir techninés specifikacijos Zymuo I\\II:‘:O Kiekis
1 Sviesofory valdymo spintos su valdikliu jrengimas kompl 1
2 é\(iesqforq posto derinimas, programy tikslinimas 3 ménesiy laikotarpyje po kompl 1
Qndawmo
Sviesofory valdiklio programavimas ir pajungimas prie SITRAFFIC Scala
3 sistemy naudojant OCIT protokolg ir rySio kanalg kompl 1
4 ISpildomosios geodezinés nuotraukos atlikimas kompl 1
5 Transéjos kasimas ir uzkasimas I-1l gr. grunte, rankiniu badu m 470
6 Vamzdziy prastimimas (uzdaru badu) m 150
7 Pakloto vamzdziy klojimui jrengimas transéjoje m 470
8 Signalinés juostos paklojimas tran$éjoje m 470
9 PEHD @110mm vamzdzio montavimas tran$éjoje m 255
10 PEHD @50mm vamzdzio montavimas transéjoje m 245
11 Atramos be gembés su pamatu jrengimas kompl 2
12 | Atramos su gembe ir pamatu jrengimas kompl 10
13 | Trijy sekcijy Sviesoforo montavimas ant atramos T.S.5 kompl 14
14 Dviejy sekcijy Sviesoforo jrengimas ant atramos T.S.5 kompl 10
15 | Vienos sekcijos Sviesoforo jrengimas ant atramos T.S.5 kompl 2
16 | Pagalbinio (kontrastinio) skydo jrengimas T.S.24 vnt 6
17 Pésciyjy mygtuko montavimas ant Sviesoforo atramos vnt 8
18 | Garsinés pésciujy signalizacijos montavimas vnt 10
19 | Kabelio iki 1 kg/m montavimas vamzdyje m 985
Dokumento zymuo: Lapas | Lapy | Laida
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SRP

ﬁ'l! Pavadinimas ir techninés specifikacijos Zymuo I\\Illz:o Kiekis
20 | Kabelio iki 1 kg/m montavimas atramoje/spintoje m 410
21 Rysiy kabelio galy paruoSimas kompl 8
22 | 5 gysly valdymo kabelio galy paruosimas kompl 45
23 16 gysly valdymo kabelio galy paruoSimas kompl 5
24 | 32 gysly valdymo kabelio galy paruoSimas kompl 6
25 | Jzeminimo kontlro R<30Q jrengimas kalant elektrodus (atramoms) TS.7 vnt 12
26 | Jzeminimo kontlro R<10Q jrengimas kalant elektrodus (valdymo spinta) TS.7 vnt 1
27 Kabelio izoliacijos varzos matavimas kompl 56
28 | Jzeminimo kontlro varzos matavimas (atramoms) TS.7 kompl 12
29 | Jzeminimo kontlro varzos matavimas (valdymo spinta) TS.7 kompl 1
Demontavimo darbai
30 | Trijy sekcijy Sviesoforo demontavimas vnt 16
31 Vienos sekcijos Sviesoforo demontavimas vnt 2
32 | Pagalbinio (kontrastinio) skydo demontavimas vnt 4
33 Pésciyjy mygtuko demontavimas vnt 3
34 | Atramos be gembés, kartu su pamatu demontavimas vnt 8
35 | Senos jrangos transportavimas ir utilizavimas t 4
2.2.Elektros prijungimo darbai
ﬁ'l! Pavadinimas ir techninés specifikacijos Zymuo I\\Illz:o Kiekis
1 Tran$éjos kasimas ir uzkasimas I-Il gr. grunte, rankiniu badu m 4
2 Pakloto vamzdziy klojimui jrengimas tranéjoje m 4
3 Signalinés juostos paklojimas tran$éjoje m 4
4 Kabelio iki 1 kg/m montavimas vamzdyje m 4
5 Kabelio iki 1 kg/m montavimas spintoje m 4
6 Kabelio izoliacijos varZzos matavimas kompl 1
7 Kabelio gysly prijungimas kompl 1
2.3.Vaizdo stebéjimo kameros jrengimo darbai
ﬁ': Pavadinimas ir techninés specifikacijos Zymuo I\\’II::O Kiekis
1 Vaizdo stebéjimo valdymo spintos su valdikliu jrengimas kompl 1
2 \/aizd9 kameros fiksygto ryéic_) su centru jrengimas bei centro serveriy kompl 1
licencijy (pagal poreikj) praplétimas
3 Vajzdo k_ameros pajqngimas_prie vaizdo stebéjimo sistemos DIGIFORT, kompl 2
vaizdo sienos, www.judu.lt sistemos
4 Kabelio iki 1 kg/m montavimas vamzdyje m 230
5 Kabelio iki 1 kg/m montavimas atramoje/spintoje m 85
6 Iki 2,5 mm? skerspjavio kabelio gysly galy paruosimas ir prijungimas prie kompl 4
aparaty gnybty
7 J]Zeminimo kontdro R<10Q jrengimas kalant elektrodus vnt 1
8 Kabelio izoliacijos varZzos matavimas kompl 4
9 JZeminimo kontdro varzos matavimas kompl 1
10 | Optinio kabelio pajungimas kompl 1
Dokumento zymuo: Lapas Lapy | Laida
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ﬁ"!' Pavadinimas ir techninés specifikacijos Zymuo I\\Illz:o Kiekis
11 Vaizdo kameros ant atramos jrengimas kompl 2
12 | Vaizdo stebéjimo sistemos DIGIFORT iSplétimo darbai kompl 1
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{ ;#Sylesofory

/8 aldymo spinta
y\*Vaizdo
stebéjimo spinta

N Infraraudonujy spinduliy detektorius, A Transporto Sviesoforas
bei pésciyjy ir dviraciy jutiklis
4\ Pésciyjy, dviratininky bei bendri
mygtukai

Pésciyjy ir dviratininky Sviesoforai
Atrama

= Sviesofory valdymo spinta/

©)
A Vaizdo stebéjimo kamera
Vaizdo stebéjimo spinta
X

Senos atramos kartu su pamatu ir
visa jranga demontavimas

Pastabos

1. Kasimo darbai inzZineriniy tinkly susikirtimo vietose atliekami rankomis.

2. Atliekant kasimo bei prastimimo darbus uztikrinti saugy priéjima péstiesiems.

3. Atliekant kasimo bei prastimimo darbus inZineriniy tinkly apsauginéje zonoje, darbus turi
prizidréti kertamy tinkly atstovai.

4. ISardyta Saligatvio danga atstatoma visu plo€iu, veja apséjama Zole.

5. Visos atramos ir Sviesoforai ant jy bei gembiy turi bati kabinami vadovaujantis Sviesofory
jrengimo taisyklémis.

6. Vietose, kur néra kontaktinio tinklo, gembés turi bati ne aukstesnés nei 6m, o Sviesoforai

kabinami 5,0-5,3m aukstyje virs vaziuojamosios kelio dangos, matuojant nuo kelio dangos iki
Sviesoforo apacios, jeigu jrengtas pagalbinis skydas, tada iki pagalbinio skydo apacios.

7. Demontavus seng Sviesofory jranga, turi bati informuoti S|SP atstovai. Gavus S)SP
pritarima turi bati suderintas jrangos utilizavimas, kurj atlieka rangovas. Senos demontuotos
Sviesofory jrangos rangovas negali pasilikti sau.

8. Nuzyméjus atramy statymo vietas pagal bréZinius ir koordinates, turi bati iSkviesti S|SP
atstovai atramy jrengimo viety perzidrai.

9. Atliekant horizontalyjj Zenklinimg (STOP linijy, pésc€iujy peréjy, dviraCiy taky zenklinimas)
turi bati iSkviesti S|SP atstovai.
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* Transporto $viesoforas su Zymejimu ‘ Pésciyjy ir dviratininky Sviesoforai su
2d ir kontrastiniu skydu I Zymejimu
» Peésciyj tukai ant ati 3 A20
M/ ifrzsziun?umyg et atramos, st (_ Atrama ir jos nr.
s Signalinio kabelio Zyméjimas Sviesof Id inta/
sz D] Vaizdo stsbeiimo spinta
Kabeliai ir apsauginiai vamzdziai:
Signalinis kabelis
A12, ap8vietimo atrama 4b
P3a /
PM3/2" 28
. ../ SK33
A10, ap8vietinio atrama/s.
2024-10 Statybos leidimui, konkursui
ISLEIDIMO DATA LAIDOS STATUSAS. KEITIMO PRIEZASTIS (JEI TAIKOMA)
el Statinio projekto pavadinimas
L EISISKIY PL. - METALO G. - JUNGIAMOJO KELIO TARP BALIO
s RP KARVELIO G. IR EISISKIY PL., VILNIUJE, SANKRYZOS
SVIESOFORINIO REGULIAVIMO PAPRASTASIS REMONTO
APRASAS
Dokumento pavadinimas Laida
Kabeliy iSdéstymo schema
M 1:500 0
Statytojas ir (arba) uzsakovas Dokumento Zymuo Lapas Lapq
Vilniaus miesto savivaldybé P24-010.1-PRA-PVA.B-4 1 9
/




A Infraraudonyjy spinduliy detektorius 4 Vaizdo stebejimo kamera

VD5 N
RK-3"Rysiy kabelio zyméjimas @  Atramairjosnr.
E Sviesofory valdymo spinta/ —\VSKK'1 Vaizdo stebéjimo kameros

Vaizdo stebéjimo spinta kabelio zyméjimas
Kabeliai ir apsauginiai vamzdziai:

Rysiy kabelis

Vaizdo stebéjimo kameros kabelis

R1

VD7 / VSKK-1
RK-8 »
] RK-1
A14, ap8vietimo atrama y RK-2
/ RK-7
sz

VSKK-1

RK-1
RK-2

A12, apSvietimo atrama

RK-5
/ RK-7
RK-8
/ X
3D

A10, ap8vietimo atra

VSKK-1
VSKK-2

A8, apSvietimo atrama
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4.00 Valdoma vaizdo
335 | Vaizdo iutikii 5.00 stebéjimo kamera
: aizdo jutiklis . ]
Atrama: A3 236 |, i/ | | 4.37 1|/ Atrama: A2
I | —_— /
| 045 (8 A 0.45]
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© o
Q
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o o
o ‘ 0.07-0.12 0.07-0.12 ‘ N
mr |
o | | o
s} [ L oo
i [ v
\ \
0.45
| 6.00 4.00
| Vaizdo jutiklis Vaizdo jutiklis ; e
T Atrama: A5 /‘
Atrama: A9 / ‘
o
= <
S e}
©
0.07-0.12
0.07-0.12 —
o
Q «©
CD_ ~—
Pastaba
1. Schemose vertikalus kelio Zenklinimas pazymétas vizualiniais tikslais, kelio Zenklai turi bati jrenginéjami pagal Eismo organizavimo brézin;.
2. Schemose atramos vaizduojamos vizualiniais tikslais, atrama turi bati parinkta pagal Techniniy specifikacijy 3.1 punkto aprasa.
Schemoje pamatai vaizduojami vizualiniais tikslais, pamatas turi bati parinktas pagal Techniniy specifikacijy 3.2 punkto aprasa.
3. Salia vaziuojamosios dalies jrengti transporto $viesoforai apie vertikalig asj turi bati pasukti taip, kad jy signalus aiskiai matyty pirmieji

pries ,Stop* linijg stovintys vairuotojai i$ bet kurios eismo juostos, kurios krypt; (-is) Sie Sviesoforai reguliuoja.

6.00

.E Vaizdo jutiklis

il
A\

Atrama: A1/ ‘

8.00

1.80

e

Atrama: A10,
apSvietimo atrama

Keordinates
X=8057372,300
Y=581655,506

Atrama: A8, apSvietimo atrama

E

o
<
© Transporto dviesoforas
‘ o
oY
0.07-0.12 0.07-0.12
ol |
el L
s
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‘ Transporto Sviesoforas \
Pésdiyjy dviesoforas % PéS(_v?iLU'lJ évigspforas
Garsiné pésciyjy Garsine pésCiyjuy g
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Pastaba
1. Schemose vertikalus kelio Zenklinimas pazymétas vizualiniais tikslais, kelio Zenklai turi bati jrenginéjami pagal Eismo organizavimo brézin;.
2. Schemose atramos vaizduojamos vizualiniais tikslais, atrama turi bati parinkta pagal Techniniy specifikacijy 3.1 punkto aprasa.

4.00

Keordinates
X=8057372,300
Y=581655,506

Schemoje pamatai vaizduojami vizualiniais tikslais, pamatas turi bati parinktas pagal Techniniy specifikacijy 3.2 punkto aprasa.

3. Salia vaziuojamosios dalies jrengti transporto $viesoforai apie vertikalig asj turi bati pasukti taip, kad jy signalus aiskiai matyty pirmieji

prie$ ,Stop” linijg stovintys vairuotojai i$ bet kurios eismo juostos, kurios krypt; (-is) Sie Sviesoforai reguliuoja.

0.45
| 4.00

Vaizdo jutiklis

Atrama: A15 /

8.00

1.80
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Atrama: A12,
apsSvietimo atrama

o
(]

4.00
3-82 | 6-00
2.87 | 5.12

Valdoma vaizdo
stebéjimo kamera

/ot

Atrama: A7 ;

Atrama: A1

Transporto Sviesoforas

Pésciyjy Sviesoforas

=

6.00

Pésdiyjy Sviesoforas =
Garsiné pésciyjy
f~—___ 8viesoforo signalizacija

Pésciyjy mygtukas

0.07-0.12

Garsiné pésciuyjy
Sviesoforo signalizacija

5.00

6.00

Pésciyjy mygtukas

0.07-0.12

Pastaba

1. Schemose vertikalus kelio Zenklinimas pazymétas vizualiniais tikslais, kelio Zenklai turi bati jrenginéjami pagal Eismo organizavimo brézin;.

\?_O
il
AN

0.07-012 8

2.30

s

Atrama: A14, apSvietimo atrama

Atrama: A16

€

Transporto Sviesoforas

4.00

o

~

o

0.07-0.12

11.00

2. Schemose atramos vaizduojamos vizualiniais tikslais, atrama turi bati parinkta pagal Techniniy specifikacijy 3.1 punkto aprasa.
Schemoje pamatai vaizduojami vizualiniais tikslais, pamatas turi bati parinktas pagal Techniniy specifikacijy 3.2 punkto aprasa.

3. Salia vaziuojamosios dalies jrengti transporto $viesoforai apie vertikalig asj turi bati pasukti taip, kad jy signalus aiskiai matyty pirmieji

prie$ ,Stop” linijg stovintys vairuotojai i$ bet kurios eismo juostos, kurios krypt; (-is) Sie Sviesoforai reguliuoja.

Kaordin
X=8057372,
Y=581655,506
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VILNIAUS MIESTO SAVIVALDYBES ADMINISTRACIJOS
INFRASTRUKTUROS GRUPE

2025-01- Nr. AS51-  /25(3.3.2.26E-INF)
I 2024-11-20

DEL PROJEKTO

Susipazinome su statinio projektu: EiSiskiy pl. — Metalo g. — Jungiamojo kelio tarp Balio
Karvelio g. ir EiSiskiy pl. Vilniuje, sankryzos Sviesoforinio reguliavimo paprastasis remontas.
Statinio projekto dalimi : Procesy valdymo ir automatizavimo dalis.

Pastaby neturime.

PRIDEDAME. Sviesoforinés eismo reguliavimo planas, 1 lapas. Redmine Nr. 53846
Sviesoforinés sankryZos inZineriniy tinkly planas, 1 lapas. Redmine Nr. 53847

Grupés patar¢jas

Sis atsakymas per vieng ménesj nuo jo gavimo dienos gali biiti skundziamas Vilniaus miesto savivaldybés administracijos direktoriui
(Konstitucijos pr. 3, LT-09601 Vilnius), Lietuvos administraciniy gin¢y komisijai (Vilniaus g. 27, LT-01402 Vilnius) ar Regiony administraciniam
teismui (Zygimanty g. 2, LT-01102 Vilnius) Lietuvos Respublikos vie$ojo administravimo jstatymo, Lietuvos Respublikos ikiteisminio administraciniy
gincy nagringjimo tvarkos jstatymo ir Lietuvos Respublikos administraciniy byly teisenos jstatymo nustatyta tvarka.

Biudzetiné jstaiga Konstitucijos pr. 3 El p. savivaldybe@yvilnius.lt
Kodas 188710061 LT-09601 Vilnius E. pristatymo dézutés adresas —188710061
Duomenys kaupiami ir saugomi Tel. (8 5) 2112000 www.vilnius.It

VILNIUS Juridiniy asmeny registre


mailto:savivaldybe@vilnius.lt
http://www.vilnius.lt/
mailto:justas@eismoinzinerija.lt
mailto:oksana.daraskeviciene@vilnius.lt
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STATYBOS PRODUKCIIOS
SERTIFIKAVIMO CENTRAS

Valstybés jmoné Statybos produkcijos sertifikavimo centras, imoneés kodas 110068926, Linkmeny g 28, LT-08217 Vilnius

KVALIFIKACIJOS
ATESTATAS

Suteikta teisé eiti ypatingojo statinio projekto dalies vadovo ir ypatingojo statinio
projekto dalies vykdymo priezitros vadovo pareigas.

Statiniai: gyvenamieji ir negyvenamieji pastatai, susisiekimo komunikacijos,
inZineriniai tinklai, hidrotechnikos statiniai, kiti inZineriniai statiniai.
Projekto dalys: elektrotechnikos (iki 10 kV jtampos), elektroniniy rysiy
(telekomunikacijy), apsauginés signalizacijos, gaisro aptikimo ir signalizavimo, procesy
valdymo ir automatizacijos.

Direktorius

[$duotas 2019 m. geguzes 17 d.
Pirma karta iSduotas 2015 m. kovo 10 d.

V.LGEC

Kvalifikacijos atestaty registras skelbiamas www.spsc.lt

2018 UAB ,LODVILA® 01329-A1



Elektroninio dokumento nuorasas

VILNIAUS MIESTO SAVIVALDYBES ADMINISTRACIJA
ISduodamos pagal pateikta statytojo (uzsakovo) praSymag 2024-07-15 Nr. E348-911/24(2.9.4.9E-
INF)

PRISIJUNGIMO PRIE SUSISIEKIMO KOMUNIKACIJU SALYGOS
2024-07-17 Nr. 24/296

Twtw

Projekto pavadinimas EiSiskiy pl. — Metalo g. — jungiamojo kelio tarp Balio Karvelio

Tvtw

paprastasis remonto aprasas

Statytojas (uZsakovas) Vilniaus miesto savivaldybe

Susisiekimo komunikacijy salygos

pl., Vilniuje, $viesoforais reguliuojamg sankryza pagal Prieda Nr. 1.

Pastaba: Savivaldybés vardu projektas rengiamas vadovaujantis 2024-05-08 paramos

projektavimo paslaugomis sutartimi Nr. 29-217/24.


mailto:asta.jurskiene@vilnius.lt

TVIRTINU:
Vilniaus miesto savivaldybés administracijos
Infrastruktiiros grupés vadovas TVIRTINU:
2024-07-18

2024 m. liepos mén. 18 d.

Pastaba. Derinimo budas: pareiskéjui perduodama elektroniniu biidu.

SVIESOFORINIS REGULIAVIMAS
(2024-07-17 isijungimo prie susisieckimo komunikaciju salygu Nr. 24/296 priedas Nr. 1)

Sankryzos, Eisiskiy pl. — Metalo g., (toliau — postas) Vilniuje, i§déstyma projektuoti vadovaujantis
galiojanc¢iomis Keliy eismo taisyklémis, Lietuvos Respublikos susisieckimo ministro jsakymu
patvirtintomis Keliy Sviesofory jrengimo, Kelio Zenkly jrengimo ir vertikaliojo Zenklinimo, Keliy
horizontaliojo Zenklinimo taisyklémis, Vilniaus miesto savivaldybés administracijos direktoriaus jsakymu
,,Dél techniniy eismo reguliavimo priemoniy jrengimo ir jy priezitiros Vilniaus mieste tvarkos apraSo
tvirtinimo* bei kitais Lietuvos Respublikoje galiojanciais teisés aktais, kurie susij¢ su projektuojamo
objekto specifika.

Techninio projekto dalj (Sviesoforinj reguliavimg) suderinti su Vilniaus miesto savivaldybés
administracijos Infrastruktiiros grupés Eismo valdymo komanda ir su S] ,,Susisiekimo paslaugos* Eismo
organizavimo skyriumi.

Poste suprojektuoti $viesoforinj reguliavima, Sviesofory i§déstyma, valdymo grupes, pés¢iyjy arba
bendrus pésCiyjy ir dviratininky Sviesoforus, silpnaregiy infrastruktiirg. Pagal transporto srauty analize
numatyti §viesoforus, skirtus apsaugotiems ar dalj laiko apsaugotiems posiikiams.

Numatyti naujg Sviesofory valdiklj, Sviesofory Zibintams numatyti §viesos diody optinius elementus
su 5 klasés iliuziniu efektu. Suminis trijy Sviesos diody optiniy elementy galingumas neturi virSyti
techninio projekto techninése specifikacijose nurodyto galingumo. Transporto srauty detektavimui
suprojektuoti transporto jutiklius, jrengiamus vir§ vaziuojamosios dalies prie ,,Stop linijos ir nutolusius
nuo sankryzos apie 40-50 m (visoms juostoms). Transporto priemoniy jutikliai privalo detektuoti
transporto priemones infraraudonyjy spinduliy (termovizoriaus) principu. Pés¢iyjy Sviesofory valdymui
numatyti iSkvietimo mygtukus: sensorinius su papildomu mechaniniu mygtuku ir krypties rodykle
pritaikyta akliems ir silpnaregiams bei papildoma garsinio signalo skleidimo funkcija esant raudonam ir
zaliam Sviesoforo signalams bei vibravimo funkcija. Taip pat numatyti akliesiems ar silpnaregiams skirtus
akustinius jrenginius, skleidZianc¢ius garsg esant zaliam Sviesoforo signalui ir automatiskai prisitaikancius
prie aplinkos triuk§mo. Akustiniai jrenginiai turi biiti jjungiami tik po akliesiems ar silpnaregiams skirto
mygtuko paspaudimo.

Sviesoforo valdiklis privalo atlikti visy spalvy §viesos diody optiniy elementy kontrole — perdegus
bet kuriam, bet kurios spalvos Sviesos diody optiniam elementui valdiklis turi uzfiksuoti ir iSsiysti
praneSimag apie konkrecioje signalinéje grup¢je sugedusj Sviesos diody optinj elementg j eismo valdymo
sistemg. Detalus Sviesos diody optiniy elementy kontrolés apraSymas turi biiti numatytas jrangos
techninése specifikacijose. Valdymo jranga turi perduoti sistemai informacija apie valdiklio ir
Sviesoforinio reguliavimo elementy (Sviesofory S$viesos diody optiniy elementy, jutikliy, rySio, dury
atidarymo, jtampos ar elektros tiekimo dingimo ir t. t.) biikle, posto sutrikimus, informacijg 1§ jutikliy,
komandas veikimo programoms pakeisti ir kt. Visa jranga, jrenginiai, jrengimo medziagos, konstrukcijos
turi biiti sertifikuotos. Garantinis terminas visai naujai jrangai — 5 m.

Poste suprojektuoti optimaliausig eismo organizavimo variantg. Parinkti optimaliausig kelio Zenkly
isdéstyma, Zenklinima ir jy jrengima. Sviesofory, kelio Zenkly stulpai, gembiy tipo atramos turi biti
suprojektuotos ir jrengtos ne vaziuojamoje dalyje, ne Saligatvyje ir ne dviraiy take. Atramas, stulpus,
gembes numatyti cinkuotas su RAL9004 spalvos dazy padengimu. Projektuojant numatyti esamy Zeldiniy
ypac vertingy medziy apsaugojima, naudojant betrans¢jas technologijas ir (ar) kabelines trasas numatant
toliau nuo medziy Sakny sistemos. Numatyti vaZiuojamosios dalies Zenklinimg termoplastu ir kitas
papildomas eismo saugumo priemones (vertikalyjj zenklinimag, neregiy sistema, atSvaitus salelése ir kt.).

Suprojektuoti eismo srauty konflikty matricas su butinais ,,intergreen time* laiky skai¢iavimais.
Suprojektuoti 2 faziy sekas ir po 4 ciklines koordinuotas adaptyvias eismo valdymo programas ir po 2
neciklines nekoordinuotas adaptyvias eismo valdymo programas kiekvienai faziy sekai. Programoms turi



buti numatyti faziy laikai remiantis transporto srautais. Valdiklis turi veikti SITRAFFIC SCALA eismo
valdymo sistemoje, panaudojant OCIT protokolg. Valdiklio integracija | SITRAFFIC SCALA eismo
valdymo sistemg turi atlikti sertifikuotas specialistas. UZsakovui turi biiti perduota sankryzos valdiklio
programa el. formate (su saugumo slaptazodziais), kurig buty galima pilnai koreguoti (jskaitant VTP ir
akliesiems ar silpnaregiams skirty akustiniy jrenginiy funkcionalumo ir konfigiiracijos koregavima ir visy
kity papildomy funkcijy ir konfigiiracijos koregavima). Numatyti besalygiska perdavima UZsakovui visos
intelektinés nuosavybés | sankryzos valdiklio programa (t. y. be jokiy apribojimy visas autoriaus turtines
teises, numatytas Lietuvos Respublikos autoriy teisiy ir gretutiniy teisiy jstatyme), jskaitant teis¢ keisti,
modifikuoti ir perdirbti autoriaus teisiy objekta.

Valdikliuose bei eismo valdymo sistemoje turi biiti atlikti visi biitini pajungimo, programavimo ir
derinimo darbai.

Poste turi biiti suprojektuotas laidinis fiksuotas valdiklio rySys iki Eismo valdymo centro Gedimino
pr. 9A (pozeminé automobiliy stovéjimo aikstel¢). Lauko elektroniniy rySiy projekto dalis turi biiti
derinama su S ,,Susisiekimo paslaugos®. Projektuotojas turi suderinti rySio operatoriaus parinkimg su S]
»Susisiekimo paslaugos®.

Poste suprojektuoti dvi valdomas vaizdo stebéjimo kameras, numatyti jy pajungimag j Eismo
valdymo centrg (S] ,,Susisieckimo paslaugos), vaizdo perdavimg j centro vaizdo steb&jimo sistema
,Digifort™ bei | tinklapi www.judu.lt, fiksuoto rySio su centru jrengima bei kameros licencijy komplekto
idiegimg.

Pastaba: statytojas 3 mén. laikotarpiu po objekto pripazinimo tinkamu naudoti datos yra atsakingas
uz Sviesoforinio reguliavimo rezimy tobulinima, kol bus pasiektas optimalus rezultatas atsizvelgiant ]
realius eismo srautus bei eismo saugumo salygas. Esant poreikiui, suprojektuoti ir jdiegti papildomas
eismo valdymo programas.

Prie§ vykdant Sviesofory jrengimo darbus, paruosti darbo projekta ir suderinti su Vilniaus miesto
savivaldybés administracijos Infrastruktiiros grupés Eismo valdymo komandos ir S] ,,Susisiekimo
paslaugos™ Eismo organizavimo skyriaus atstovais. Vykdant $viesofory jrengima, darby eigoje privalu
organizuoti objekto apzilirag, kvieciant Vilniaus miesto savivaldybés administracijos Infrastruktiiros
grupés Eismo valdymo komandos ir S] ,,Susisiekimo paslaugos* Eismo organizavimo skyriaus atstovus,
kad buty jvertinta, ar néra nukrypimy nuo iSduoty Sviesofory techniniy salygy ir projekto. Apziiiry
daznumg ir poreikj nustato Vilniaus miesto savivaldybés administracijos Infrastruktiros grupés Eismo
valdymo komandos ir S] ,,Susisiekimo paslaugos® Eismo organizavimo skyriaus atstovy darbo grupe.
Perduodant objekta, pateikti pazyma i§ SI ,,Susisiekimo paslaugos* apie Sviesofory posto eksploatacijos
tinkamuma.

Rangovas jrengimo laikotarpiu yra atsakingas uz viso objekto prieziiirg, reagavimg j gedimus bei jy
Salinima, tinkamg transporto srauty reguliavimg ir eismo saugumo uztikrinima kol objektas neperduotas
VMSA. Prieziiiros reikalavimai ir gedimy Salinimo terminai turi biiti numatyti projekto aiSkinamajame
raste.

SUDERINO: SUDARE:
Vilniaus miesto savivaldybés administracijos Savivaldybés jmonés ,,Susisiekimo paslaugos*
Infrastruktiiros grupés pataréjas Eismo organizavimo skyriaus vyr. inZinierius —
Suderinta: . /2024-07-18 grupés vadovas

Sudaryta: ; 2024-07-18

Pastaba. Derinimo biidas: pareiskéjui perduodama elektroniniu biidu.


http://www.judu.lt/

DETALUS METADUOMENYS

Dokumento sudarytojas (-ai)

Vilniaus miesto savivaldybé 188710061, Konstitucijos pr. 3, LT-
09601, Vilnius

Dokumento pavadinimas (antras$té)

PRISIJUNGIMO PRIE SUSISIEKIMO KOMUNIKACIJU
SALYGOS

Dokumento registracijos data ir numeris

Dokumento gavimo data ir dokumento gavimo registracijos
numeris

Dokumento specifikacijos identifikavimo Zymuo

ADOC-V1.0

ParaSo paskirtis

ParaSa sukiirusio asmens vardas, pavardé ir pareigos

Sertifikatas i§duotas

Parago sukiirimo data ir laikas

Para3o formatas

Laiko Zymoje nurodytas laikas

Informacija apie sertifikavimo paslaugy teikéjg

Sertifikato galiojimo laikas

Informacija apie biidus, naudotus metaduomeny vientisumui
uZtikrinti

Pagrindinio dokumento priedy skaiius

| Pagrindinio dokumento pridedamy dokumenty skaifius

Pridedamo dokumento sudarytojas (-ai)

Pridedamo dokumento pavadinimas (antra§té)

Pridedamo dokumento registracijos data ir numeris

Programinés jrangos, kuria naudojantis sudarytas elektroninis
dokumentas, pavadinimas

Dokumenty valdymo sistema ,,Avilys®, versija 3.5.74.2

Informacija apie elektroninio dokumento ir elektroninio (-iy)
paraso (-y) tikrinimg (tikrinimo data)

Metaduomuo ,,Registravimo data“ turi biiti nurodytas
Metaduomuo ,,Dokumento registracijos Nr.“ turi biiti nurodytas
Dokumente parasSy nerasta (2024-07-18 13:28:50)

Paieskos nuoroda

Papildomi metaduomenys

Nuora§a suformavo 2024-07-18 13:28:50 Dokumenty valdymo
sistema ,,Avilys*




wlormacgos grediels

2024-11-04d. Nr. 2024-885-36
12024-11-04d. praS8yma Nr. PS24-078

UAB ,,SRP projektas*

Objektas: [EiSiskiy pl. — Metalo g. — jungiamojo kelio tarp Balio Karvelio g. ir
Eisiskiy pl., Vilniuje, sankryZos Sviesoforinio reguliavimo paprastasis
remonto aprasas

UZzsakovas: UAB ,.Kaubusta®
Statytojas: Vilniaus miesto savivaldybés administracija

Projektuotojas: UAB,,SRP Projektas*

PRISITUNGIMO SALYGOS

1. Statytojo 1éSomis suprojektuoti ir atlikti prisijungima prie UAB ,,Skaidula“ RKKS $ulinio
Nr.102 (LKS koordinatés: 6057401.310; 581669.370) Eisiskiy pl.

2. Planuojant prisijungima prie tinkly kitoje vietoje, numatyti $ulinio (RKS-1) jrengimg ant

esamy vamzdziy.

Projektuojamas prisijungimo vamzdis: HDPE d50mm, RKS-1 tipo uliniai (pagal poreikj).

Numatyti iSpildomosios dokumentacijos (Sulinio kortelés) atlikimg ir pateikima.

Reikalavimai dél esamy tinkly i§saugojimo:

5.1. Esamy komunikacijy vietas, altitudes tikslinti darby vykdymo metu.

5.2. Po jrengiama danga atsiduriancius poZeminius tinklus esant poreikiui jgilinti arba
papildomai apsaugoti.

5.3. Rysiy Suliniai turi bati i§saugoti, neuZpilti gruntu ir neuzkloti danga, esant poreikiui
jgilinami.

5.4. Numatyti UAB ,,Skaidula®“ ry$iy Suliniy dang€iy reguliavima pagal projektiniy
auks3ciy altitudes. Dang¢iy reikiamo auk$c€io parinkimui naudoti atitinkamy matmeny
tipinius g/b ziedus. Statybos darby metu pastebéjus defektuotas g/b Suliniy perdangas,
pakeisti naujomis.

5.5. Atkasus poZeminius tinklus prie§ grunto uZpylima biitina parodyti UAB"Skaidula"
atstovui.

6. Parengta projekta pateikti derinti UAB ,,Skaidula“, Naugarduko g. 68b, Vilnius, arba

office(wskaidula.lt.

7. Pries tris dienas iki darby pradZzios informuoti UAB ,,Skaidula“ tel. +370-610-13977 arba

office(wskaidula.lt.

e

Priedas: Schema su UAB“Skaidula® tinkly i§déstymu.

DIF.885-2

o Naugarduko g. 68b El. paStas: PVM kodas: LT205371716
LT-03203 Vilnius officewskaidula.lt A/s: LT917044060008244333
\JB32 0 http://www.skaidula.lt AB SEB bankas

BUREAU VERITAS

Cerficatinn

— Q@; UAB “Skaidula“ Tel.: +370 52397777 |monés kodas: 120537172
180 19001 =5



formacgos gredkels

SCHEMA SU UAB“SKAIDULA* TINKLY ISDESTYMU

UAB*“Skaidula“ RKKS ulinys Nr.102
LKS: 6057401.310; 581669.370

SUTARTINIAI ZYMEJIMAI

UAB “SKAIDULA" TINKLAI (RKKS TRASA)
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Signalinés grupés slgio.
inZinerija
~ LISA
Color
. . . Sub- _ ) I — Vmax Off = indication | Transport
Name Type ID no. Signalized streams Progressive intersection Symbol | GTmin [ GTmax [ RTmin | RTmax Initiation Termination [km/h] State Off mode Comment
9green | vellow-fish

111 Veh_papildoma 1 leg1->4 - SI ol 5 - - - Zalia (mirksi) 4s - - Dark Veh.

212 Veh 2 Lleg1->34 - SI1 '2/ 5 - - Raudona/Geltona 1s | Zalia (mirksi) 4s, Geltona 3s - - Unlit Veh.

313 Veh 3 Leg1->2 - SI1 4 5 - - Raudona/Geltona 1s | Zalia (mirksi) 4s, Geltona 3s - - Unlit Veh.

414 Veh_papildoma 4 |Lleg2->1 - SI1 ¢ 5 - - - Zalia (mirksi) 4s - - Dark Veh.

515 Veh 5 Leg2->134 - SI1 ,5( 5 - - Raudona/Geltona 1s | Zalia (mirksi) 4s, Geltona 3s - - Unlit Veh.

6|6 Veh 6 Lleg3->12 - SI1 /f- 5 - - Raudona/Geltona 1s | Zalia (mirksi) 4s, Geltona 3s - - Unlit Veh.

717 Veh 7 Leg3->4 - SI1 % 5 - - Raudona/Geltona 1s | Zalia (mirksi) 4s, Geltona 3s - - Unlit Veh.

818 Veh 8 leg4->123 - SI1 7‘» 5 - - Raudona/Geltona 1s | Zalia (mirksi) 4s, Geltona 3s - - Unlit Veh.

9| P1 Ped 9 Leg 2 (cross.): Crossing 1| - SI1 / 14 - - - Zalia (mirksi) 4s - - Unlit Ped.

10| P2 Ped 10 | Leg 3 (cross.): Crossing 1] - SI1 ~ 12 - - - Zalia (mirksi) 4s - - Unlit Ped.

11| P3 Ped 11 | Leg 3 (cross.): Crossing 2 | - SI1 ~ 12 - - - Zalia (mirksi) 4s - - Unlit Ped.

12| P4 Ped 12 | Leg 4 (cross.): Crossing 1] - SI1 f 11 - - - Zalia (mirksi) 4s - - Unlit Ped.

13| P5 Ped 13 | Leg 4 (cross.): Crossing 2| - SI1 f 11 - - - Zalia (mirksi) 4s - - Unlit Ped.
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. v . .
Saugos laiky skaiCiavimas i
INZinerjja
" LISA
Clearing Entering Clearing Entering Intergreen time
SGR | Stream Sub-stream SGR | Stream Sub-stream Lven [m] | so [m] | vo [m/s] | ve [m/s] | ac [m/s?] | ter [s] tu[:]t( se[m] | vo[m/s]| ve [m/s] | ae [m/s?] | te [s] | tzcalc [s] | tadd [s] | toec. [s]
1 1 1(Ri) Lane 7, Veh. 5 2(st) Lane 2, Veh. 6,0 17,5 - 7,0 - 20 | 54 | 405 - 11,1 - 36 18 - 2
2 1 1 (Ri) Lane 7, Veh. 7 3 (Le) Lane 3, Veh. 6,0 17,5 - 7,0 - 2,0 54 47,0 - 11,1 - 4,2 12 - 2
3 1 1 (Ri) Lane 7, Veh. P5 | 4(Cn Ped. 6,0 22,0 - 7,0 - 2,0 6,0 0,0 - 15 - 0,0 6,0 - 6
1(St) Lane 8, Veh. 2 (Le) Lane 2, Veh. 6,0 35,5 - 10,0 - 3,0 7.2 32,5 - 11,1 - 2,9 4,3 -
4 2 1(St) Lane 8, Veh. 5 2(st) Lane 2, Veh. 6,0 17,5 - 10,0 - 30 | 54 | 330 - 11,1 - 30 24 - 5
1 (Ri) Lane 7, Veh. 2(St) Lane 2, Veh. 6,0 17,5 - 7,0 - 2,0 54 40,5 - 11,1 - 3,6 18 -
s 2 1(St) Lane 8, Veh. ; 3 (Le) Lane 3, Veh. 6,0 20,0 - 10,0 - 3,0 56 39,5 - 11,1 - 3,6 2,0 - 2
1(Ri) Lane 7, Veh. 3(Le) Lane 3, Veh. 6,0 17,5 - 7,0 - 20 | 54 | 470 - 11,1 - 42 12 -
Lane 8, Veh. Lane 2, Veh. 6,0 22,5 - 10,0 - 3,0 59 19,0 - 11,1 - 1,7 4,2 -
1(St) Lane 8, Veh. 4 (Le) Lane 2, Veh. 6,0 22,5 - 10,0 - 3,0 59 19,0 - 11,1 - 1,7 4,2 -
6 2 Lane 8, Veh. 8 Lane 2, Veh. 6,0 22,5 - 10,0 - 30 59 19,0 - 11,1 - 17 42 - 6
1(St) Lane 8, Veh. 4 (St) Lane 1, Veh. 6,0 26,0 - 10,0 - 30 | 62 | 180 - 11,1 - 1.6 46 -
1(St) Lane 8, Veh. 4 (Ri) Lane 1, Veh. 6,0 34,5 - 10,0 - 3,0 7.1 18,0 - 11,1 - 1,6 55 -
7 2 1(St) Lane 8, Veh. P3 3(Cr) Ped. 6,0 51,5 - 10,0 - 3,0 88 0,0 - 15 - 0,0 8,38 - 9
s 3 1(Le) Lane 9, Veh. s 2(Le) Lane 2, Veh. 6,0 31,5 - 7.0 - 2,0 74 16,5 - 11,1 - 1,5 59 - 6
1(Le) Lane 9, Veh. 2 (St) Lane 2, Veh. 6,0 19,0 - 7,0 - 2,0 5,6 28,0 - 11,1 - 2,5 3,1 -
9 3 1(Le) Lane 9, Veh. 6 3 (St Lane 1, Veh. 6,0 32,0 - 7,0 - 2,0 7.4 30,0 - 11,1 - 2,7 4,7 - 7
1(Le) Lane 9, Veh. 3 (Ri) Lane 1, Veh. 6,0 43,0 - 7.0 - 2,0 9.0 27,5 - 11,1 - 2,5 6,5 -
10 3 1(Le) Lane 9, Veh. 8 4 (Le) Lane 2, Veh. 6,0 21,5 - 7,0 - 2,0 59 26,0 - 11,1 - 23 3,6 - 5
1(Le) Lane 9, Veh. 4 (St) Lane 1, Veh. 6,0 28,5 - 7,0 - 2,0 6,9 29,0 - 11,1 - 2,6 43 -
11 1(Le) Lane 9, Veh. P1 2(Cn Ped. 6,0 41,0 - 7,0 - 2,0 87 0,0 - 15 - 0,0 87 - 9
12 4 2 (Ri) Lane 1, Veh. 6 3(St) Lane 2, Veh. 6,0 235 - 7.0 - 2,0 62 42,0 - 11,1 - 38 24 - 3
13 4 2 (Ri) Lane 1, Veh. 8 4 (Le) Lane 2, Veh. 6,0 25,5 - 7.0 - 2,0 6,5 31,5 - 11,1 - 2,8 37 - 4
Lane 1, Veh. Ped. 6,0 9,5 - 7,0 - 2,0 4,2 0,0 - 15 - 0,0 4,2 -
14 4 2 (Ri) Lane 1, Veh. P1 2(Cn Ped. 6,0 9,5 - 7,0 - 2,0 4,2 0,0 - 15 - 0,0 4,2 - 5
Lane 1, Veh. Ped. 6,0 9,5 - 7,0 - 20 | 42 0,0 - 15 - 0,0 42 -
15 5 2(St) Lane 2, Veh. 1 1 (Ri) Lane 7, Veh. 6,0 41,0 - 10,0 - 3,0 7.7 17,0 - 11,1 - 1,5 6,2 - 7
2 (Le) Lane 2, Veh. 1(St) Lane 8, Veh. 6,0 33,0 - 7,0 - 2,0 7.6 35,0 - 11,1 - 32 4,4 -
16 5 2(st) Lane 2, Veh. 2 1(St) Lane 8, Veh. 6,0 335 - 10,0 - 30 | 70 | 170 - 11,1 - 15 55 - 7
2 (St) Lane 2, Veh. 1 (Ri) Lane 7, Veh. 6,0 41,0 - 10,0 - 3,0 7,7 17,0 - 11,1 - 1,5 6,2 -
17 5 2(Le) Lane 2, Veh. 3 1(Le) Lane 9, Veh. 6,0 17,0 - 7,0 - 2,0 53 31,0 - 11,1 - 2,8 2,5 - 5
2(St) Lane 2, Veh. 1(Le) Lane 9, Veh. 6,0 28,5 - 10,0 - 3,0 6,5 18,5 - 11,1 - 17 4,8 -
2 (Ri) Lane 1, Veh. 3(St) Lane 2, Veh. 6,0 235 - 7.0 - 2,0 6.2 42,0 - 11,1 - 38 24 -
18 5 2 (Le) Lane 2, Veh. 6 3(St) Lane 2, Veh. 6,0 22,0 - 7,0 - 2,0 6,0 29,0 - 11,1 - 2,6 34 - 4
2(St) Lane 2, Veh. 3 (St Lane 2, Veh. 6,0 24,5 - 10,0 - 3,0 6,1 38,0 - 11,1 - 34 2,7 -
19 s 2(Le) Lane 2, Veh. 7 3(Le) Lane 3, Veh. 6,0 27,5 - 7.0 - 2,0 6.8 26,5 - 11,1 - 24 44 - 5
2 (St) Lane 2, Veh. 3(Le) Lane 3, Veh. 6,0 34,5 - 10,0 - 3,0 7.1 40,5 - 11,1 - 3,6 3,5 -
2 (Ri) Lane 1, Veh. 4 (Le) Lane 2, Veh. 6,0 25,5 - 7,0 - 2,0 6,5 31,5 - 11,1 - 2,8 37 -
20 : 2(St) Lane 2, Veh. s 4 (Le) Lane 2, Veh. 6,0 28,5 - 10,0 - 3,0 6,5 26,0 - 11,1 - 23 4,2 - 6
2(Le) Lane 2, Veh. 4 (St) Lane 1, Veh. 6,0 19,0 - 7,0 - 2,0 5,6 30,5 - 11,1 - 2,7 2,9 -
2 (Le) Lane 2, Veh. 4 (Ri) Lane 1, Veh. 6,0 34,5 - 7,0 - 2,0 7,8 20,5 - 11,1 - 1,8 6,0 -
Lane 1, Veh. Ped. 6,0 9,5 - 7,0 - 2,0 4,2 0,0 - 15 - 0,0 4,2 -
2 (Ri) Lane 1, Veh. 2(Cn Ped. 6,0 9.5 - 7,0 - 2,0 4,2 0,0 - 15 - 0,0 4,2 -
21 5 Lane 1, Veh. P1 Ped. 6,0 9,5 - 7,0 - 20 | 42 0,0 - 15 - 0,0 42 - 5
2 (Le) Lane 2, Veh. 2(Cn Ped. 6,0 9,0 - 7,0 - 2,0 4.1 0,0 - 15 - 0,0 41 -
2(St) Lane 2, Veh. 2(Cn Ped. 6,0 9,5 - 10,0 - 3,0 4,6 0,0 - 15 - 0,0 4,6 -
22 5 2 (Le) Lane 2, Veh. P3 | 3(Cn Ped. 6,0 485 - 7,0 - 20 | 98 0,0 - 15 - 0,0 98 - 10
23 5 2(st) Lane 2, Veh. P5 | 4(Cn Ped. 6,0 455 - 10,0 - 30 | 82 0,0 - 15 - 0,0 82 - 9
2 6 3(SY) Lane 2, Veh. 3 1(Le) Lane 9, Veh. 6,0 35,0 - 10,0 - 3,0 7.1 24,5 - 11,1 - 2,2 4,9 - 5
3 (Ri) Lane 1, Veh. 1(Le) Lane 9, Veh. 6,0 28,0 - 7,0 - 2,0 6,9 42,5 - 11,1 - 38 31 -
25 6 3651 Lane 1, Veh. 4 2R Lane 1, Veh. 6,0 390 - 10,0 - 30 7.5 16,0 - 11,1 - 14 6,1 - -
Lane 1, Veh. Lane 1, Veh. 6,0 39,5 - 10,0 - 3,0 7,6 17,0 - 11,1 - 1,5 6,1 -
3(51) Lane 1, Veh. 2(Ri) Lane 1, Veh. 6,0 39,0 - 10,0 - 3,0 7.5 16,0 - 11,1 - 14 6,1 -
Lane 1, Veh. Lane 1, Veh. 6,0 39,5 - 10,0 - 30 7.6 17,0 - 11,1 - 15 6,1 -
26 6 3(st Lane 1, Veh. 5 2(Le) Lane 2, Veh. 6,0 30,5 - 10,0 - 30 | 67 | 160 - 11,1 - 14 53 - 7
3(5) Lane 1, Veh. 2650 Lane 2, Veh. 6,0 36,5 - 10,0 - 3,0 7.3 20,5 - 11,1 - 1,8 55 -
Lane 1, Veh. Lane 2, Veh. 6,0 35,0 - 10,0 - 3,0 7.1 17,5 - 11,1 - 1,6 55 -
3(SY) Lane 2, Veh. 4 (Le) Lane 2, Veh. 6,0 42,0 - 10,0 - 3,0 7.8 29,0 - 11,1 - 2,6 52 -
27 6 3(st) Lane 2, Veh. 8 4 (St) Lane 1, Veh. 6,0 31,5 - 10,0 - 30 | 68 | 275 - 11,1 - 25 43 - 6
3 (Ri) Lane 1, Veh. 4 (St) Lane 1, Veh. 6,0 28,0 - 7,0 - 2,0 6,9 43,5 - 11,1 - 39 3,0 -
Lane 1, Veh. Ped. 6,0 7.5 - 10,0 - 3,0 4,4 0,0 - 1,5 - 0,0 4,4 -
2 6 3(st) Lane 1, Veh. P2 3(Cn Ped. 6,0 7,5 - 10,0 - 30 | 44 0,0 - 15 - 0,0 44 - s
Lane 2, Veh. Ped. 6,0 7.5 - 10,0 - 3,0 4,4 0,0 - 15 - 0,0 4,4 -
3 (Ri) Lane 1, Veh. 3(Cr) Ped. 6,0 7.5 - 7,0 - 2,0 4,0 0,0 - 15 - 0,0 4,0 -
29 7 3(Le) Lane 3, Veh. 1 1 (Ri) Lane 7, Veh. 6,0 47,5 - 7.0 - 2,0 9,6 17,0 - 11,1 - 15 81 - 9
0 , 3(Le) Lane 3, Veh. 5 1 (St) Lane 8, Veh. 6,0 40,0 - 7,0 - 2,0 8,6 19,5 - 11,1 - 1,8 6,8 - 9
3 (Le) Lane 3, Veh. 1 (Ri) Lane 7, Veh. 6,0 47,5 - 7,0 - 2,0 9,6 17,0 - 11,1 - 1,5 81 -
31 ; 3 (Le) Lane 3, Veh. s 2(Le) Lane 2, Veh. 6,0 27,0 - 7,0 - 2,0 6,7 27,0 - 11,1 - 2,4 4,3 - 6
3(Le) Lane 3, Veh. 2(st) Lane 2, Veh. 6,0 41,0 - 7.0 - 20 | 87 | 340 - 11,1 - 31 56 -
2 7 3 (Le) Lane 3, Veh. s 4 (Le) Lane 2, Veh. 6,0 38,0 - 7,0 - 2,0 83 21,0 - 111 - 19 6,4 - 7
3 (Le) Lane 3, Veh. 4 (St) Lane 1, Veh. 6,0 32,5 - 7,0 - 2,0 7.5 22,5 - 11,1 - 2,0 55 -
33 7 3(Le) Lane 3, Veh. P2 | 3(Cn Ped. 6,0 7,5 - 7,0 - 20 | 40 0,0 - 15 - 0,0 4,0 - 4
34 7 3(Le) Lane 3, Veh. P5 | 4(Cn Ped. 6,0 52,0 - 7,0 - 20 [ 103 | 00 - 15 - 0,0 103 - 11
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. v . .
Saugos laiky skaiCiavimas S
INZinerjja
" LISA
Clearing Entering Clearing Entering Intergreen time
SGR | Stream Sub-stream SGR | Stream Sub-stream Lven [m] | so [m] | vo [m/s] | ve [m/s] | ac [m/s?] | ter [s] tu[:]t( se[m] | vo[m/s]| ve [m/s] | ae [m/s?] | te [s] | tzcalc [s] | tadd [s] | toec. [s]
Lane 2, Veh. Lane 8, Veh. 6,0 19,5 - 7,0 - 20 | 56 | 220 - 11,1 - 20 36 -
4 (Le) Lane 2, Veh. 1(St) Lane 8, Veh. 6,0 19,5 - 7,0 - 2,0 56 22,0 - 11,1 - 2,0 3,6 -
35 8 Lane 2, Veh. 2 Lane 8, Veh. 6,0 19,5 - 7,0 - 2,0 56 22,0 - 11,1 - 2,0 3,6 - 4
4 (St) Lane 1, Veh. 1(St) Lane 8, Veh. 6,0 18,5 - 10,0 - 30 | 55 | 255 - 11,1 - 23 32 -
4 (Ri) Lane 1, Veh. 1(SY) Lane 8, Veh. 6,0 185 - 7.0 - 2,0 55 34,0 - 11,1 - 31 24 -
- s 4 (Le) Lane 2, Veh. 3 1(Le) Lane 9, Veh. 6,0 26,5 - 7,0 - 2,0 6,6 18,0 - 11,1 - 1,6 50 - 5
4 (St) Lane 1, Veh. 1(Le) Lane 9, Veh. 6,0 29,5 - 10,0 - 3,0 6,6 28,0 - 11,1 - 2,5 4,1 -
37 8 | 4(Le) Lane 2, Veh. 4 2 (Ri) Lane 1, Veh. 6,0 37,5 - 7,0 - 20 | 82 | 220 - 11,1 - 20 62 - 7
4 (Le) Lane 2, Veh. 2 (Ri) Lane 1, Veh. 6,0 37,5 - 7,0 - 2,0 82 22,0 - 11,1 - 2,0 6,2 -
. s 4 (Le) Lane 2, Veh. p 2(St) Lane 2, Veh. 6,0 28,5 - 7,0 - 2,0 6,9 25,0 - 11,1 - 23 4,6 - 7
4 (St) Lane 1, Veh. 2(Le) Lane 2, Veh. 6,0 31,0 - 10,0 - 30 6,7 18,5 - 11,1 - 17 50 -
4 (Ri) Lane 1, Veh. 2 (Le) Lane 2, Veh. 6,0 21,0 - 7,0 - 2,0 59 34,0 - 11,1 - 3.1 2,8 -
4 (Le) Lane 2, Veh. 3(SY) Lane 1, Veh. 6,0 37,0 - 7,0 - 2,0 81 44,0 - 11,1 - 4,0 4,1 -
39 8 4 (St) Lane 1, Veh. 6 3(St) Lane 1, Veh. 6,0 335 - 10,0 - 3,0 7.0 29,0 - 11,1 - 2,6 4,4 - 6
4 (St) Lane 1, Veh. 3 (Ri) Lane 1, Veh. 6,0 44,0 - 10,0 - 30 | 80 | 275 - 11,1 - 25 55 -
4lle) Lane 2, Veh. 300 Lane 3, Veh. 6,0 22,0 - 7,0 - 20 60 | 365 - 111 - 33 27 -
40 8 Lane 2, Veh. 7 Lane 3, Veh. 6,0 22,0 - 7,0 - 2,0 6,0 36,5 - 11,1 - 33 2,7 - 3
4 (St) Lane 1, Veh. 3(Le) Lane 3, Veh. 6,0 230 - 10,0 - 30 59 320 - 11,1 - 29 30 -
4 8 4 (St) Lane 1, Veh. P1 | 2(Cn Ped. 6,0 42,0 - 10,0 - 30 | 78 0,0 - 15 - 0,0 7.8 - 8
Lane 2, Veh. Ped. 6,0 85 - 7,0 - 2,0 4.1 0,0 - 15 - 0,0 41 -
4 (Le) Lane 2, Veh. 4(Cr) Ped. 6,0 8,5 - 7,0 - 2,0 4,1 0,0 - 15 - 0,0 4,1 -
42 8 Lane 2, Veh. P4 Ped. 6,0 85 - 7.0 - 20 | 41 0,0 - 15 - 0,0 41 - 5
4 (St) Lane 1, Veh. 4(Cn Ped. 6,0 80 - 10,0 - 30 | 44 0,0 - 15 - 0,0 44 -
4 (Ri) Lane 1, Veh. 4 (Cr) Ped. 6,0 8,0 - 7,0 - 2,0 4,0 0,0 - 15 - 0,0 4,0 -
43 P1 2(Cn Ped. 3 1(Le) Lane 9, Veh. - 19,5 - 1,5 - - 13,0 | 380 - 11,1 - 34 9,6 - 10
Ped. Lane 1, Veh. - 19,5 - 15 - - 130 | 65 - 11,1 - 0,6 124 -
44 P1 2(Cn Ped. 4 2 (Ri) Lane 1, Veh. - 19,5 - 1,5 - - 13,0 6,5 - 11,1 - 0,6 12,4 - 13
Ped. Lane 1, Veh. - 19,5 - 1,5 - - 13,0 6,5 - 11,1 - 0,6 12,4 -
Ped. Lane 1, Veh. - 19,5 - 15 - - 13,0 6,5 - 11,1 - 0,6 12,4 -
2(Cn Ped. 2 (Ri) Lane 1, Veh. - 19,5 - 1,5 - - 13,0 6,5 - 11,1 - 0,6 12,4 -
45 P1 Ped. 5 Lane 1, Veh. - 19,5 - 1,5 - - 13,0 6,5 - 11,1 - 0,6 12,4 - 13
2(Cn Ped. 2(Le) Lane 2, Veh. - 19,5 - 1,5 - - 13,0 6,5 - 11,1 - 0,6 12,4 -
2(Cn Ped. 2 (St) Lane 2, Veh. - 19,5 - 15 - - 13,0 6,5 - 11,1 - 0,6 12,4 -
46 P1 2(Cn Ped. 8 4 (St) Lane 1, Veh. - 19,5 - 1,5 - - 13,0 | 390 - 11,1 - 35 9,5 - 10
Ped. Lane 1, Veh. - 10,5 - 1,5 - - 7,0 50 - 11,1 - 0,5 6,5 -
. P2 3(Cn Ped. 6 3(st) Lane 1, Veh. - 10,5 - 15 - - 7,0 50 - 11,1 - 05 6,5 - .
Ped. Lane 2, Veh. - 10,5 - 15 - - 7,0 50 - 111 - 05 6,5 -
3(Cn Ped. 3 (Ri) Lane 1, Veh. - 10,5 - 1,5 - - 7,0 50 - 11,1 - 0,5 6,5 -
48 P2 3(Cr) Ped. 7 3(Le) Lane 3, Veh. - 10,5 - 1,5 - - 7.0 50 - 11,1 - 0,5 6,5 - 7
49 P3 | 3(Cn Ped. 2 1(St) Lane 8, Veh. - 45 - 15 - - 30 | 490 - 11,1 - 44 -14 - 0
50 P3 3(Cn Ped. 5 2(Le) Lane 2, Veh. - 4,5 - 1,5 - - 30 46,0 - 11,1 - 4,1 -1,1 - 0
Ped. Lane 2, Veh. - 8,5 - 1,5 - - 57 6,0 - 11,1 - 0,5 52 -
4(Cr) Ped. 4 (Le) Lane 2, Veh. - 8,5 - 1,5 - - 57 6,0 - 11,1 - 0,5 52 -
51 P4 Ped. 8 Lane 2, Veh. - 85 - 15 - - 57 6,0 - 11,1 - 05 52 - 6
4 (Cn) Ped. 4 (St) Lane 1, Veh. - 85 - 1,5 - - 57 55 - 11,1 - 0,5 52 -
4 (Cr) Ped. 4 (Ri) Lane 1, Veh. - 8,5 - 1,5 - - 57 55 - 11,1 - 0,5 52 -
52 P5 | 4(Cn Ped. 1 1 (Ri) Lane 7, Veh. - 55 - 15 - - 37 19,5 - 11,1 - 18 19 - 2
53 P5 | 4(Cn Ped. 5 2 (St) Lane 2, Veh. - 55 - 1,5 - - 37 43,0 - 11,1 - 39 -0,2 - 0
54 P5 | 4(Cn) Ped. 7 3 (Le) Lane 3, Veh. - 55 - 1,5 - - 37 49,5 - 11,1 - 4,5 -0,8 - 0
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L] . .
Rytas 150s. Faziy seka Nr. 1 Of Sineri

inZinerija

LISA

Rytas 150s. Faziy seka Nr. 1

Signal 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 10”0

group Init | Term | GT “ ol f ! | ! | ! L | | ! | ! Liupul 1 1 1 1 1 1 1 Flow | WT LOS

1~/ 10| 126 | 20 | : i : o T 216 | A

2 Y| o 84 | o7 | ; . I ¢ ¢ 860 | 28 B

3 {| 36 83 50 |f ’ 3Mﬂz: ’ ’ - 470 | 53 D

4 | a0 [ 108 [ 70 : e e e e i 250 | 25 | B

5 X 92| 99 | 10 | i QH!]]Z ll 327 | 43 | ¢C

6 /‘ 133 | 28 48 .—.ZSI]JZ ' ; ’ ’ 1P 868 | 52 D

7oy [ 131|135 | 7 13?‘@!112 4 | 68 ] D

8 ~A| 13| a1 | 11 | i “?3_12!112'—!'!_ 29 | 66 D

P1 f 133 23 44 qﬂl : : 13._ 106 F

P2~ 13 | 1210 | 12 |4 : : ‘HPD—*_ 138 | F

P ™| M3 | 121 | 12 ¢ * ! ; ——T 8] F

pa f| o 83 | 87 63 | D

s [f| o 83 | 87 : o 63 | D

ALAAARAASARARAARA AN A T T [A8A4 T T T T T M L T T | RASARAA| T T ] T T HBS 2015
1fazé 2 fazé 3 fazé 4 fazé 5 fazé

Project

Intersection | EisPI3
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. = .
HBS evaluation 2015 L
INZinerjja
~ LISA
Private transport - Rytas 150s. Faziy seka Nr. 1 (CT=150) - Ryto pikas
Pocket Pocket
Appr Lane Symbol | SGR GT | t_effGr| RT | effGr_ratio| Flow | avgVehCycle| SLH SF C Cer avgTbL | max_avgTbL | max_TbL95| regLength | lane lane FR WT | LOS Comment
PP! no. 4 [s] [s] [s] -1 [Veh/h] [Veh/CT] [s/Veh] | [Veh/h] | [Veh/h] | [Veh/CT]| [Veh] [Veh] [Veh] [m] length 5 [s] [
[m]
7 ~/ 1,2(107| 108 43 0,720 42 1,750 1,865 1930 1390 58 0,017 0,518 1,735 10,785 - 0,030 6054 [ A
1 8 / 2 | 87 88 63 0,587 818 34,083 1,886 1909 1121 47 1,977 26,608 35,332 222,168 - 0,730| 28734 | B
9 4 3 50 51 100 0,340 470 19,583 1,858 1938 659 27 1,744 18,805 26,139 161,853 - 0,713| 52,651 | D
2 ‘5\ 5 10 " 140 0,073 77 3,208 2,185 1648 120 5 1,086 4,206 7,674 57,049 - 0,642 100,199 E
2
1 <' 4,5| 70 7 80 0,473 250 10,417 2,032 1772 838 35 0,243 6,633 10,989 74,439 - 0,298 25,291 B
3 ‘7 7 7 8 143 0,053 4 0,167 1,800 2000 106 4 0,022 0,180 0,898 5,388 - 0,038| 68,143 | D
3 2 / 6 | 48 49 102 0,327 434 18,083 1,859 1937 633 26 1,488 17,178 24,188 149,917 - 0,686| 52,257 | D
1 /ZA 6 | 48 49 102 0,327 434 18,083 1,859 1937 634 26 1,480 17,163 24,169 149,944 - 0,685| 52,179 | D
2 4 8 1 12 139 0,080 7 0,292 1,800 2000 160 7 0,025 0,294 1,211 7,266 - 0,044| 64,267 | D
4
1 7‘ 8 1 12 139 0,080 22 0,917 1,861 1934 155 6 0,092 0,945 2,589 15,534 - 0,142| 66,346 | D
Total for intersection: 2558 5816
Weighted average: 0,647 43,022
CT=150s T=3600s Peak hourfactor=1,1
Appr Approach [
Lane no. Lane number [
Symbol Lane symbol [
SGR Signal group [
GT Greentime [s]
t_effGr Effective green time [s]
RT Red time [s]
effGr_ratio Effective green time ratio [
Flow Flow [Veh/h]
avgVehCycle Average number of vehicles arriving per cycle [Veh/CT]
SLH Average stop line headway [s/Veh]
SF Saturation flow HBS 2015 [Veh/h]
(03 Lane capacity [Veh/h]
Cer Capacity per cycle [Veh/CT]
avgTbL Average tailback length [Veh]
max_avgTbL Average maximum tailback length [Veh]
max_TbL95 95% Max tailback length [Veh]
reglLength Required length of the approach lane [m]
Pocket lanelength  Length of pocket lane [m]
Pocket lane Tailback longer than pocket lane [
FR Flow ratio [
WT Average wait time [s]
LOS Level of service [
Project
Intersection | EisPI3
Job no. Variant 02 Date | 06/12/2024
Planner Signature Page | 14
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HBS evaluation 2015

P

] eismo

INZinerjja
~ LISA
Private transport - Diena 120s. Faziy seka Nr. 1 (CT=120) - Dienos pikas
Pocket Pocket
Appr Lane Symbol | SGR GT | t_effGr| RT | effGr_ratio| Flow [avgVehCycle| SLH SF C Ccr avgTbL | max_avgTbL | max_TbL95 | reqLength | lane lane R WT | LOS Comment
PP no. 4 [s] [s] [s] [-] [Veh/h] [Veh/CT] [s/Veh] | [Veh/h] | [Veh/h]| [Veh/CT]| [Veh] [Veh] [Veh] [m] length &) [s] [-]
[m]
7 -/ 1,275 76 45 0,633 28 0,933 1,849 1947 1232 41 0,013 0,361 1,377 8,485 - 0,023 8239 | A
1 8 / 2 55 56 65 0,467 662 22,067 1,886 1909 892 30 2,125 20,123 27,710 174,240 - 0,742| 34,660| B
9 4 3 30 31 90 0,258 385 12,833 1,856 1940 501 17 2,454 14,329 20,731 128,242 - 0,768| 58,831 D
2 ‘5\ 5 12 13 108 0,108 123 4,100 2,185 1648 178 6 1,421 5373 9,293 69,084 - 0,691) 80,329| E
2
1 <' 4,5| 52 53 68 0,442 320 10,667 2,032 1772 783 26 0,408 7,673 12,358 83,713 - 0,409| 24,680| B
3 '7 7 7 8 113 0,067 n 0,367 1,800 2000 134 4 0,050 0,394 1,456 8,736 - 0,082| 53,861 D
3 2 / 6 36 37 84 0,308 322 10,733 1,863 1932 596 20 0,724 9,633 14,882 92,417 - 0,540| 38,837| C
1 /t‘ 6 36 37 84 0,308 323 10,767 1,850 1946 599 20 0,721 9,655 14,910 92,412 - 0,539| 38,784| C
2 ~ 8 n 12 109 0,100 25 0,833 1,800 2000 200 7 0,080 0,839 2,388 14,328 - 0,125] 50,655 D
4
1 7‘ 8 1 12 109 0,100 20 0,667 2,003 1797 180 6 0,069 0,676 2,067 14,399 - 0,111] 50,526 | D
Total for intersection: 2219 5295
Weighted average: 0,612 41,237
CT=120s T=3600s Peak hourfactor=1,1
Appr Approach [
Lane no. Lane number [
Symbol Lane symbol [
SGR Signal group [
GT Green time [s]
t_effGr Effective greentime [s]
RT Red time [s]
effGr_ratio Effective green time ratio [
Flow Flow [Veh/h]
avgVehCycle Average number of vehicles arriving per cycle  [Veh/CT]
SLH Average stop line headway [s/Veh]
SF Saturation flow HBS 2015 [Veh/h]
C Lane capacity [Veh/h]
Cer Capacity per cycle [Veh/CT]
avgTbL Average tailback length [Veh]
max_avgTbL Average maximum tailback length [Veh]
max_TbL95 95% Max tailback length [Veh]
regLength Required length of the approach lane [m]
Pocket lane length  Length of pocket lane [m]
Pocket lane Tailback longer than pocket lane [
FR Flow ratio [
WT Average wait time [s]
LOS Level of service [
Project
Intersection | EisPI3
Job no. Variant 02 Date | 06/12/2024
Planner Signature Page | 16




L] . .
Vakaras 150s. Faziy seka Nr. 1 Of Sineri

inZinerija

LISA
Vakaras 150s. Faziy seka Nr. 1
Signal 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 10”0
group Init | Term | GT “ ol 1 1 | 1 1 1 Lyl 1 Lol 1 Lyl 1 1 | ! ! ! | ! ! ! Flow | WT | LOS
1~/ 1m0 | 126 | 20 | : : : T — 15 | 10 | A
2 Y| o 2 | 75 | ; ; ] 914 | 84 | E
3 4| 54| 71| 20 [ - T T 167 | 82 | E
4 | 58 | 106 | 52 I . —T : : 476 | 50 | C
5 X 80 | 99 | 22 | i BH!I'Z ll 694 | 61 D
6 /‘ 133 | 46 66 ._.m[ﬂz ’ ’ ; ; ’ ’ 1P 691 30 B
7 % | 131|135 | 7 13?“3912 L A
8 ~A| 13| 121 | 1 113_12!112_“_ 52 | 67 | D
L 1 | o | e | —— T P f — e | F
P2~ 13 | 1210 | 12 |4 ‘HPD—*_ 138 | F
P3 ~| 113 | 121 | 12 |M * * ' S s8] F
pa f| o 71 75 75 E
s [f| o 71 75 75 E
! [ARRRLAARAR! JARARL IARAARA| T LR SARARARLRARARE RRR JSSSAARARARARALEARS I T LR LASARAE AL LR T T HBS 2015
1fazé 2 fazé 3 fazé 4 fazé 5 fazé

Project
Intersection | EisPI3
Job no. Variant 02 Date | 06/12/2024
Planner Signature Page | 17




HBS evaluation 2015

P

] eismo

INZinerjja
~ LISA
Private transport - Vakaras 150s. Faziy seka Nr. 1 (CT=150) - Vakaro pikas
Pocket Pocket
Appr Lane Symbol | SGR GT | t_effGr| RT | effGr_ratio| Flow [avgVehCycle| SLH SF C Ccr avgTbL | max_avgTbL | max_TbL95 | reqLength | lane lane R WT | LOS Comment
PP no. 4 [s] [s] [s] [-] [Veh/h] [Veh/CT] [s/Veh] | [Veh/h] | [Veh/h]| [Veh/CT]| [Veh] [Veh] [Veh] [m] length &) [s] [-]
[m]
7 -/ 1,2] 95 9% 55 0,640 15 0,625 1,890 1905 1219 51 0,007 0,234 1,052 6,628 - 0012]| 9816 | A
1 8 / 2 75 76 75 0,507 899 37,458 1,868 1927 977 41 13,794 48,405 60,172 374,751 - 0,920 84,991| E
9 4 3 20 21 130 0,140 167 6,958 2,066 1742 244 10 1,406 8,024 12,815 88,270 - 0,684| 82,088 E
2 ‘5\ 5 22 23 128 0,153 218 9,083 1,881 1914 293 12 1,995 10,677 16,203 101,787 - 0,744| 85229| E
2
1 <' 4,5| 52 53 98 0,353 476 19,833 1,843 1953 689 29 1,535 18,507 25,783 158,411 - 0,691 49,544| C
3 '7 7 7 8 143 0,053 1 0,042 1,800 2000 106 4 0,005 0,044 0,399 2,394 - 0,009| 67,463| D
3 2 / 6 66 67 84 0,447 345 14,375 1,863 1932 864 36 0,390 10,065 15,431 95,827 - 0,399] 29,539| B
1 /t‘ 6 66 67 84 0,447 346 14,417 1,858 1938 865 36 0,392 10,100 15,475 96,007 - 0,400| 29,560| B
2 ~ 8 n 12 139 0,080 30 1,250 1,845 1951 156 7 0,133 1,301 3,230 19,865 - 0,192| 67,539| D
4
1 7‘ 8 1 12 139 0,080 22 0,917 1,861 1934 155 6 0,092 0,945 2,589 15,534 - 0,142| 66,346 D
Total for intersection: 2519 5568
Weighted average: 0,682 | 62,087
CT=150s T=3600s Peak hourfactor=1,1
Appr Approach [
Lane no. Lane number [
Symbol Lane symbol [
SGR Signal group [
GT Green time [s]
t_effGr Effective greentime [s]
RT Red time [s]
effGr_ratio Effective green time ratio [
Flow Flow [Veh/h]
avgVehCycle Average number of vehicles arriving per cycle  [Veh/CT]
SLH Average stop line headway [s/Veh]
SF Saturation flow HBS 2015 [Veh/h]
C Lane capacity [Veh/h]
Cer Capacity per cycle [Veh/CT]
avgTbL Average tailback length [Veh]
max_avgTbL Average maximum tailback length [Veh]
max_TbL95 95% Max tailback length [Veh]
regLength Required length of the approach lane [m]
Pocket lane length  Length of pocket lane [m]
Pocket lane Tailback longer than pocket lane [
FR Flow ratio [
WT Average wait time [s]
LOS Level of service [
Project
Intersection | EisPI3
Job no. Variant 02 Date | 06/12/2024
Planner Signature Page | 18




L] L] L[] . .
Savaitgalis 120s. Faziy seka Nr. 1 sismo. .
inZinerija
LISA
Savaitgalis 120s. Faziy seka Nr. 1
Signal 0 10 20 30 40 50 60 70 80 20 100 110 Tz
group Init Term GT ; L 1 | Livgal L N 1 L 1 N L N | | | | | L 1 | | Flow | WT LOS
1w/ 75 91 20 | ; ; ; ; ; 7H1]I[= : ; 3 10 A
! ! ! ! ! ! . . : !
2 | o 47 | 50 _ﬂ]Z?q : : . ! ! ! ! ! : 514 | 31 B
: : I [ e : : : : :
3 4| 24 | 46 | 25 5 5 iy I : : 5 5 5 ! 90 | 40 c
YA : 26_ﬂm: : : I 60 | 23 | B
: : ; : . - ! ! : !
5 | 55 | e4 | 12 | : : : AL : : = 89 | 31 | B
6 A 98 16 41 ._.16:3'III/ . . . . . . 9%_ 553 31 B
7 % | e [ 105 | 12 |ff mm——] 1 | s | C
8 ~Al 78| 88 | 11 | ’ ’ ’ ’ ’ N[t 7 | 49| ¢
P1 /| 98 | 1 | o7 |HII : : : : b o — 8 | E
P2 w| 78 | 86 | 12 |f* 7H!]I: 108 | F
P3 “| 78 | 86 | 12 |¢ | . ; ; ' —r= — 108 | F
Pa f| o | 46 | s0 . . 70 | D
Ps J| o 46 | 50 |0 . : | b
L BRRRRRARA) T HRR SRARARARARREARAREN MR T T ERR SARSARA RN HRR RN | T T HBS 2015
1 fazé 2 fazé 3 fazeé 4 fazé 5 fazé
Project
Intersection | EisPI3
Job no. Variant 02 Date | 06/12/2024
Planner Signature Page | 19




. = .
HBS evaluation 2015 sisme
INZinerjja
~ LISA
Private transport - Savaitgalis 120s. Faziy seka Nr. 1 (CT=120) - Savaitgalio pikas
Pocket Pocket
Appr Lane Symbol | SGR GT | t_effGr| RT | effGr_ratio| Flow [avgVehCycle| SLH SF C Ccr avgTbL | max_avgTbL | max_TbL95 | reqLength | lane lane R WT | LOS Comment
PP no. 4 [s] [s] [s] [-] [Veh/h] [Veh/CT] [s/Veh] | [Veh/h] | [Veh/h]| [Veh/CT]| [Veh] [Veh] [Veh] [m] length &) [s] [-]
[m]
7 -/ 1,2| 70 71 50 0,592 3 0,100 1,800 2000 1184 39 0,002 0,043 0,394 2,364 - 0,003 10,012 A
1 8 / 2 50 51 70 0,425 511 17,033 1,838 1959 833 28 1,022 14,267 20,655 126,533 - 0,613] 31,243| B
9 4 3 25 26 95 0,217 920 3,000 1,876 1919 416 14 0,156 2,621 5,359 33,504 - 0,216] 39,944| C
2 ,5\ 5 12| 13 [108] 07108 29 0,967 1,800 | 2000 | 216 7 0,086 0,961 2,619 15,714 - |o0134| 49874 C
2
1 <' 4,5 47 48 73 0,400 60 2,000 1,913 1882 753 25 0,048 1,288 3,207 20,454 - 0,080| 22,543| B
3 '7 7 12 13 108 0,108 1 0,033 1,800 2000 216 7 0,003 0,033 0,340 2,040 - 0,005| 47,816| C
3 2 / 6 | 41 42 79 0,350 277 9,233 1,809 1990 696 23 0,388 7,361 11,950 72,059 - 0,398 31,460| B
1 /t‘ 6 | 41 42 79 0,350 276 9,200 1,810 1989 696 23 0,386 7,331 11,910 71,889 - 0,397 31,438| B
2 ~ 8 n 12 109 0,100 5 0,167 1,800 2000 200 7 0,014 0,164 0,849 5,094 - 0,025| 48,974| C
4
1 7‘ 8 1 12 109 0,100 2 0,067 1,800 2000 200 7 0,006 0,066 0,500 3,000 - 0,010| 48,757| C
Total for intersection: 1254 5410
Weighted average: 0,448 32,034
CT=120s T=3600s Peak hourfactor=1,1
Appr Approach [
Lane no. Lane number [
Symbol Lane symbol [
SGR Signal group [
GT Green time [s]
t_effGr Effective greentime [s]
RT Red time [s]
effGr_ratio Effective green time ratio [
Flow Flow [Veh/h]
avgVehCycle Average number of vehicles arriving per cycle  [Veh/CT]
SLH Average stop line headway [s/Veh]
SF Saturation flow HBS 2015 [Veh/h]
C Lane capacity [Veh/h]
Cer Capacity per cycle [Veh/CT]
avgTbL Average tailback length [Veh]
max_avgTbL Average maximum tailback length [Veh]
max_TbL95 95% Max tailback length [Veh]
regLength Required length of the approach lane [m]
Pocket lane length  Length of pocket lane [m]
Pocket lane Tailback longer than pocket lane [
FR Flow ratio [
WT Average wait time [s]
LOS Level of service [
Project
Intersection | EisPI3
Job no. Variant 02 Date | 06/12/2024
Planner Signature Page | 20
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. . .
HBS evaluation 2015 sl
INZinerjja
~ LISA
Private transport - Naktis 90s. Faziy seka Nr. 1 (CT=90) - Dienos pikas
Pocket Pocket
Appr Lane symbol | SGR GT | t_effGr| RT | effGr_ratio| Flow |avgVehCycle| SLH SF C Ccr avgTbL [ max_avgTbL | max_TbL95| regLength | lane lane R WT LOS Comment
PP no. 4 [s] [s] [s] [-] [Veh/h] [Veh/CT] [s/Veh] | [Veh/h] | [Veh/h] | [Veh/CT]| [Veh] [Veh] [Veh] [m] length -l [s] [-1
[m]
7 ~/ 1,2 49 50 41 0,556 28 0,700 1,849 1947 1083 27 0,015 0,330 1,302 8,023 - 0,026 9,051 A
1 8 / 2129 30 61 0,333 662 16,550 1,886 1909 636 16 30,253 46,803 58,373 367,049 - 1,041| 201,258 | F
9 4 3 9 10 81 0,111 385 9,625 1,856 1940 215 5 86,150 95,775 112,326 694,849 - 1,791| 1482517 F
2 }\ 5 8 9 82 0,100 123 3,075 2,185 1648 164 4 1,916 4,908 8,655 64,341 - 0,750| 81,464 E
2
1 <' 4,5 27 28 63 0,311 320 8,000 2,032 1772 551 14 0,872 7,600 12,262 83,063 - 0,581 31,771 B
3 '7 7 7 8 83 0,089 n 0,275 1,800 2000 178 4 0,037 0,289 1,198 7,188 - 0,062| 38,302 C
3 2 / 6 | 31 32 59 0,356 322 8,050 1,863 1932 689 17 0,525 6,743 11,135 69,148 - 0467| 25128 B
1 /ZA 6 | 31 32 59 0,356 323 8,075 1,850 1946 692 17 0,525 6,762 11,160 69,170 - 0467| 25116 B
2 4 8 1 12 79 0,133 25 0,625 1,800 2000 266 7 0,058 0,607 1,925 11,550 - 0,094| 35,039 C
4
1 7‘ 8 n 12 79 0,133 20 0,500 2,003 1797 239 6 0,051 0,489 1,672 11,647 - 0,084| 34,976 B
Total for intersection: 2219 4713
Weighted average: 0,885| 334,674
CT=90s T=3600s Peakhourfactor=1,1
Appr Approach [
Lane no. Lane number [
Symbol Lane symbol [
SGR Signal group [
GT Green time [s]
t_effGr Effective green time [s]
RT Red time [s]
effGr_ratio Effective green time ratio [
Flow Flow [Veh/h]
avgVehCycle Average number of vehicles arriving per cycle  [Veh/CT]
SLH Average stop line headway [s/Veh]
SF Saturation flow HBS 2015 [Veh/h]
(&3 Lane capacity [Veh/h]
Cer Capacity per cycle [Veh/CT]
avgTbL Average tailback length [Veh]
max_avgTbL Average maximum tailback length [Veh]
max_TbL95 95% Max tailback length [Veh]
reqLength Required length of the approach lane [m]
Pocket lane length  Length of pocket lane [m]
Pocket lane Tailback longer than pocket lane [
FR Flow ratio [
WT Average waittime [s]
LOS Level of service [
Project

Intersection | EisPI3

Job no. Variant 02 Date | 06/12/2024

Planner Signature Page | 22




Ve

eismo
inZinerija

l Trumpiausia programa. Faziy seka Nr. 1

Trumpiausia programa. Faziy seka Nr. 1
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Rytas 150s. Faziy seka Nr. 2 sl
inZinerija
LISA
Rytas 150s. Faziy seka Nr. 2
Signal ) 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 10”0
group Init | Term | GT |/ | f | | | f | f | f | f | | | | | | 1 | 1 1 | | | , Flow | WT | LOS
1 | 55 | 67 | 16 ii SHPI' i 42 | 6 | A
2 Y| 92 | 3 o2 | el ¢ P H 860 | 23 B
3 4| 87 | 137 | 53 | . " p ! 470 | 48 | ¢
4 ¢l 3| o2 |8 : T — T 250 | 24 | B
5 X| 72| 79| 10 7;;_7;]]2 327 | 42 | ¢©
6 Al 0 | s | s | L) : e 88 | 52 | D
7 % | 36 | 42| 9 : : 3HZIIIZ: 4 | 66 | D
8 A 54| 62 | 1 54; % 29 | 66 | D
PU/ L 0 | 4 | as | T ’ 105 | F
P2 ~| 54 | 62 | 12 |ff : = 5Hzl]:l:l . . 138 | F
P3 ~| 54 | 62 | 12 5Hm 138 | F
Pa J| o2 | 31 | o [—r e 57| o
ps f| o2 | 31 [ oo [—IT e — 57 | D
L SASAASARAARARLARRRRARSALLAAAAN RRRLARN SN RRRL T | BASSAA RN T T L SLAARAR AR [ARARARARAR) [T T "HBS 2015
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HBS evaluation 2015 L
INZinerjja
~ LISA
Private transport - Rytas 150s. Faziy seka Nr. 2 (CT=150) - Ryto pikas
Pocket Pocket
Appr Lane Symbol | SGR GT | t_effGr| RT | effGr_ratio| Flow | avgVehCycle| SLH SF C Cer avgTbL | max_avgTbL | max_TbL95| regLength | lane lane FR WT | LOS Comment
PP! no. 4 [s] [s] [s] -1 [Veh/h] [Veh/CT] [s/Veh] | [Veh/h] | [Veh/h] | [Veh/CT]| [Veh] [Veh] [Veh] [m] length 5 [s] [
[m]
7 ~/ 1,2 108 | 109 42 0,727 42 1,750 1,865 1930 1403 58 0,017 0,505 1,707 10,611 - 0,030 5758 [ A
1 8 / 2 | 92 93 58 0,620 818 34,083 1,886 1909 1184 49 1,555 24,214 32,536 204,586 - 0,691| 23675 B
9 4 3 53 54 97 0,360 470 19,583 1,858 1938 698 29 1,389 17,930 25,091 155,363 - 0,673| 47,707 | C
2 ‘5\ 5 10 " 140 0,073 77 3,208 2,185 1648 120 5 1,086 4,206 7,674 57,049 - 0,642 100,199 E
2
1 <' 4,5 72 73 78 0,487 250 10,417 2,032 1772 863 36 0,234 6,457 10,755 72,854 - 0,290| 23960 | B
3 ‘7 7 9 10 141 0,067 4 0,167 1,800 2000 134 6 0,017 0,173 0,876 5,256 - 0,030| 65875 | D
3 2 / 6 | 48 49 102 0,327 434 18,083 1,859 1937 633 26 1,488 17,178 24,188 149,917 - 0,686| 52,257 | D
1 /ZA 6 | 48 49 102 0,327 434 18,083 1,859 1937 634 26 1,480 17,163 24,169 149,944 - 0,685| 52,179 | D
2 4 8 1 12 139 0,080 7 0,292 1,800 2000 160 7 0,025 0,294 1,211 7,266 - 0,044| 64,267 | D
4
1 7‘ 8 1 12 139 0,080 22 0,917 1,861 1934 155 6 0,092 0,945 2,589 15,534 - 0,142| 66,346 | D
Total for intersection: 2558 5984
Weighted average: 0,627 40,357
CT=150s T=3600s Peak hourfactor=1,1
Appr Approach [
Lane no. Lane number [
Symbol Lane symbol [
SGR Signal group [
GT Greentime [s]
t_effGr Effective green time [s]
RT Red time [s]
effGr_ratio Effective green time ratio [
Flow Flow [Veh/h]
avgVehCycle Average number of vehicles arriving per cycle [Veh/CT]
SLH Average stop line headway [s/Veh]
SF Saturation flow HBS 2015 [Veh/h]
(03 Lane capacity [Veh/h]
Cer Capacity per cycle [Veh/CT]
avgTbL Average tailback length [Veh]
max_avgTbL Average maximum tailback length [Veh]
max_TbL95 95% Max tailback length [Veh]
reglLength Required length of the approach lane [m]
Pocket lanelength  Length of pocket lane [m]
Pocket lane Tailback longer than pocket lane [
FR Flow ratio [
WT Average wait time [s]
LOS Level of service [
Project
Intersection | EisPI3
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Diena 120s. Faziy seka Nr. 2 s
InZinerija
LISA
Diena 120s. Faziy seka Nr. 2
Signal CT=120
group | Init yTerm, 6T O 10 20 s 40 50 60 o 8 %0 100 M0 | Flow; WT | LOS
1~ 33| 45 | 16 |} : — 36—45"1: : : : | 8| 8 | A
! ! - " ! : ! ! !
2 /| 73 9 50 |f ) = ! : ! : 7_3: : 690 | 28 | B
3 4| es | 107 | 42 : : o : ! : : P m 385 | 35 | B
s ¢ st [ | e | : — : | T 320 | 16 | A
: : - : ; : e : :
5 | s0 | eo | 13 | : - : ! J—F : : 443 | 32 | B
6 Al 0 | 23| 26 | | : | : : 645 60 | D
7 % | 14| 20 9 -V 1M | 52| D
8 fuf 32 | a0 | 11 | am——— R | : ! 45 | 51| D
P [ 0 | | o |e——— e ; ; o | ¥
P2 w| 32 | 40 | 12 | 3H.!]I: 108 | F
P3 ™| 32 | 40 | 12 |f j - 1= : ; : ; prve
o [ 7o | o | oo [semmmmm—— — |
P5 73 9 60 _]]I: — g 0 g 0 60 D
f |'L...'....9|' T R RARRANA MR T [ i 73L'. .............. [SRARERARAS T '|HBszo15
1 fazé 5 fazé 4 fazé 3 fazé 2 fazé
Project
Intersection | EisPI3
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HBS evaluation 2015

P

] eismo

INZinerjja
~ LISA
Private transport - Diena 120s. Faziy seka Nr. 2 (CT=120) - Dienos pikas
Pocket Pocket
Appr Lane Symbol | SGR GT | t_effGr| RT | effGr_ratio| Flow [avgVehCycle| SLH SF C Ccr avgTbL | max_avgTbL | max_TbL95 | reqLength | lane lane R WT | LOS Comment
PP no. 4 [s] [s] [s] [-] [Veh/h] [Veh/CT] [s/Veh] | [Veh/h] | [Veh/h]| [Veh/CT]| [Veh] [Veh] [Veh] [m] length &) [s] [-]
[m]
7 -/ 1,275 76 45 0,633 28 0,933 1,849 1947 1232 41 0,013 0,361 1,377 8,485 - 0,023 8239 | A
1 8 / 2 59 60 61 0,500 662 22,067 1,886 1909 954 32 1,575 18,471 25,740 161,853 - 0,694| 28914| B
9 4 3| 4 43 78 0,358 385 12,833 1,856 1940 695 23 0,773 11,050 16,672 103,133 - 0,554| 34,852| B
2 ‘5\ 5 13 14 107 0,117 123 4,100 2,185 1648 193 6 1,099 5011 8,797 65,397 - 0,637 71,048| E
2
1 <' 4,5| 64 65 56 0,542 320 10,667 2,032 1772 960 32 0,289 6,250 10,478 70,978 - 0,333]| 16442| A
3 '7 7 9 10 m 0,083 n 0,367 1,800 2000 166 6 0,039 0,377 1,415 8,490 - 0,066| 51,577 D
3 2 / 6 26 27 94 0,225 321 10,700 1,863 1932 435 15 1,990 11,934 17,776 110,389 - 0,738| 59,682 D
1 /t‘ 6 26 27 94 0,225 324 10,800 1,850 1946 437 15 2,029 12,074 17,951 111,260 - 0,741] 59,963| D
2 ~ 8 n 12 109 0,100 25 0,833 1,800 2000 200 7 0,080 0,839 2,388 14,328 - 0,125] 50,655 D
4
1 7‘ 8 1 12 109 0,100 20 0,667 2,003 1797 180 6 0,069 0,676 2,067 14,399 - 0,111] 50,526 | D
Total for intersection: 2219 5452
Weighted average: 0,604 | 39,757
CT=120s T=3600s Peak hourfactor=1,1
Appr Approach [
Lane no. Lane number [
Symbol Lane symbol [
SGR Signal group [
GT Green time [s]
t_effGr Effective greentime [s]
RT Red time [s]
effGr_ratio Effective green time ratio [
Flow Flow [Veh/h]
avgVehCycle Average number of vehicles arriving per cycle  [Veh/CT]
SLH Average stop line headway [s/Veh]
SF Saturation flow HBS 2015 [Veh/h]
C Lane capacity [Veh/h]
Cer Capacity per cycle [Veh/CT]
avgTbL Average tailback length [Veh]
max_avgTbL Average maximum tailback length [Veh]
max_TbL95 95% Max tailback length [Veh]
regLength Required length of the approach lane [m]
Pocket lane length  Length of pocket lane [m]
Pocket lane Tailback longer than pocket lane [
FR Flow ratio [
WT Average wait time [s]
LOS Level of service [
Project
Intersection | EisPI3
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Vakaras 150s. Faziy seka Nr. 2 sl
inZinerija
LISA
Vakaras 150s. Faziy seka Nr. 2

Signal CT=150
group | Init | Term , 6T O 10 20 30 40 5 e 7 8 90 100 110 120 130 140 | Flow ;| WT | LOS
1 | 81 | 93 | 16 ii &H}m i 15 9 A
2 %/| 128 | 57 | 82 : L i 12;_ 914 | 45 | C
3 | 123 | 1a7 | a7 | - ! 167 | 110 | E
4 ¢ 9 | a1 | a6 [ ; i , o 476 | 63 | D
5 K| 98 | 115 | 20 98; 1;5 694 | 76 | E
6 f. 0 71 74 M’M " " ; ; 691 24 B
7 % | 62| 68 | 9 GHPIZ: : 1 65 | D
8 A 80 | 88 | 1 P B;B 52 | 67 D
P 0 | e | | —— T T P 79 | E
P2 ~] 80 | 88 | 12 |} : i 8H.;IIZI . 138 | F
P3 = 80 | 8 | 12 am ! 138 | F
Pa [ | 128 | 57 | o | ——— 11} ~—— o7 | o
P f] zs | a7 [ oo | ———— 1 -~ — 67 | D

L ARAR [ARRRLAARAR! SN T LSRARANN RRLRARS L R T T | RARARARARAA LARAN | ERR RABARAAA L T "HBS 2015
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HBS evaluation 2015

P

] eismo

INZinerjja
~ LISA
Private transport - Vakaras 150s. Faziy seka Nr. 2 (CT=150) - Vakaro pikas
Pocket Pocket
Appr Lane Symbol | SGR GT | t_effGr| RT | effGr_ratio| Flow | avgVehCycle| SLH SF C Cer avgTbL | max_avgTbL | max_TbL95| regLength | lane lane FR WT | LOS Comment
PP! no. 4 [s] [s] [s] -1 [Veh/h] [Veh/CT] [s/Veh] | [Veh/h] | [Veh/h] | [Veh/CT]| [Veh] [Veh] [Veh] [m] length 5 [s] [
[m]
7 ~/ 1,2] 98 29 52 0,660 15 0,625 1,890 1905 1257 52 0,007 0,221 1,016 6,401 - 0,012 8759 | A
1 8 / 2 | 8 83 68 0,553 899 37,458 1,868 1927 1066 44 5183 36,549 46,773 291,302 - 0,843| 45576 | C
9 4 3 17 18 133 0,120 167 6,958 2,066 1742 209 9 2,663 9,436 14,631 100,778 - 0,799| 110,109 E
2 ‘5\ 5 20 21 130 0,140 218 9,083 1,881 1914 268 1 3,077 11,892 17,724 111,342 - 0,813] 103,928 E
2
1 <' 4,5 46 47 104 0,313 476 19,833 1,843 1953 611 25 2,705 20,724 28,423 174,631 - 0,779| 62,750 | D
3 ‘7 7 9 10 141 0,067 1 0,042 1,800 2000 134 6 0,004 0,043 0,394 2,364 - 0,007| 65424 | D
3 2 / 6 74 75 76 0,500 345 14,375 1,863 1932 967 40 0,323 9,072 14,166 87,971 - 0,357| 24026 | B
1 /ZA 6 74 75 76 0,500 346 14,417 1,858 1938 968 40 0,323 9,098 14,199 88,091 - 0,357| 24025 | B
2 4 8 1 12 139 0,080 30 1,250 1,845 1951 156 7 0,133 1,301 3,230 19,865 - 0,192| 67,539 | D
4
1 7‘ 8 1 12 139 0,080 22 0,917 1,861 1934 155 6 0,092 0,945 2,589 15,534 - 0,142| 66,346 | D
Total for intersection: 2519 5791
Weighted average: 0,673| 52,469
CT=150s T=3600s Peak hourfactor=1,1
Appr Approach [
Lane no. Lane number [
Symbol Lane symbol [
SGR Signal group [
GT Greentime [s]
t_effGr Effective green time [s]
RT Red time [s]
effGr_ratio Effective green time ratio [
Flow Flow [Veh/h]
avgVehCycle Average number of vehicles arriving per cycle [Veh/CT]
SLH Average stop line headway [s/Veh]
SF Saturation flow HBS 2015 [Veh/h]
(03 Lane capacity [Veh/h]
Cer Capacity per cycle [Veh/CT]
avgTbL Average tailback length [Veh]
max_avgTbL Average maximum tailback length [Veh]
max_TbL95 95% Max tailback length [Veh]
reglLength Required length of the approach lane [m]
Pocket lanelength  Length of pocket lane [m]
Pocket lane Tailback longer than pocket lane [
FR Flow ratio [
WT Average wait time [s]
LOS Level of service [
Project
Intersection | EisPI3
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Savaitgalis 120s. Faziy seka Nr. 2 eismo

inZinerija

LISA
Savaitgalis 120s. Faziy seka Nr. 2
Signal CT=120
group | it | Term | GT 0. LMo .2'0 L .3'0 , 4050 6'0. ) 7=° .80 o % 100 '.11'0 o] Flow y Wr y LOS
N I N | i s— | | 2 | o |
2 /| 83 | 19 | 59 : e ) a— 514 | 23 | B
3 4| 78 | 107 | 32 |f8 - ! 90 | 34 | B
s ¢ et [ [ s | : — : | T 0 | 18 | A
5 X| 60 | 70 | 13 SHHV 89 | 28 | B
o Ao [ | v —— ; ;
7N | 24 30 9 25—.301'"/ 1 51 D
8 ~Al 42 | 50 | 1 4H||V 7 49 c
P [ 0 | | v [—— ; ; K
P2 ~| 42 | 50 | 12 L 1 108 | F
P3 | 42 | 50 | 12 42;_5;!11: 108 | F
NIIRIEN, - e . w ] o
Ps /| 8 | 19 | 60 |_g]1: e - 60 | D
L DRRRRRARARARREARN I T T HRR RRARAM T H BRRRARAR T LR RARRAARSRRLRARAARRRRLEN ML T "HBS 2015
1 fazé 5 fazé 4 fazé 3 fazé 2 fazé
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HBS evaluation 2015

P

] eismo

INZinerjja
~ LISA
Private transport - Savaitgalis 120s. Faziy seka Nr. 2 (CT=120) - Savaitgalio pikas
Pocket Pocket
Appr Lane Symbol | SGR GT | t_effGr| RT | effGr_ratio| Flow [avgVehCycle| SLH SF C Ccr avgTbL | max_avgTbL | max_TbL95 | reqLength | lane lane R WT | LOS Comment
PP no. 4 [s] [s] [s] [-] [Veh/h] [Veh/CT] [s/Veh] | [Veh/h] | [Veh/h]| [Veh/CT]| [Veh] [Veh] [Veh] [m] length &) [s] [-]
[m]
7 -/ 1,275 76 45 0,633 3 0,100 1,800 2000 1266 42 0,001 0,038 0,368 2,208 - 0,002 8095 | A
1 8 / 2 59 60 61 0,500 511 17,033 1,838 1959 980 33 0,668 12,185 18,089 110,813 - 0,521)| 22,738| B
9 4 3 32 33 88 0,275 920 3,000 1,876 1919 528 18 0,115 2,397 5,015 31,354 - 0,170| 33,868 | B
2 ,5\ 5 13| 14 [107] 0117 29 0,967 1,800 | 2000 | 234 8 0,079 0,945 2,589 15,534 - |o0124| 48685 C
2
1 <' 4,5| 54 55 66 0,458 60 2,000 1,913 1882 862 29 0,042 1,162 2,985 19,038 - 0,070| 18,385 A
3 '7 7 9 10 m 0,083 1 0,033 1,800 2000 166 6 0,003 0,034 0,346 2,076 - 0,006| 50,543| D
3 2 / 6 36 37 84 0,308 276 9,200 1,809 1990 612 20 0,490 7,883 12,631 76,165 - 0451]36,249| C
1 /t‘ 6 36 37 84 0,308 277 9,233 1,810 1989 612 20 0,494 7,920 12,680 76,536 - 0,453]36,297| C
2 ~ 8 n 12 109 0,100 5 0,167 1,800 2000 200 7 0,014 0,164 0,849 5,094 - 0,025| 48,974| C
4
1 7‘ 8 1 12 109 0,100 2 0,067 1,800 2000 200 7 0,006 0,066 0,500 3,000 - 0,010| 48,757| C
Total for intersection: 1254 5660
Weighted average: 0,430 30,031
CT=120s T=3600s Peak hourfactor=1,1
Appr Approach [
Lane no. Lane number [
Symbol Lane symbol [
SGR Signal group [
GT Green time [s]
t_effGr Effective greentime [s]
RT Red time [s]
effGr_ratio Effective green time ratio [
Flow Flow [Veh/h]
avgVehCycle Average number of vehicles arriving per cycle  [Veh/CT]
SLH Average stop line headway [s/Veh]
SF Saturation flow HBS 2015 [Veh/h]
C Lane capacity [Veh/h]
Cer Capacity per cycle [Veh/CT]
avgTbL Average tailback length [Veh]
max_avgTbL Average maximum tailback length [Veh]
max_TbL95 95% Max tailback length [Veh]
regLength Required length of the approach lane [m]
Pocket lane length  Length of pocket lane [m]
Pocket lane Tailback longer than pocket lane [
FR Flow ratio [
WT Average wait time [s]
LOS Level of service [
Project
Intersection | EisPI3
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HBS evaluation 2015 sisme
INZinerjja
~ LISA
Private transport - Naktis 90s. Faziy seka Nr. 2 (CT=90) - Dienos pikas
Pocket Pocket
Appr Lane symbol | SGR GT | t_effGr| RT | effGr_ratio| Flow |avgVehCycle| SLH SF C Ccr avgTbL [ max_avgTbL | max_TbL95| regLength | lane lane R WT LOS Comment
PP no. 4 [s] [s] [s] [-] [Veh/h] [Veh/CT] [s/Veh] | [Veh/h] | [Veh/h] | [Veh/CT]| [Veh] [Veh] [Veh] [m] length -l [s] [-1
[m]
7 ~/ 1,2 50 51 40 0,567 28 0,700 1,849 1947 1104 28 0,014 0,321 1,279 7,881 - 0,025 8,604 A
1 8 / 2| 34 35 56 0,389 662 16,550 1,886 1909 743 19 8,353 23,829 32,085 201,750 - 0,891| 66,183 D
9 4 3 10 " 80 0,122 385 9,625 1,856 1940 237 6 75,223 84,848 100,426 621,235 - 1,624| 1182,138| F
2 }\ 5 8 9 82 0,100 123 3,075 2,185 1648 164 4 1,916 4,908 8,655 64,341 - 0,750| 81,464 E
2
1 <' 4,5 27 28 63 0,311 320 8,000 2,032 1772 551 14 0,872 7,600 12,262 83,063 - 0,581 31,771 B
3 '7 7 9 10 81 0,111 n 0,275 1,800 2000 222 6 0,029 0,275 1,162 6,972 - 0,050| 36,233 C
3 2 / 6 | 33 34 57 0,378 322 8,050 1,863 1932 731 18 0,467 6,473 10,776 66,919 - 0,440| 23,183 B
1 /ZA 6 | 33 34 57 0,378 323 8,075 1,850 1946 735 18 0,465 6,487 10,795 66,907 - 0439| 23,152 B
2 4 8 1 12 79 0,133 25 0,625 1,800 2000 266 7 0,058 0,607 1,925 11,550 - 0,094| 35,039 C
4
1 7‘ 8 n 12 79 0,133 20 0,500 2,003 1797 239 6 0,051 0,489 1,672 11,647 - 0,084| 34,976 B
Total for intersection: 2219 4992
Weighted average: 0,803| 241,677
CT=90s T=3600s Peakhourfactor=1,1
Appr Approach [
Lane no. Lane number [
Symbol Lane symbol [
SGR Signal group [
GT Green time [s]
t_effGr Effective green time [s]
RT Red time [s]
effGr_ratio Effective green time ratio [
Flow Flow [Veh/h]
avgVehCycle Average number of vehicles arriving per cycle  [Veh/CT]
SLH Average stop line headway [s/Veh]
SF Saturation flow HBS 2015 [Veh/h]
(&3 Lane capacity [Veh/h]
Cer Capacity per cycle [Veh/CT]
avgTbL Average tailback length [Veh]
max_avgTbL Average maximum tailback length [Veh]
max_TbL95 95% Max tailback length [Veh]
reqLength Required length of the approach lane [m]
Pocket lane length  Length of pocket lane [m]
Pocket lane Tailback longer than pocket lane [
FR Flow ratio [
WT Average waittime [s]
LOS Level of service [
Project
Intersection | EisPI3
Job no. Variant 02 Date | 06/12/2024
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1 1 1 eismo
Trumpiausia programa. Faziy seka Nr. 2 P emeriia
LISA
Trumpiausia programa. Faziy seka Nr. 2
Signal CT=71
group Init | Term GT 0....I...:]I(]....I....ZI()....I....\?’IO....I....4IO....I....5I0....I....6I0....I....I Flow | WT LOS
«/ - = T -

1 24 36 16 T 1 L — I I 15 8 A
2 7/ 56 2 20 -IIIZ:2 i ! ! 8 pi 914 | E
3 4| 51 | 58 | 10 ™ 3 : : E PRSI 167 | 42 | C

= - : : T
4 ¢l 42 62 24 | 1 : : b e 476 | 28 B

" ||||- |
5 .3( 41 43 5 |* 1 ! ! Py 8 694 | 238 | E
6 Al o0 14 | 17 | : X X 691 | 36 | C
7 '7 7 1 7 ' ' o o 1 28 B
8 ~Al 23 | 31 | 1 52 | 25 | B
P1 / 0 10 14 57 D
P2 .| 23 31 12 59 D
P3 | 23 31 12 59 D
P4 '/‘ 56 2 21 50 c
ps J| 56 | 2 21 x 5 | C

A R AR Al LAY RN AR | MR AR | MMM AR AIWT-T P VI P>
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SAMATA

PATVIRTINTA: TUKST.EUR

UZSAKOVO ATSAK. ATSTOVAS

PAREIGOS, V. PAVARDE

20_M. MEN.__ D.

SUVESTINIS STATYBOS KAINOS APSKAICIAVIMAS
Sudaryta pagal 2024.10 kainas

evew

Statiniu grupé P24-010-1 Eisiskiy pl.-Metalo g.-jungiamojo kelio tarp B. karvelio g. ir Eisiskiy pl., Vilniuje, sankryzos

Sviesoforinio reguliavimo paprastojo remonto aprasas

2025.01.27 Lapas 1
Kaina, (EUR)
. IS vi
ISlaidy apraSymas Statybos ir Kitos ( sus ;51(\),[)
montavimo Irenginiai i¥laidos
darbai
I11. Statiniy ir jo daliu statyba bei irengimas
1 EiSiskiy pl.-Metalo g.-jungiamojo kelio tarp B 213149.67 213149.67
karvelio g. ir EiSiskiy pl., Vilniuje, sankryzos
$viesoforinio reguliavimo paprastojo remonto
aprasas
Viso III: 213149.67 213149.67
Viso II-111: 213149.67 213149.67
IV. Projektavimas ir inzinerinés paslaugos
Projektavimo darbai 8.00% 17051.97 17051.97
Viso IV: 17051.97 17051.97
Viso II-1V: 213149.67 17051.97 230201.64
VI. Rezervas
Uzsakovo rezervai 10.00% 23020.16 23020.16
Viso VI: 23020.16 23020.16
Viso II-VI: 213149.67 40072.13 253221.80

Sudareé:




SAMATA

OBJEKTINE SAMATA
Sudaryta pagal 2024.10 kainas

evew

Statiniuy grupé P24-010-1 Eisiskiy pl.-Metalo g.-jungiamojo kelio tarp B. karvelio g. ir EiSiskiy pl., Vilniuje, sankryzos

Statinys 1 EisisSkiu pl.-Metalo g.-jungiamojo kelio tarp B. karvelio g. ir EiSiSkiu pl., Vilniuje, sankryZos
Sviesoforinio reguliavimo paprastojo remonto aprasas

2025.01.27 Lapas: 1
Lokalinés Skaiciuojamoji kaina {EUR) .
samatos Lokalinés samatos pavadinimas Statybos - | Viso Viso

Nr. montavimo | Irenginiai su be
darbai PVM PVM
1 MedZiagy ZiniaraStis 160915.46 160915.46 132987.98
2 Darby Ziniarastis 52234.21 5223421 43168.77
IS viso: 213149.67 213149.67 176156.75

Sudareé:



SUDERINTA: EUR TVIRTINU:
ATSAKINGAS ATSTOVAS ATSAKINGAS ATSTOVAS
2024 M. MEN. D. 2024 M. MEN.
LOKALINE SAMATA
SAMATA Sudaryta pagal 2024.10 kainas
Statiniu grupé P24-010-1 Eisiskiy pl.-Metalo g.-jungiamojo kelio tarp B. karvelio g. ir EisiSkiuy pl., Vilniuje, sankryZos
Sviesoforinio reguliavimo paprastojo remonto aprasas
Statinys 1 Eisiskiy pl.-Metalo g.-jungiamojo kelio tarp B. karvelio g. ir Eisiskiu pl., Vilniuje, sankryZos
Sviesoforinio reguliavimo paprastojo remonto aprasas
Ziniarastis 1 Medziagu ZiniaraStis
2025.01.27 Suma Ziniaras$¢iui 160915.46 EUR Lapas
S@!“- Darbo Darby ir iSlaidy apraSymai Mato Kiekis Kaina
eil. kodas vienetas D.uzm. | MedZiagos |Mechanizm| IS viso
1 Sviesoforq posto jrengimo darby medziagos ir irenginiai
1 88001001 Sviesofory valdymo spinta su valdikliu, kompl. 1.0 11477.0 11477.
pamatu ir visa kita reikiama jranga
2 88001002 LED Sviesoforas (3 sekcijos X #300mm, kompl. 6.0 2250. 2250.
raudona/geltona/zalia)
3 88001003 LED Sviesoforas (3 sekcijos X #200mm, kompl. 4.0 1404. 1404.
raudona/geltona/zalia)
4 88001004 LED Sviesoforas (3 sekcijos X #300mm, kompl. 2.0 850. 850.
raudona/geltona/zalia, su rodykle j kaire)
5 88001005 LED Sviesoforas (3 sekcijos X ¢200mm, 2.0 780. 780.
raudona/geltona/zalia, su rodykle j kaire)
6 88001006 LED Sviesoforas (2 sekcijos X #200mm, kompl. 10.0 3050. 3050.
raudona/zalia, su pésciojo simboliu)
7 88001007 LED Sviesoforas (1 sekcijos X #300mm, kompl. 2.0 350. 350.
zalia, su rodykle i desin¢)
8 88001008 Pagalbinis (kontrastinis) skydas vt. 6.0 810. 810.
pagrindiniam §viesoforui (200mm), su
tvirtinimo detalémis
9 88001032 Pagalbinis (kontrastinis) skydas vt. 2.0 280. 280.
pagrindiniam §viesoforui (300mm), su
tvirtinimo detalémis
10 88001033 Pagalbinis (kontrastinis) Skydas vnt. 2.0 280. 280.
papildomos sekcijos Sviesoforui
(300mm), su tvirtinimo detalémis
11 88001009 Infraraudonujy spinduliy jutiklis vnt. 8.0 38000. 38000.
transporto priemonéms su tvirtinimo
detaléemis
12 88001010 Pésciyjuy mygtukai (sensoriniai, pritaikyti kompl. 8.0 1800. 1800.
silpnaregiams)
13 88001011 Garsiné pesélq‘]u Signalizacija kompl. 10.0 1450. 1450.
(prisitaikanti prie aplinkos triuk§mo)
14 88001012 Atrama be gembés’ H=4m’ komplekte kompl. 2.0 660. 660.
su pamatu
15 88001013 Atrama su gembe, H=6m, L=4m, kompl. 2.0 5200. 5200.
komplekte su pamatu
16 88001014 Atrama su gembe, H=6m, L=5m, kompl. 2.0 5300. 5300.
komplekte su pamatu
17 88001015 Atrama su gembe, H=6m, L=6m, kompl. 1.0 2700. 2700.
komplekte su pamatu
18 88001016 Atrama su gembe, H=6m, L=7m, kompl. 1.0 2750. 2750.
komplekte su pamatu
19 88001017 Atrama su gembe, H=8m, L=4m, kompl. 2.0 5700. 5700.

komplekte su pamatu




2025.01.27 Statiniy grupe P24-010-1 Statinys 1 Ziniarastis 1 Lapas 2

Sam,  Darbo Darby ir i€laidy apradymai Mato | Kaina  EUR
eil. kodas vienetas D.uzm. | Medziagos |Mechanizm] IS viso
20 88001018 Atrama su gembe’ H=8m, L=6m, kompl. 2.0 6000.0 6000.0
komplekte su pamatu
21 88001019 Signaljnjs kabelis Cu 5x1,5 mm? m 215.0 645.0 645.0
(Sviesoforams)
22 88001020 Signaljnjs kabelis Cu 16x1,5 mm? m 180.0 1782.0 1782.0
(Sviesoforams)
23 88001021 Signaljnjs kabelis Cu 32x1,5 mm? m 170.0 3740.0 3740.0
(Sviesoforams)
24 88001022 Infraraudonyjy spinduliy jutikliy kabelis m 830.0 2490.0 2490.0
3x1 mm2
25 625153 Signaliné¢ juosta Kabelis 0,2x250 mm m 470.0 98.7 98.7
geltona
26 88001023 Atramos jzeminimo iranga kompl. 12.0 1620.0 1620.0
27 88001024 Valdymo spintos jZeminimo jranga kompl. 1.0 145.0 145.0
28 88001025 Apsauginis vamzdis kabeliams PEHD  m 255.0 663.0 663.0
?110mm
29 88001026 Apsauginis vamzdis kabeliams PEHD  m 360.0 540.0 540.0
A50mm
Skyriuje 1 102814.70 102814.70
2 Elektros prijungimo darbuy medZiagos ir irenginiai
1 3500-11 Variniai galios kabeliai VVG (apvaliis) m 8.0 34.56 34.56
3x10
2 88001026 Apsauginis vamzdis kabeliams PEHD  m 4.0 6.0 6.0
A50mm
Skyriuje 2 40.56 40.56
3 Vaizdo stebéjimo kameros irengimo medziagos ir irenginiai
1 88001027 Vaizdo stebéjimo spinta su pamatu ir kompl. 1.0 2500.0 2500.0
visa kita reikiama jranga
2 88001028 Valdoma vaizdo stebé¢jimo kamera su ~ kompl. 2.0 2900.0 2900.0
montavimo reikmenimis, nameliu
3 88001024 Valdymo spintos jZeminimo jranga kompl. 1.0 145.0 145.0
4 88001029 Skaitmeninis optinis keitiklis vnt. 1.0 685.0 685.0
5 88001030 Transformatorius su stabilizatoriumi vnt. 1.0 275.0 275.0
6 3498-111 Galios kabeliai KH05VV-U 3x2.5 m 156.0 159.12 159.12
7 3600-59 Instaliaciniai kabeliai C5U UTP, 4 por., m 156.0 43.68 43.68
5 kat., dezé 305m
8 88001031 Vidinés EVC sistemos irangos kompl. 1.0 3250.0 3250.0
praplétimas prijungiant naujas kameras
Skyriuje 3 9957.80 9957.80
Viso ziniaraStyje 1 112813.06 112813.06
Papildomy medziagy verte 3.00% 3384.39
Papildomy mechanizmy verté 3.00%
Sezoniniai darbai 15.00% (0.00)
Specifiniai darbai 17.00%
Papildomas darbo uzmokestis 8.00%()
Viso: 116197.45 116197.45
Soc.draudimo iSlaidos  1.79%()
Statinio statybos iSlaidos Viso: 116197.45 116197.45
Statybvietés islaidos 9.00% 10457.77
IS viso tiesioginés iSlaidos 126655.22
Pridétinés iSlaidos 20.90%()
Pelnas 5.00%(126655.22) 6332.76
IS viso netiesioginés islaidos 6332.76

Bendra verté be PYM 132987.98



2025.01.27 Statiniy grupe P24-010-1 Statinys 1 Ziniarastis 1 Lapas 3
o L. Kaina EUR
sa‘.rln' ?{ardbo Darby ir iSlaidy aprasymai 'Z[littZs Kiekis
ctl. odas vt D.uzm. | MedZiagos |Mechanizm| IS viso
Pridétinés vertés mokestis 21.00% 27927.48
Bendra verté su PYM 160915.46

Sudaré:



SUDERINTA: EUR TVIRTINU: EUR.
ATSAKINGAS ATSTOVAS ATSAKINGAS ATSTOVAS
2024 M. MEN. D. 2024 M. MEN. D.
LOKALINE SAMATA
SAMATA Sudaryta pagal 2024.10 kainas
Statiniu grupé P24-010-1 Eisiskiy pl.-Metalo g.-jungiamojo kelio tarp B. karvelio g. ir EisiSkiuy pl., Vilniuje, sankryZos
Sviesoforinio reguliavimo paprastojo remonto aprasas
Statinys 1 Eisiskiy pl.-Metalo g.-jungiamojo kelio tarp B. karvelio g. ir Eisiskiu pl., Vilniuje, sankryZos
Sviesoforinio reguliavimo paprastojo remonto aprasas
Ziniarastis 2 Darby Ziniarastis
2025.01.27 Suma ziniara$¢iui 52234.21 EUR Lapas 1
Sam/  Darbo Darby ir iSlaidy apraSymai Mato Kiekis Kaina _EUR
eil. kodas vienetas D.uzm. | MedZiagos |Mechanizm| IS viso
1 Sviesoforq posto jrengimo darbai
1 N57P-6312 gViCSOfOI'l.} Valdymo Spintos irengimas( vnt. 1.0 153.18 53.24 66.38 272.8
laidy arba kabeliy gyslos 55.00)
k9=1.15
2 D2-88 Sviesofory posto kompleksinis derinimas vt 1.0 1058.2 1058.2
3 D281 Posto jjungimas | STRAFFIC SCALA  vat 1.0 113.96 113.96
panaudojant OCIT protokola
4 N1-428 Trans$éjy kasimas rankiniu badu 1-2 km 0.47  2365.18 2365.18
kabeliams I-II grupés grunte iki 1m gylio
k9=1.15
5 N1-431 Tran$éjy uzpylimas rankiniu budu 1-2  km 0.47 955.04 955.04
kabeliams I-II grupés grunte  k9=1.15
6 N22-479 Uzdaro peréjimo daugiau kaip 50m ilgio m 150.0  1655.55 1358.4 6859.71  9873.66
irengimas kryptinio grez.
ireng.,jtraukiant 75-110mm skersm.
vamzdi(trasos ilgis) k9=1.15
7 N21-4 Pakloto kabeliui irengin}as7 kai 100m 4.7 329.08 327.63 656.71
trans$¢joje tiesiamas vienas kabelis
k9=1.15
8 N21-6-1 Signalinés juostos paklojimas tran$éjoje km 0.47 16.89 16.89
vir§ pakloto kabelio  k9=1.15
9 N21P-0117 Kabehq apsaugos plaStlkll’llL} lyglq 100m 2.55 609.02 371.94 980.96
vamzdziy klojimas trans¢jose, kai
vamzdzio iSorinis skersmuo daugiau 75
mm
10 N21P-0117 Kabehq apsaugos plaStlkll’llL} lyglq 100m 2.45 523.54 357.36 880.9
vamzdziy klojimas trans¢jose, kai
vamzdzio iSorinis skersmuo daugiau 32
mm iki 63 mm
11 N27P-70-1 gviesoforo ant stovo irengimasj kasant vnt. 2.0 110.77 16.4 59.47 186.64
duobe rankiniu budu( trijy sekcijy blokas
1
12 N27P-70-2 gz;iesoforo ant stovo su gembine vnt. 10.0 669.76 90.88 920.24 1680.88
konstrukcija jrengimas, kasant duobe
rankiniu buidu( trijy sekcijy blokas 1)
13 N27P-71-1 gviesoforo ant atramos irengimas( trqu vnt. 14.0 360.64 36.75 208.15 605.54
sekcijy blokas 1)
14 N27P-71-3 DVlC]l} sekcijq bloko (pGSéIQJQ) vnt. 10.0 231.84 15.75 127.44 375.03
$viesoforo ant atramos jrengimas
15 N27P-71-1 gviesoforo ant ap§vietim0 atramos vnt. 2.0 88.87 10.5 29.74 129.11
irengimas( vienos sekcijos blokas - 1)
16 N27P-39-1 25

Pagalbinio (kontrastinio) skydo vnt 6.0 301.9 45.05 195.3 542.

irengimas k9=1.15



2025.01.27 Statiniy grupe P24-010-1 Statinys 1 Ziniaragtis 2 Lapas 2
Sam,  Darbo Darby ir i€laidy apradymai Mato o Kaina EUR
eil. kodas vienetas D.uzm. | MedZiagos |Mechanizm| IS viso
17 N21-375 Péséjqjq mygtuko montavimas ant vnt 8.0 160.63 186.93 347.56
$viesoforo atramos
18 N21-387 Garsinés pésciyjy signalizacijos vnt 10.0 134.6  233.26 367.86
montavimas
19 N21-23 Kabelio tiesimas vamzdZziuose, blokuose, 100m 9.85 1655.15 316.05 193.57 2164.77
laidadéZése, kai kabelio masé iki 1kg
20 N21P-0122 Kabe]jq tiesimas irengtomis 100m 4.1 706.06 63.97 107.59 877.62
konstrukcijomis arba loviais, tvirtinant
visu ilgiu, kai 1 m kabelio mas¢ iki 1 kg
21 N21P-0404  Rysiy kabelio galy paruosimas 100vnt 0.08 7.43 7.43
22 N21-61 5 gyslu valdymo kabelio galu vnt 45.0 266.05 266.05
paruoScimas
23 N21-63 16 gyslu valdymo kabelio galu vnt 5.0 38.93 38.93
paruoScimas
24 N21-65 32 gyslu valdymo kabelio galu vnt 6.0 53.64 53.64
paruoScimas
25 N33-66 Iieminimo kontaro jrengimas i$ vieno kompl. 13.0 302.14 75.22 61.78 439.14
elektrodo iki 5 m ilgio su horizontalia
iZeminimo $yna iki 1m ilgio
26 D1-374-2 Kabelio izoliacijos varzos matavimas vnt 56.0 726.77 726.77
27 R33-98 IZeminimo kontiiro varzos matavimas  vnt 13.0 297.47 297.47
Skyriuje 1 13892.29 3559.33 8829.37 26280.99
2 Elektros prijungimo darbai
1 NI-428 Tran$éjy kasimas rankiniu badu 1-2 km 0.004 20.13 20.13
kabeliams I-1I grupés grunte iki 1m gylio
k9=1.15
2 N1-431 Trans$éjy uzpylimas rankiniu biidu 1-2 ~ km 0.004 8.13 8.13
kabeliams I-II grupés grunte  k9=1.15
3 N214 Pakloto kabeliui irengimas, kai 100m 0.04 2.8 2.79 5.59
tran$¢joje tiesiamas vienas kabelis
k9=1.15
4 N21-6-1 Signalinés juostos paklojimas tran$éjoje km 0.004 0.14 0.14
vir§ pakloto kabelio  k9=1.15
5 N21-23 Kabelio tiesimas vamzdziuose, blokuose, 100m 0.08 13.44 2.57 1.57 17.58
laidadéZése, kai kabelio masé iki 1kg
6 D1-374-2 Kabelio izoliacijos varzos matavimas vnt. 1.0 12.98 12.98
7 N21-268 Kabelio gyslu prijungimas 100vnt 0.01 0.77 0.77
Skyriuje 2 58.39 5.36 1.57 65.32
3 Vaizdo stebéjimo kameros irengimo darbai
1 N21-457 Valdymo ir reguliavimo spintos it 1.0 296.12 2.97 31.88 330.97
montavimas
2 NS50-385 Videokameros saveikos sistemoje vnt. 1.0 5.7 5.7
derinimas (kanalas)
3 D2-86 Vaizdo kameros pajungimas prie vaizdo vnt 2.0 1628.0 1628.0
stebejimo sistemos DIGIFORT, vaizdo
sienos, www.judu.lt sistemos
4 N21-23 Kabelio tiesimas vamzdZziuose, blokuose, 100m 2.3 386.48 73.79 45.2 505.47
laidadéZése, kai kabelio masé iki 1kg
5 N21P-0122 Kabe]jq tiesimas irengtomis 100m 0.85 146.38 13.26 22.3 181.94
konstrukcijomis arba loviais, tvirtinant
visu ilgiu, kai 1 m kabelio masé¢ iki 1 kg
6 N21-40 Kontrolinio kabelio su gumine izol. vnt 4.0 42.68 42.68
sausas galy paruo$imas, kai skerspjiivis
iki 2.5 mm?2 ir kabelis iki 14 gysly
7 N33-66 Iieminimo kontaro jrengimas i$ vieno kompl. 1.0 23.24 5.79 4.75 33.78

elektrodo iki 5 m ilgio su horizontalia
iZeminimo $yna iki 1m ilgio



2025.01.27 Statiniy grupe P24-010-1 Statinys 1 Ziniaragtis 2 Lapas 3

Sam,  Darbo Darby ir i€laidy apradymai Mato | ks V Kwama R
D.uzm. | Medziagos |Mechanizm] IS viso
8 D1-374-2 Kabelio izoliacijos varzos matavimas vnt. 4.0 51.91 51.91
9 R33-98 IZeminimo kontiiro varzos matavimas  vnt 1.0 22.88 22.88
10 N21-280 Optinio kabelio pajungimas 100vnt 0.01 2.22 2.22
11 N50-340 Lauko videokameros montavimas, vat. 2.0 51.15 1.28 0.29 52,72
tvirtinant prie sienos
12 N50-312 Vaizdo stebéjimo sistemos DIGIFORT  vat. 1.0 27.6 0.64 0.15 28.39
i§plétimo darbai
Skyriuje 3 2684.36 97.73 104.57 2886.66

4 Demontavimo darbai

1 N27P-70-2 SViCSOfOI‘O ant stovo su gembine vnt. 16.0 535.81 736.19 1272.0
konstrukcija jrengimas, kasant duobg
rankiniu biidu( trijy sekcijy blokas 1)
(pritaikyta: demontavimas) k1=0.5,
k2=0.5, k3=0.0

2 N27P-71-1 SViCSOfOI‘O ant apgvietjmo atramos vnt. 2.0 44.44 14.87 59.31
irengimas( vienos sekcijos blokas - 1)
(pritaikyta: demontavimas) k1=0.5,
k2=0.5, k3=0.0

3 N27P-39-1 Paga]binjo (kontrastjnjo) SkydO vnt 4.0 100.63 65.1 165.73
demontavimas k1=0.5, k2=0.5,
k3=0.0, k9=1.15

4 N21-375 Pésciyju mygtuko demontavimas nuo ~ vat 3.0 30.12 30.12
Sviesoforo atramos  k1=0.5, k2=0.5,
k3=0.0

5 HO6P-2 Statybiniy Siuksliy pakrovimas i t 4.0 51.5 15.2 66.7
autosavivarc¢ius rankiniu biidu ir
iSvezimas iki 20 km

Skyriuje 4 762.50 831.36 1593.86
Viso ziniaraStyje 2 17397.54 3662.42 9766.87 30826.83
Papildomy medziagy verte 3.00% 109.87
Papildomy mechanizmy verté 3.00% 293.01
Sezoniniai darbai 15.00% (5908.65) 886.30
Specifiniai darbai 17.00%
Papildomas darbo uzmokestis 8.00%(17397.54+886.30) 1462.71
Viso: 19746.55 3772.2910059.88 33578.72
Soc.draudimo iSlaidos 1.79%(17397.54+886.30+1462.71) 353.46
Statinio statybos iSlaidos Viso: 20100.01 3772.2910059.88 33932.18
Statybvietés islaidos 9.00% 3053.90
IS viso tiesioginés iSlaidos 36986.08
Pridétinés iSlaidos 20.90%(17397.54+886.30+1462.71) 4127.03
Pelnas 5.00%(36986.08+4127.03) 2055.66
IS viso netiesioginés islaidos 6182.69
Bendra verté be PVM 43168.77
Pridétinés vertés mokestis 21.00% 9065.44
Bendra verté su PVM 52234 .21

Sudaré





